Programlanabilir Lojik Kontrolor (PLC)

XGK/XGB Komutlar ve Programlama

XGT Serisi Kullanici El Kitabi

A Safety Instructions

e Bu ekipmanin kurulumu,
kablolanmasi, ¢aligtiriimasi, servise
sokulmasi oncesinde bu el kitabini
dikkatlice okuyun.

e Bu bilgi féyunu hizli referans igin kolay

__
eriilebilen bir yerde muhafaza edin. Ls Industrial Systems
http://eng.Isis.biz




Guvenlik Yonergesi

Uriinii kullanmadan once ...

Gulvenlik ve etkin kullanim igin lutfen Grdnd kullanmadan énce guvenlik
yonergelerini bastan sona okuyun.

» Uriliniin giivenli ve uygun kullanimi ile kaza veya riski énlemek icin Giivenlik
Yonergelerine daima uyulmahdir.

» Inhtiyati onlemler “Uyar’” ve “Tedbir’ seklinde siniflandirilabilmektedir ve
anlamlarin herbiri asagidaki gibidir.

Bu sembol bazi gerekli yonergeler ihlal edildiginde

/N Uyari - o L
ciddi yaralanma veya Olum olasiligina igaret
etmektedir.

Bu sembol bazi gerekli yonergeler ihlal edildiginde
ATedblr ciddi veya hafif yaralanmaya ve Urun hasarlari
olasiligina isaret etmektedir.

Ek olarak, tedbir kategorisi altinda siniflandirilan olaylar dahi sartlara bagh
olarak ciddi kazalara yol acabilmektedir. Bundan dolayi, kullanicilarin aynen
uyarilarda oldugu gibi butun tedbirleri uygun bir sekilde takip etmelerini 6nemle
tavsiye etmekteyiz.

» Urlin Uzerinde ve kullanici el kitabinda gosterilen isaretler asagidaki
anlamlara sahiptir.

/\\ Dikkatli olun! Tehlike beklenebilir.
& Dikkatli olun! Elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Bu kullanici el kitabini okuduktan sonra Urtn kullanicilarinin gorebilecegi bir
yerde muhafaza edilmelidir.



Surum Tarihgesi

Surum  Tarih Not Degistirilen konum
V1.0 2006.3 1. ilk Baski -
V13 2006.8 1. XGB komutlari eklendi. -
V14  2008.3 1. igerikler eklendi

(1) “Glvenlik Yonergesi” eklendi. -

(2) “Kullanici El Kitabi hakkinda” eklendi. -

(3) LOAD4(8) komutu eklendi. 3-18

(4) ANDA4(8) komutu eklendi. 3-19

(5) OR4(8) komutu eklendi. 3-20

(6) R2L(P) komutu eklendi. 4-76

(7) L2R(P) komutu eklendi. 4-77

(8) LOAD4 X, LOADS8 X komutu eklendi. 4-98

(9) AND4 X, AND8 X komutu eklendi. 4-99

(10) OR4X, OR8 X komutu eklendi. 4-100

(11) Ornek Programlar eklendi. 4-49, 4-53, 4-126,
4-191, 4-193, 4-194,
4-195, 4-196

(12) Veri Kontrol komutu eklendi 4-261, 4-265

2. icerikler degistirildi

(1) Komutlar degistirildi. 4-78, 4-95, 4-96,
4-97, 4-105, 4-147,
4-149, 4-153, 4-167,
4-172, 4-173, 4-185,
4-187, 4-218, 4-228,
4-230, 4-232, 4-245,
4-266, 4-272, 4-274,
4-275, 4-278, 4-287,
4-289, 4-292, 4-298,
4-301, 4-306, 4-310,
4-315, 4-362

V15  2009.12 1. igerikler eklendi
(1) “SFC dili” eklendi Bol5
(2) “ST dili” eklendi Bol 6

(3) Gergek sayi donusumi igin 16 komut eklendi
(4) Giris kiyaslama igin 6 komut eklendi

(5) Hareket ettirme icin 4 komut eklendi

(6) Degis tokus igin 4 komut eklendi

(7) Mantiksal iglem icin 16 komut eklendi

(8) XPM ile iliskili komutlar eklendi

B6113.7~4.13.10
B614.15.19~4.15.21
B614.18.9~4.18.10
B614.19.5~4.19.6
B614.22.9~4.22.16
Bo6l4.42



Not

Degistirilen konum

2. igerikler degistirildi
(1) Kullanilabilir diller eklendi
(2) “G X, GD X” komutu degistirildi
(3) “POR, FLT” komutlari dedistirildi
(4) “STP, PIDINIT” komutlari degistirildi
(5) Komut listesi degistirildi
(6) Ozel réle listesi degistirildi

BoI3.1
Bol4.14.4

B614.41.4,B614.41.2
B0614.41.24.41.10,
B614.41.24.28.7

B614.41.23.4
Ek 3

1. icerikler eklendi veya degistirildi
(1) XPM ‘ye 6zel komutlar eklendi veya degistirildi
(2) 4 pozisyon komutu eklendi

(3) ST dil kullanici fonksiyonu/fonksiyon blogu
hakkinda tanim eklendi

(4) Ozel réle (F) eklendi:_OS_VER_PATCH
(5) TRAMP, RTRAMP komutlari eklendi

Bo613.5.4, Ch.4.42
BoI3.5.4
B614.41~4.42
Bo616.5
Ek3
B0613.4.12, B614.24.19

1. icerikler eklendi veya degistirildi
(1) PUTE/GETE komutlari eklendi
(2) ADS ve 15 diger komut eklendi

4.39.2, 4.394
4.12.7, 4.24.20
4.27.10, 4.28.3

¥ Kul lanict EI Kitabr numarasi arka kapagin sag tarafinda gésterilmektedir.
(@006 LS Industrial Systems Co., Ltd  Biitiin Haklari Saklidir.



Kullanici El Kitabi Hakkinda

Kullanici El Kitabi Hakkinda

LS Industrial System Co., Ltd. PLC ‘sini satinaldiginiz igin tebrikler.
Kullanim 6éncesi, satin almis oldugunuz UrGndn dogru kullanimi igin Grlnin fonksiyonlari, performansi,
kurulumu ve programlanmasi hakkinda Kullanici El Kitabini dikkatlice okuyup anladiginizdan emin olun ve

son kullanici ve bakim yodneticisine Kullanici El Kitabi dnemle temin edilmesini saglayin.

Kullanici El Kitabi Grind tanimlamaktadir. Gerekli oldugunda asagidaki tanima bakabilir ve karsilik gelen

sekilde siparig edebilirsiniz. Ek olarak, web sitemize (http://eng.Isis.biz/) bagdlanabilir ve bilgileri PDF dosyasi

olarak indirebilirsiniz.

iliskili Kullanici El Kitaplar

Baslik

Tanim

XGK-CPUA/CPUE/CPUH/CPUS
Kullanici El Kitabi

CPU modula, Gig modiili, Temel, G/C modiili ve Uzatma kablosuna

iliskin 6zellikleri, sistem yapisi ve EMC 6zelliklerini tanimlamaktadir.

XGB Donanim Kullanici El Kitabi

Gug, G/C, Uzatma, Sistem yapisi, dahili Yiksek Hizli Sayag vb. iligkin

XGB ozelliklerini tanimlamaktadir.

XGB Analog Kullanici El Kitabi

XGB analog giris, analog ¢ikis, sicaklik girisi, dahili PID kontrollGnU

tanimlamaktadir.

XG5000 Kullanici El Kitabi

XGT serisi Urdnler kullanilarak 6zellikle programlama, yazma,
goruntileme ve hata ayiklama gibi gevrimici fonksiyonlar hakkinda

XG5000 yaziliminin nasil kullanilacagini tanimlamaktadir.

XGK/XGB Serisi

Yoénerge & Programlama

Kullanici El Kitabi

XGK CPU ve XGB ile birlikte PLC sisteminde kullanilan komutlarin

nasil kullanilacagini agiklayan programlama igin kullanici el kitabidir.



http://eng.lsis.biz/
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Boliim 1 Ozet ve Ozellikler

Boliim 1 Ozet ve Ozellikler

1.1 Ozet

Bu el kitabi PLC XGT serisi kullanimi igin tasarlanmis olan CPU modulinin performans, fonksiyon ve
kullanilabilir komutlarini tanimlamaktadir.

1.2 Ozellikler

1) Kolay programlama araci desteklenmektedir (XG5000).

2) Calisma modu esnasinda program degistirme mimkuindur.

3) Uluslararasi haberlesme protokolU standardi tarafindan tespit edilen acik ag yerlestirilmigtir.
4) Calisma esnasinda goéruntileme ile ayni anda degistirme mimkuindar.

5) PLC uygulama arahgdini genigletmek icin gesitli 6zel moduller bitindyle saglanmaktadir.

6) Kayan noktali islem ve string tipi islem dahil 758 tur ¢esitli komutlar desteklenmektedir.

XGK CPU PLC programlarinin uyumlulugu icin énlemler

1) CPU moduliine bagl olarak G/C bélgesi ve veri yazmag (D) bdlgesi birbirlerinden farklidir.
Programlari degistirmek icin Aygit Bélgesi (2.3) ‘e bakin.

2) Uyumlu bir programa degistirmeden énce mevcut program yedeklenmelidir.

3) Parametreler donUstirtilememektedir.

XGB PLC programlama igin 6nlemler

1) Bu el kitabi genel olarak XGK CPU kullanimi igin olusturulmustur. Dolayisiyla XGB CPU desteklenmemesi
durumunda XGB mevcut degil seklinde isaretlenmektedir.
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Bolim 2 Fonksiyon

Bolim 2 Fonksiyon

2.1 Performans Ozellikleri

Standart CPU moduli (XGK-CPUE/S) ve yuksek performansli CPU moduli (XGK-CPUA/H/U) performans
Ozellikleri agagdidaki gibidir;

Madde

Ozellik

XGK-CPUE | XGK-CPUS | XGK-CPUA | XGK-CPUH | XGK-CPUU

Notlar

Calisma Yoéntemi

Peryodik calisma, Zamana dayali galisma, Sabit peryotlu ¢alisma

G/C Kontrol Yéntemi

Tarama ile senkronizeli toplu proses yontemi (tazeleme yontemi)
Komut ile dogrudan yéntem

Merdiven Semasi
Komut Listesi

Program Dil SFC (Sirali Fonksiyon Semasi) )
ST (Yapilandiriimig Metin)
Temel 40 -
Komut Sayisi
Uygulama 717 (232 tip) -
LD 0.084 us/Adim 0.028 us/ Adim -
Proses Hizi MOV 0.252 us/ Adim 0.084 us/ Adim -
(Temel Komut) +: 1.442 us(S), 2.87 4s(D) +: 0.602 15(S), 1.078 1s(D) S: Tek Gergek say!
G k i
Qa‘i’;rf]a x: 1.948 £5(S), 4.186 £5(D) x: 1.106 #5(S), 2.394 45(D) D: Gift Gergek say!
+:1.974 143(S), 4.2 #s(D) +:1.134 15(S), 2.66 1s(D)
Program Hafiza
Kapasitesi 16 kadim 32 kadim 32 kadim 64 kadim 128 kadim -
G/C Noktasi )
(Kurulum Meveuttur) 1,536 3,072 3,072 6,144
P P00000 ~ P2047F (32,768) -
M M0O0000 ~ M2047F (32,768) -
K K00000 ~ K2047F (32,768) -
L L0O0000 ~ L11263F (180,224) -
F FO0000 ~ F2047F (32,768) -
100ms: T0000 — T0999 S";?ﬁaparameg:g
T oS T Iieee degistrlebimekt
0.1ms: T2000 — T2047 edir.
Veri C C0000 ~ C2047 -
Bolgesi S00.00 ~ S127.99 -
D D0000 ~ D19999 D0000 ~ D32767 -
Ozel modiil veri
U U0.0~U1R31 U0.0~U3F.31 | U0.0~U3F.31 U0.0~U7F.31 Tazeleme
bolgesi
z Z000 ~ 7127 (128) Dizin saymaci
N NOO0O00 ~ N21503 -
1 blok:
R 1 blok 2 blok 32 Kword
(RO ~ R32767)
.. . R aygiti kontrol
Flas Bolgesi 2Mbayt, 32 blok edilebilmektedir
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Bolim 2 Fonksiyon

Ozellik

Madde Notlar
XGK-CPUE XGK-CPUS XGK-CPUA | XGK-CPUH | XGK-CPUU
Toplam 256 )
programlar
Baslagic 1 )
Program kesmesi
Yapilandirma |Zamana bagli
32 -
kesme
Dahili noklta 32 )
kesmesi

Calisma modu

Calisma, Durma, Hata ayiklama

Kendi kendini test
fonksiyonu

Calisma gecikmesi, hafiza hatasi, G/C hatasi, pil hatasi, gli¢ hatasi, vb.
algilama

Program portu

RS-232C (1CH), USB (1CH)

Modbus slave
RS-232C portu
tarafindan
desteklenmektedir

Gu¢ arizasinda veri

Temel parametrede kalici bolge ayari

saklama
. . . Toplam 15m
Azami genisleme dizeyi 2 4 4 8 uzunlugunda
Dahili akim tiketimi 940mA 960mA -
Agirhk 0.12kg -
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XGB serisi durumunda standart CPU modili (XBM-DR16S, XBM-DN16S, XBM-DN32S) performans
Ozellikleri agagidaki gibidir;

Ozellik
Madde Notlar
XBM-DR16S | XBM-DN16S |  XBM-DN32S
Calisma Yéntemi Peryodik calisma, Zamana dayali calisma, Kesme galismasi, Sabit )
peryotlu calisma
.. . Tarama ile senkronizeli toplu proses yontemi (tazeleme yontemi) )
GIC Kontrol Yontemi Komut ile dogrudan yontem
o Merdiven Semasi
Program Dili Komut Listesi )
Temel 28 -
Komut Sayisi
Uygulama 677 -
Proses Hiz
(Temel Komut) 0.16 f/Adim )
Program Hafiza Kapasitesi 10kadim -
Azami G/C Noktasi 480 (Temel Unite + 7 genisletme) -
P P0000 ~ P127F (2,048) -
M M0O000 ~ M255F (4,096) -
K K00000 ~ K2559F (6zel bolge: K2600~2559F) (40,960) -
L LO0000 ~ L1279F (20,480) -
F FO00 ~ F255F (4,096) -
T 100ms, 10ms, 1ms : TOOO ~ T255 )
Veri (Bdlge parametre ayarina gére degistirilebilmektedir)
Bolgesi c C000 ~ C255 -
S S00.00 ~ S127.99 -
D D0000 ~ D5119 (5120 word) Word
U U00.00 ~ U07.31 (Analog veri Tazeleme bdlgesi : 256 word) Word
z Z000 ~ 2127 (128 word) Word
N NOO0O ~ N3935 (3936 word) Word
Toplam program 128 -
Baslangi¢ kesmesi 1 (INT) -
Zamana dayali kesme Azami 8 -
Harici nokta kesmesi Azami 8 -
Dahili aygit kesmesi Azami 8 -
Calisma modu CALISMA, DURMA, HATA AYIKLAMA -
Kendi kendini test . .
fonksiyonu Calisma gecikmesi, hafiza hatasi, G/C hatasi algilama -
Program portu RS-232C(Yukleyici), RS-232C, RS-485 -
Glg anzasinda veri Temel parametrede kalici bolge ayari -
saklama
Dahili akim tiiketimi 400mA 240mA 300mA -
Agirlik 140g 100g 110g -

2-3




Bolim 2 Fonksiyon

Ozellik
Madde Notlar
XBM-DxxxS
Komut ile kontrol, Otomatik ayarlama, PWM ¢ikis fonksiyonu,
PID kontrol Zorla ¢ikis, Tarama zamani ayarlama, Bitis karsiti, -
Delta MV fonksiyonu, SV-Rampa fonksiyonu
Ozel protokol desteklenmektedir
Cnet I/F Modbus protokolii desteklenmektedir RS-232C 1 port -
Kullanici tanimh protokol desteklenmektedir RS-485 1 port
Kapasite 1faz : 20 kHz 4 kanal i
'g 2 faz: 10 kHz 2 kanal
(2]
§ Giris palsi ve ACC/DCC yodntemi araciligiyla 4 sayici modunu
X desteklemektedir.
o Sayicl « 1 faz pals girisi oldugunda, ACC/DCC sayici
§ modu « 1 faz pals girisi oldugunda, B faz girisi ile ACC/DCC sayici i
= » 2 faz pals girisi oldugunda, ACC/DCC pals girig sayicl
j'l:‘ » 2 faz pals girisi oldugunda, faz farki ile ACC/DCC sayicl
4
? « Dahili/harici ayar
= Ek - Kalici sayici
>~ fonksiyon |  Karsilastirma cikisi i
* Birim zamandaki devir sayisi
Q Kontrol ekseni : 2 eksen(X, Y)
‘B Kontrol yéntemi : Pozisyon, Hiz kontrolu
© S
= Standart Kon_trol b|r|m|_:'PaIs _ o _
X X Pozisyon verisi : Her eksenin 30 verisini segin
= fonksiyon Y ¢
= (Calisma adim no.: 1~30)
8 Calisma modu : Sonlandirma, Saklama, Surekli calisma
Calisma yontemi : Tek, Tekrarli ¢calisma
>
§ Pozisyon yontemi : Mutlak / Artish yontem
@ Pozisyon Pozisyon adres arahg: : -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647 TR cikis tioi
S Hiz : Azami 100kpps (Ayar hiz araligi : 1 ~ 100,000pps) Gikis tipl
= ACC/DCC proses etme (galisma sablonu : Trapezoidsel ydntem) dezﬁglgipm
o
>
2 Referans DOG Sinyali’ (Kapall) ve HOME(REFERANS) Sinyal yontemi
s .. . DOG Sinyali (Agik) ve HOME(REFERANS) Sinyal yéntemi
yontemi . .. .
DOG Sinyal yontemi
JOC | Avar hiz araligi: 1~ 100,000pps (Yiksek hiz / Disiik hiz)
calismasi Y gr- OOUPP s
Ek Yavas yavas hareket etme calismasi, hiz senkronizasyonu, pozisyon
fonksiyon | senkronizasyonu, dogrusal interpolasyon galismasi, vb.

Pals yakalama

Pals genisligi : 50 #s 8 nokta (PO000 ~ PO007)

Harici aygit i ~ _
kesme Pals genisligi : 50 43 8 nokta (PO000 ~ P0O007)
irig fi i 1, 3,5, 10, 20, 70, ve 100ms. arasindan birini segin

Girig filtresi _

(Modill ile segilebilmektedir)

* DOG Sinyali : Yaklasik bir Referans Sinyali
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2.2 Veri Tipleri ve Uygulama Yontemleri

2.2.1 Veri tipleri

Data — Bit ——— Nibble
Byte
Integer ——T1—— Word
Double word
Real
String

2.2.2 Bit verisi (Bit)

Bit verisi 1 bit kontak veya sargi olarak Agik/Kapal géstermektedir, veya G/C olmaksizin hafiza iginde
1 bit birimi ile proses edilmektedir. Bit aygitinin veya word(word) aygitinin bitini ayarlamak igin bit verisi
kullanilabilmektedir.

1) Bit aygiti
Bit biriminde kaydedilebilmekte veya okunabilmektedir (P, M, L, K, F, T, C ve S kullanilabilmektedir.
Detaylar igin 2.3 Aygit Bélgesine bakin.). Bit verisine erisebilmek icin bit birimi belirtiimelidir. En disuk
konum, word verisinin bit aygiti aracihgiyla kolaylikla bit olarak goésterilebilmesini saglayacak olan
onaltilik tabanda isaretlenmelidir.

POO00 O

Bit deyimi
Word deyimi Ona|tl|llt taban)

/— PO0000 1N ilk biti

PO0000 MO00000
|

H »

2) Word aygitinin biti nasil ayarlanmaktadir
Bit verisini kullanacak olan word aygit numarasina uygulanabilir bit numarasini belirtin.

Deyim agagidaki gibidir;

Word aygit numarasi | |Bitnumara3|
[ ]

Burada, Word aygit numarasi ondalik ve bit numarasi onaltilik tabanda gésterilmektedir. Ornegin,
D0010'un 1 bit numarasini ifade etmek igin D0010.1 olarak ayarlayin. DO011’nin b10 biti DO011.A

olarak belirtiimelidir.
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ﬁDOOM 0’un 10. biti

DO0010.A MO00000

gl ()

b15 b0
poooto |F|e[plc|s|a|9]8|7]6]5]4]3]2]1]0]

1) Bit aygiti word aygiti gibi word biriminde de proses edilebilmektedir. Ancak, P0010.1 gibi bir deyim, word
aygitindan farkl olarak mimkin olmamaktadir.
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2.2.3 Yarim bayt / Bayt verisi (Yarim bayt/Bayt)

XGT ‘ye yeni eklenen veri tipleri olarak yarim bayt ve bayt her komutun isminin sonuna 4 veya 8
eklenen komutlarda kullaniimaktadir.
Yarim bayt ve bayt baslangi¢ bit girisi ile kullanilabilmektedir. Ve giris kontagindan 4/8 bite kadar

prosese veri olacaktir.

1) Deyim aralidi
Yarim bayt: 0~15 (4 bit)
Bayt: 0~255 (8 bit)

2) Nasil kullaniimaktadir )
(2) Bit aygiti (P,M,K,F,L) : Islenen olarak kullanilan bit aygitinin kontagindan 4 veya 8 bit almaktadir. 4

veya 8 bit alindiginda, uygulanabilir bit aygitinin bélgesini asan bit yalnizca 0 olarak proses

edilecektir.
Islenen belirtilen hedef ise agilan bdlgenin verisi kaybolacaktir.

‘P0000315 b4 b0
HEEEEEEREEEEEEE

" (WORD)
L 1
P00004's Nibble data

MOV 4 P0O0004 P00010 \
l ) poo01 215 b4 b0
The operand with 4 or 8 | | | | | | | | | | | | | | | |

(WORD)

attached at the back of
L |

instruction will be Nibble
and Byte data. P00010's Nibble data

(2) Word aygiti : islenen olarak kullanilan word aygitinin bit kontagidan 4 veya 8 bit almaktadir.
Belirtilen bit kontagi kaynak olarak kullanildijinda ve 4 veya 8 bit belirtilen kontaktan alindiginda,

uygulanabilir word birimini asan bit O olarak proses edilecektir.
Yukaridaki ile ayni sekilde, belirtilen bit kontagi hedef olarak kullanilirsa wordyi asan veri

kaybolacaktir.

~ poooto D1 b4 bo
>woroy L | [ [ [[TTTTTITI]T]]

g If the bit’s position is C with Byte data to
I?SO?OldO.tC take the upper 4 bits will be processed
yte cata as 0 since exceeding the word range.

MOV 8 D00010.C D00100.4

00O00O0

i VY VI

The operand with 4 or 8 |—>D°°1°° |b15| TTT T T T T T T ] |b0|
| |

attached at the back of (WORD)
instruction will be Nibble
and Byte data.

1) T ve C kanisikhga sebep olabilecek sekilde, uygulanan komuta bagli olarak bit veya word verisi olarak
kullanildigindan, T ve C aygitlari yarim bayt & bayt komutlarinda kullaniimamaktadir.
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2.2.4 Word verisi (Word)

Word verisi 16-bit sayisal veridir. Onlu veya onaltili tabanda ifade edilebilmektedir. Veri onaltili olarak
ifade edilecek ise, H sayinin basina H eklenmelidir.

- Onlu: -32,768 ~ 32,767 (isaretli islem) veya 0 ~ 65,535 (isaretsiz islem)
- Onaltili: HO ~ HFFFF
Word verisi word aygiti veya bit aygiti araciligiyla ifade edilebilmektedir.

1) Word aygiti
Word aygiti 1 nokta (word) biriminde belirtiimektedir.

| POIOOI1 0
1

| [ Mov_b10_p20 H

¥Dlo, D20 gibi 1 word nesnedir

2) Bit aygiti
Bit aygiti en disuk basamagi (Basamaklar onaltili tabanda ifade edilmektedir — pozisyon gérintilenen
bittir) ¢cikarilarak ifade edilmektedir ve word verisi olarak belirtilecektir.

| 00010
— | | MOV H1234 POOOOH

v

b15 b0
FEDCBA9876543210

Poooo  [o]ofo[1]ofo]1]o]o]o[1]1]o]1]o0]0]
h g Y Y Y
i 2 3 4

~
P0O000 ‘in 1 word verisi belirtiimektedir

1) XGK komutlari igaretli islem temelindedir. isaretsiz islem temelindeki komutlara U eklenecektir.
Ornek) ADD : Isaretli iglem
ADDU: Isaretsiz islem
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2.2.5 Double Word verisi (DWORD)

Double word verisi 32-bit sayisal veridir. Onlu veya onaltili tabanda ifade edilebilmektedir. Veri onaltilik
olarak ifade edilecek ise, H sayinin basina H eklenmelidir.

- Ondalik: -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647 (isaretli islem) veya 0 ~ 4,294,967,295 (isaretsiz islem)

- Onaltilik: HO ~ HFFFFFFFF
Double word verisi word aygiti veya bit aygiti araciliiyla ifade edilebilmektedir.

1) Word aygiti
32-bit veri arasindan dusuk 16-bit verisine uygulanabilir aygit numarasini belirtmektedir.
(Belirtlen aygit numarasi) ve (Belirtlen aygit numarasi +1) verisi double word verisi olarak
kullaniimaktadir.

| P0O0010
| ]

11 DMOV 1234 D21—(

|_> D21, D22 gibi 2-nokta verisi (word) nesnedir
Double word komutu
2) Bit aygit

Word verisinin ifadesi gibi, bit aygiti en disik basamagi ¢ikarilip, double word verisi olarak (Belirtilen
aygit numarasi) ve (Belirtilen aygit numarasi +1) verisini kullanarak ifade edilmektedir.

| P00010

— | DMOV 1234 PO001 —|

P0001, PO002 gibi 2-nokta verisi (word) nesnedir
Double word yonergesi

2.2.6 Gergek veri (REAL, LREAL)

Gergek veri, 32-bit kayan ondalik noktali sayisinin Tek Gergek, ve 64-bit kayan ondalik noktali sayisinin
Cift Gergek olarak adlandirildigi 32bit/64bit kayan ondalik noktal verisidir.

Deyim yalnizca onlu taban bigiminde mevcuttur (ondalik nokta gosterilmektedir). Ve hem word aygiti hem
de bit aygiti mevcuttur.

b31 b30 b23 b22 b0

Single Real A exponent fraction

I
Sign bit

b63 b62 b52 b51 b0

Double Real A | ©xponent fraction

I
Sign bit
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(1) Deyim aralig
Tek Gergek sayi

Cift Gergek say

(2) Desteklenen islem komutlari
4 temel islem, donlstirme, karsilastirma ve trigonometrik fonksiyon komutlari desteklenmektedir.

. - 3.402823466e+038 ~ -1.175494351e-038 veya
0 veya 1.175494351e-038 ~ 3.402823466e+038

- 1.7976931348623157e+308 ~ -2.2250738585072014e-308 veya
0 veya 2.2250738585072014e-308 ~ 1.7976931348623157e+308

(3) ifade edilemeyen boélge bulunmaktadir.
(Simetrik olarak ifade edilemeyen bdlge negatif veride dahi bulunmaktadir.)

Tek Gergek sayi:

Cift Gergek sayi:

# Kayan noktallyakla islem hatasi : Istisna (islem hatasi) IEEE754 standardinda desteklenmektedir.

isaretli

isaretli

isaretsiz 0 ~ 1.40129846e-45

-1.175494351e-038 ~ 1.175494351e-038

isaretsiz 0 ~ 4.9406564584124654e-324
-2.2250738585072014e-308 ~ 2.2250738585072014e-308

Bayrak Belirteg islem Hatasi Durumu Notlar
Dogru olmayan islem . < . . o Lo
F00570 hatasi kaliclasmasi Deyim araligi sinirina bagl olarak islem sonucu dogru degil ise
Asagi tasma ; - . o .
F00571 kalicilasmasi Islem sonucu asgari duzenli mutlak degerden daha kuguk ise
Yukari tagsma ; e . o R,
F00572 kalicilasmasi Islem sonucu azami diizenli mutlak degerden daha buylk ise
F00573 0-bolme hatasi Bolinen 0 ‘dan farkli sinirli bir deger ve bélen 0 ise
kalicilasmasi
Gegersiz islem hatasi | ; Co s . .
F00574 kalicilasmasi Islem prosesi dogru olmayan bir sekilde ¢alistirilirsa
FOO57A E&?t%:: olmayan islem islem sonucu deyim araligi sinirina bagh olarak dogru degil ise
FO057B | Asagi tasma islem sonucu asgari diizenli mutlak degerden daha diisiik ise
FO057C | Yukar tasma islem sonucu azami diizenli mutlak degerden daha yiiksek ise
FO057D | 0-bdlme hatasi Bolinen 0 ‘dan farkli sinirli bir deger ve bélen 0 ise
FOO57E | Gegersiz islem hatasi | Islem prosesi dogru olmayan bir sekilde galistirilirsa
FOO57F Dizensiz deger giris Duizensiz veri girisi oldugunda
hatasi
1) Gergek veri deyimi |IEEE754 bicimine uymaktadir. Ancak, bigim ile dogrudan girisi mimkin degildir.

2) XGB durumunda, islem hata sarti karsilandiginda dahi uygulanan bayrak ayarlanmamaktadir.
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2.2.7 String verisi

Uygulama komutlari, stringe iliskin komutlar arasinda ASCII kodunda kaydetmek igin sayi, harf, 6zel
isaret, vb. veri tipini kullanin. Ek olarak, 16-bit kod gerektiren Korece ve Cince harfler de
kullanilabilmektedir.

NULL (BOS) koda (h00O) kadar olan string verisi bir string sirasi olarak degerlendiriimektedir. Ve bir
string sirasinin azami uzunlugu 32 bayt (BOS dahil) ‘tir. Bagka bir ifadeyle, 31 harfe kadar yalnizca
ingilizce ‘de bulunmaktadir, ve 15 harfe kadar yalnizca Korece ‘de bulunmaktadir. Ve onlari
karistirmak da mumkuindur.

Dogrudan girilen string boyutu azami sinirn asarsa bunun gibi bir stringi giristen saklamak igin
XG5000 programlama aracinda bir uyari mesaji gérintilenecektir. Azami string giris verisi 31 bayt +
BOS (1 bayt) ‘tir.

Ornek)

| P00020
| | | $MOV  'ABC'  D00004 *{

b15 b0
D00004 h42 h41
D00005 hoo h43
D00006 hoo hoo

| S

D00019 [ hoo | hoo |

ABC

If $MOV instruction used, string up to DO0004~D00019 will
be transferred unconditionally in 16 words (31letters+null).

| P00020
| | | $MOV  D00100 D00200 *{
b15 b0 b15 b0
D00100 h42 h41l D00200 h42 h41
D00101 ) h0O0 h43 D00201 h0O0 h00
D00102 f h31 h30 D00202 h0O0 h00
—
D00103 h44 h48 g S

D0001¢ | hoo [ hoo | D00215 | ho0 [ hoo |

Null code included in a string if there is null code between
strings
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2.3 Aygit Bolgesi

2.3.1 Aygitlarin siniflandiriimasi
Aygitlar, deyim ydntemi ve islenen proses ydntemine bagl olarak bit aygitina ve word aygitina
ayrilmaktadirlar.

1) Bit aygiti
(1) LOAD (yukleme) veya OUT (CIKIS) gibi temel komutlarda kullanildiginda bir ‘. icermeyen biti
ifade etmek icindir.

(2) P, M, K, F, T (bit kontad1), C (bit kontagi), L, S

(3) Dizin fonksiyonu kullanildiginda : Bit aygitinda dizin fonksiyonu kullanilirsa, dizin yazmag degerinin
eklendigi bit pozisyonundaki biti belirtmektedir. Ancak, uygulama komutunda bit aygiti kullanilirsa
ve komutun isleneni word verisi ise, islemi word cinsinden olacaktir.
Ornek) LOAD P00001[Z1] - Z1=8ise, LOAD P(1+8) = LOAD P00009

MOV  P00001[Z1] D10 -> Z1=8ise, MOV P00009 D0O0010

2) Word aygiti

(1) Aygitin temel deyimi word birimindedir.

(2) Aygit numarasinin istenen bit pozisyonunu belirtmek icin bir ‘.’ (nokta) kullaniimaktadir.
Ornek) D10’nun BIT4 ‘il D10.4 olarak ifade edilecektir.

(3) Uygulanabilir aygit : D, R, U, T (mevcut deder bdlgesi), C (mevcut deger bdlgesi), Z

(4) Dizin fonksiyonu kullanildiginda: Dizinleme word biriminde olacaktir. Dizin, word
aygitini bit olarak ifade eden islenende kullanilirsa, dizinlemesi de word biriminde olacaktir.
Ornegin, islenende Z10 kullanilacak ise, ifadesi D(10+Z10’nun degeri).4 ‘e esdeger bir anlamda

olan D10[Z10].4 olacaktir.
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2.3.2 Aygit bagina girig aralig

Avait Boyut Bit kontagi Word verisi Not
yo XGK XGB XGK XGB XGK XGB
P0O0000 ~ P000O0 ~ P0000 ~
P 32,768 nokta 2,048 nokta P2047E P127F P2047 P0O00O ~ P127
MO00000 ~ MO0000 ~ MO0000 ~ MO00O ~
M 32,768 nokta 4,096 nokta M2047F M255F M2047 M255
K00000 ~ K00000 ~ K000 ~ K000 ~
K 32,768 nokta | 40,960 nokta K2047F K2559F K2047 K2559
F00000 ~ FO000 ~ FO000 ~
F 32,768 nokta | 4,096 nokta E2047F i o047 | FOOO ~ F255
T#) | 2,048 nokta 256 nokta | TO000 ~T2047 | T000~T255 | 000~ | T000~T255
C0000 ~ C000 ~ C0000 ~ C000 ~
C=2) | 2048nokia 256 nokta C2047 C255 C2047 C255
100.00.0 ~ U00.00.0~ | U00.00 ~ U00.00 ~
U 3,072 Word 256 Word U7F.31.F U07.31.F U7F.31 U07.31
Z 128 Word 128 Word Mevcut degil Mevcut degil | Z0 ~z127 Z0 ~ 7127
S00.00 ~ S00.00 ~ Mevcut .
S 128 Word 128 Word S127.99 S127.99 degil Mevcut degil
L000000 ~ L00000 ~ L00000 ~ L0000 ~
L 180,224 nokta | 20,480 nokta L11263F L1279F 111263 L1279
- .. | N0000O ~ N
N 21K Word 3,936 Word Mevcut degil Mevcut degil N21503 Mevcut degil
D00000.0 ~ D0000.0~ | DO00OO ~ D0000 ~
D 32K Word 5,120 Word D32767.F D5119.F D32767 D5119
R00000.0 ~ R00000 ~
R | 32K Word n »3) - R32767.F - R32767 -
N ZR00000 ~
ZR *4) (32K n) Word - Mevcut degil - ZR65535 -

/N Uyari

XGK durumunda

1) N bélgesi icin, yalnizca haberlesme modulinde P2P igin kullanilan bélge disindaki kullanilabilir.

2) P2P kullanilirsa, P2P sayisi igin N bolgesine atama yapmak 1~8 ‘e kadar mumkindur, P2P No.1 00~63
blok icermektedir ve 1 blok igcin NOOOOO ‘dan NO0040 ‘a kadar 41-word N boélgesi otomatik olarak P2P

servisine atanmaktadir.

3) Bu, servis bolgesi ile ¢iftlenmis olarak programlandiginda islem hatasina yol agabilmektedir. Dolayisiyla,
P2P servisi icin atanmig olandan farkli bélge ile programlayin.

XGB durumunda
1) XGB durumunda, N bolgesi yalnizca gorintilenebilmektedir.
2) XGB standart tipi R, ZR bolgesini desteklememektedir.

*1) Zaman rélesinde word verisi bit kontaginin mevcut degerini temsil etmektedir.

*2 Sayicidaki word verisi uygulanabilir bit kontaginin mevcut degerini temsil etmektedir.

*) ‘n’ deyimi bir blok sayisidir, XGK-CPUH, XGK-CPUA ise, ‘n=2" ve XGK-CPUS, XGK-CPUE, ‘n=1". 32K wordler 1 blok
boyutundadir, gérintilenecek kullanilabilir bit kontagi RO0000.0 ~ R32767.F ‘dir. Ek olarak, word verisi de yalnizca
R00000 ~ R32767 ‘ye kadar ifade edilebilmektedir. Daha fazla detay igin 2.3.13 ‘e bakin.

«4)
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233G/ICP

G/C P, harici ekipmana 6zdes bolge olarak, giris aygiti olarak kullanilan basma butonundan, sivi¢ veya
limit sivi¢ sinyallerini almak igin giris bélimuinden, ¢ikis aygiti olarak kullanilan solenoidden, ve islem
sonucunu motora ve lambaya dagitacak olan ¢ikis béliminden meydana gelmektedir.

Giris bdlima P igin, giris durumu PLC’nin dahili hafizasinda saklandigindan A ve B kontaklari kullanim
icin mevcuttur. Cikis bélima P igin, A ve B kontaklari da mevcuttur. P bélgesinde G/C igin kullanilandan
farkli diger bélimler ayni yardimci réle M gibi kullanilabilmektedir. Uygulanan komutlara gére, word
biriminde kullanilabilmektedir.

P0000 P0020
' . PO00O
PO001  POO20 P0021 P0O001 Input
PO002 P0023
[l LooJ
P0021
I} P0020
P0021
P0002 POD21 P0024 Output
|} Il () P0023
P00201 POO24

Sekil 2.1 G/G Program Ornegi

Fead before

Area Input P < Operation Input

saved in module

CPU

A 4

Area Outplul p Qutput
saved in Write after module

k4

-

operation

CPU module

Sekil 2.2 P Bolgesi Nasil Cisimlendirilmektedir
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Sekil 2.2 ‘de gosterildigi gibi, P bdlgesi, PLC tarama yaparken (islerken) G/C modulinin kontak
durumuna bagli olmaksizin CPU’nun dabhili hafizasi (P boélgesi) ile islem gergeklestiren, islemden sonra
cikis kontagina karsilik gelen dahili hafiza P bdlgesi igeriginin bitlinindn ¢ikisini saglayan, ve daha
sonra giris modulinin kontak durumunu bir sonraki islem igin dahili hafiza P bdlgesine kaydeden her bir
G/C modil kontagina 1:1 karsilik gelen bdlimlere sahiptir.

Programlama esnasinda giris P bolgesi ve ¢ikis P boélgesi arasindaki karisikliktan kaynakli olarak hata
olusabileceginden dolayl duruma bagl olmaksizin giris ve ¢ikis kontaklarinin hepsinin P bdlgesine
atanmasina dikkat edin.

2.3.4 Yardimci réle M
PLC igindeki dahili réle olarak, dodrudan harici ¢ikis mimkin degildir, ancak G/C P ile badlanirsa, o
takdirde mUmkin olacaktir. Gug Agik oldugunda veya CALISMA durumunda, parametre ayari ile kalici
bdlge olarak belirtilenden farkli diger bdlgelerin tamami 0 ‘a giderilecektir. A ve B kontaklar
kullanilabilmektedir.

2.3.5 Kalici réle K

Uygulama amaci yardimci réle M ile 6zdestir. Ancak, Glg¢ Ac¢ik oldugunda veya CALISMA durumunda,
onceki veriyi saklamayan kalici bdlge olarak kullanilan temel parametrede kalici bolge 1 olarak islev
gbrmektedir.
A ve B kontaklar kullanilabilmektedir. Veri asagidaki islem tarafindan giderilecektir. (Ozdes olarak kalici
bolge 1 islem 6zelligi. CPU Kullanici El Kitabi 5.5.5 Veri kalicilagtirma boélge ayarina bakin.)

(1) Silme programi yapma ve Silme programi galistirma.

(1) XG5000 ‘de silme PLC silme menlsindn hafizasini silme fonksiyonu ¢alistirma.

(2) XG5000 CPU modili anahtar ¢alisma sifirlamasi veya Timden sifirlama.

2.3.6 Haberlesme rolesi L
Bolge, haberlesme modilu kurulu oldugunda bayrak bdlgesi haberlesme modil kullanimi igindir.
Haberlesme modlil bilgisini saglamaktadir (O/S bilgisi, servis bilgisi, bayrak bilgisi). Kalici bolge 1 islem
ozelligine 6zdes bir sekilde veri saklamak igindir.
Haberlesme modulu kullaniimiyorsa, yardimci réle M ‘ye 6zdes bir sekilde kullanilabilmektedir.

1) L bolgesi icin kullanilan P2P ve Yiksek Hizli baglanti bayragi hakkinda detaylar icin XG5000 Yaziliminda
Degisken/yorumda Goérintileme Bayragdi icerijine veya uygulanabilir haberlesme modil el kitabina
bakin.
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2.3.7 Zamanrolesi T
Calisma yontemi 5 tir komuta (TON, TOFF, TMR, TMON, TRTG) bagl olarak kargsilik gelen sekilde
farkl olan kullanilabilir 4 tip temel peryot 0.1ms(XGB mevcut degil), 1Ims, 10ms and 100ms ‘dir.

Azami ayar degeri onlu veya onaltili tabanda hFFFF (65535) ‘e kadar mevcuttur. Zaman rdlesi tipleri
ve Islem yontemleri asagida Sekil2.3 ‘de gosterildigi gibidir.

I | 1 Eaman rolesi
l |£0m utu

I
| 7 X

Giris Durumu Zaman rolesi Bolgesi Ayar Degeri

ZelEl TOIGS' Detay islem Zaman Semasi
Tipi
Giris Gecikmeli Zaman rolesi
TON On Gecikmeli Toplama |t —»|
Cikis t = Ayar Degeri
Giris ; y — Off Gecikmeli Zaman
i e t—ui [Olesi
TOFF Off Gecikmeli Cikarma | ! |
Cikig | | t = Ayar Degeri
Giris | | | | Birlestirme Zaman
On Gecikmel | | roles
n Gecikmeli
TMR Birlestirme Toplama |<—t1—>| |<— t2—>{
t = Ayar Degeri
Cikis (t1+2)
Girig Tek kararl
Zaman rolesi
TMON Tek kararl Cikarma -— U —
Cikis t = Ayar Degeri
Giris [ Tekrar tetiklenebilir
.t ™
TRTG Tekrar . Cikarma
tetiklenebilir | .
Cikis t = Ayar Degeri

Sekil 2.3 Zaman rolesi tipleri & islem Yontemi
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2.3.8 Sayici C

Sayici giris durumunun Yikselen Kenarinda (Kapali — Aglk) baslamaktadir ve giris sifirlanirsa
durmaktadir, daha sonra mevcut degeri 0 ‘a gidermekmekte veya ayar degeri ile yer degistirmektedir.

Calisma yontemleri azami ayar degeri hFFFF ‘ye kadar mevcut olan 4 tur komuta (CTU, CTD, CTUD,
CTR) bagh olarak birbirlerinden farklidir. Sayici tipleri ve Islem Yontemleri asadida Sekil 2.4 ‘de

gOsterildigi gibidir.

|_C|:|unter

Rising Edge (Off — On)

instruction

3

Counter ares Setting value

Sayici Tipi

Detay

Islem

Zaman $emasi

CTuU

Yukari
Sayicl

Toplama

—

Sifirlarpa
Sayma

LURTEH ST —

Palsi

Mevcut

Ayar Degeri

Deger

Cikis

CTD

Asagi
Sayici

Cikarma

Sifirlarpa

—

Saym

i

Palsi

Mevcut

Ayar Degeri

Deger

Cikis -

CTUD

Yukar/
Asagi
Sayici

Toplama/
Cikarma

é|f|rla Y

=y

Toplama

Palsi
Cikarma

[

Palsi

Mevcut

Ayar Degeri

Deger

Cikis

CTR

Halka
Sayici

Toplama

Sifirlarpa

—

Saym
Palsi

Mevcut

— —I Ayar Degeri

Deger

Cikis

-

|

Sekil 2.4 Sayici Tipleri ve islem Yéntemleri
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2.3.9 Veri Yazmagi D
Okuma/Yazmanin 16 bit, 32 bit ve bit deyimine ek olarak bit bit olarak mevcut oldugu dahili veriyi
muhafaza etmektedir.
32 bitte oldugu gibi, belirtilen sayi distk 16 bitte proses edilmekte ve belirtilen sayl + 1 ylksek 16 bitte
proses edilmektedir.
Veri yazmagindeki bit deyimi “Belirtilen sayi.Belirtilen bit” bicimini kullanmaktadir. Bu anda, belirtilen bit
onaltili tabanda ifade edilmektedir. (2.2 ‘ye bakin)
Gug¢ Acik oldugunda veya CALISMA aninda parametre ile kalici bélge olarak belirtilenden farkli olan
bolgelerin timi O ‘a giderilecektir ve kalici bolge 6nceki gibi muhafaza edilecektir. Kalici bdlgeyi
belirtmek icin Parametre Ayarina bakin.

Ornek) 32-bit komut belirtilen D10 ile kullanilirsa.

b31 b16 b15 o]0]

D11 D10

\ Upper 16 bits \ Lower 16 bits

Ornek) Veri yazmagi D'nin bit ifadesi

b15 TN b0
D00020 |o/1|o/1|0/1|0/1 0/1/ 0/1 \pm 0/1|0/1|0/1|o/1]0/10/1 [0/1]0/1 | 0/1

e
D00020.A H
}—1 y—{ MOV hOOF3  PO0004

Tanim: MOV ydnergesinin ¢alistiriimasi D20’nin A de@erine baglidir.
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2.3.10 Adim kontrol rolesi S

Adim kontrolu i¢in kullanilan réle olarak, uygulanan komutlara (OUT, SET) bagll olarak Son-giris
tercihli ve sira kontrole ayriimaktadir.

Gug¢ Aclk oldugunda veya CALISMA basladiginda, parametre tarafindan belirtilen haricindeki diger
bodlgelerin timu ilk adim 0 ‘a giderilecektir.

S00.02
| 1 f 1
L

50099 The last programmed step is preferred
| P under the same condition
L .~/ iLast-input preferred)

: S00 .61
| | f
1 NS

S00.01

| | (3]

Only after the previous step is completed, the
— present step will be processed by sequence

1 (s control, (Sequence contral)

1 T L% A

50003
|| C g
1 L J

500,04
| | (s}

Clear condition of SETxx, 00 can be executed
500,00 regardless of processing sequence,
P
. =

Daha fazla detay igin Bolim 4 OUT Sxx.xX, SET SxX.xx ‘e bakin.
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2.3.11 Ozel rdle F

Bu rdle Sistem bilgisi saglamaktadir. FOO00~F1023 (XGB durumunda F199) ‘a kadar okunabilmektedir.
PLC mevcut durumu, O/S bilgisi, RTC verisi ve Sitem saati vb. genel bilgileri saglamaktadir.

F1024 (XGB durumunda F200) wordnin sonraki bdlgesi 6zel komut sinirh Yazma kullanimi
muimkunddr. Bu bdlge, harici aygit Uyari ve Hatasi muayenesi icin kullanilabilmektedir. CPU el kitabi
Bolum 6.7 (XGB durumunda, Chapter 6.6) ‘ye bakin.

2.3.12 Ozel modiil yazmagi U (Tazeleme bélgesi)

Bu yazmag slota kurulu olan 6zel modulden veri okumak igin kullaniimaktadir.

Arka-ylzey kontrolori tarafindan kurulan 6zel modul verisi tazeleme bodlgesinde otomatik olarak
glncellenecektir.

U boélgesine slot basina 32 word atanacaktir.

Bundan dolayi, U bdlgesi toplam 4,096 wordden (8 rak = 16 slot * 32 word = 4,096 word) olusmaktadir.
XGB durumunda, toplam 256 word (1 rak * 8 slot * 32 word = 256 word).

Slot basina kullanilan U bélgesi degeri, modulin kurulu oldugu slota veya slotun bos olmasina bagl
olmaksizin sabittir.

b15 b0 b15 b0

U00.00 Slot no. 0 u00.00 Slot no. 0
U00.31 U00.31
U01.00 Slot no. 1 u01.00 Slotno. 1
U01.31 U01.31
U7F.00

Slot no. 127 u07.00 Slot no. 7
U7F.31 U07.31

XGK XGB

U bolgesi temel komutu, x ‘in rak numarasi 0~ 7 icin, y ‘nin slot numarasi 0 ~ F igin, ve z ‘nin 6zel
modul dahili hafiza word sayisi i¢in oldugu Uxy.z ‘dedir.

U bolgesi U3A.12.x (x: Bit pozisyonu, onaltili tabanda) ile bit olarak ta ifade edilmektedir.

Halihazirda belirtilen slot zerinde hicbir 6zel modul kurulu degil ise, belirtilen etkin veri bdlgesi
aslimig ise, belirtilen bolge degeri hi¢ bir hata bulunmaksizin 0 olacaktir.

Ornegin, rak No. 1 slot No. 1 Gzerinde kurulu olan dzel modiil tazeleme bélgesi yalnizca 4 wordye
(No.0 ~ No.3) kadar etkin ise, word No.4 (U31.04) 0 olarak okunacaktir. Bundan dolayi, hOOF3
D00004 ‘te kaydedilecektir.

P00052

ADD  hOOF3 U31.04 DO00004 H

Kurulu olan 6zel modiil tazeleme bélgesi haricindeki diger bélgede deger okumak veya yazmak igin
PUT(P) veya GET(P) komutu kullanin.

Ozel modiil kullanici el kitabinda her moddiliin bolgesi hakkinda Bilgiye bakin.

Veri kurulu olan D/A donisim modili U boélgesine yazilirsa, Tarama Bitisinde ve ¢ikisi oldugunda
tazelenmektedir.

Veri belirtilen pozisyona yalnizca D/A dénisim modiill ile yazilabilmektedir.

D/A doniisim moddll haricinde baska bir modiliin kurulu oldugu bir pozisyona veri kaydetmek igin bir
komut, kullanilirsa, NOP komutu tarafindan proses edilmektedir. Bu durumda, hig bir hata meydana
gelmeyebilmektedir.
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2.3.13 Dosya yazmagi R(XGB standart tipi durumunda, mevcut degildir)

Dosya yazmagl 6zel olarak dahili flag hafiza igin kullaniimaktadir. Veriyi kaydetmek biraz zaman
aldigindan dolayi, flag hafiza tarama programi proses edilirken veriyi kaydedememektedir. Bundan
dolayi, flag hafiza verisini kullanan tarama programi dosya yazmagine tasimaktadir. Verinin kaydedilmesi

gerekirse, tekrar flag hafizaya kaydedin.

1) Ozellikler

(1) Dahili flag hafiza icin kullanilan 6zel bir yazmag olarak, dahili flag blogunu dosya yazmagine okumak

veya yazmak i¢in kullaniimaktadir.

File Register (R, ZR)

i ZR00000  RO0000
: l Block O
| | R32767
: R00000
: l Block 1
| ZR65535 R32767

*EBREAD & EBWRITE are exclusive flash instructions.
Refer to File related instructions for details.

Internal Flash
___Memory __ _

/7

| EBREAD

\

Block 0
(32K WORD)

Block 1
(32K WORD)

EBWRITE

Block 31
(32K WORD)

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

—_———— e — —

(2) Bir blok boyutu D dahili flag hafiza blogununki ile 6zdes olarak 32K worddir.

(3) Veriyi daimi olarak saklamak i¢in dosya yazmag verisini EBWRITE komutu ile flag hafizaya yazin.

(4) Dosya yazmaci kalici bolge 1 ile ayni sekilde calismaktadir. Yani, Veri sifilama sivigi ile Genel
sifirlama tarafindan, D.CLR ile sifirlama tarafindan ve XG5000 ile sifilama tarafindan giderilmektedir.

(5) Dosya yazmag blogunu flas hafiza bloguna okumak veya yazmak icin birkag tarama gerekecektir.
Tamamlanma durumu F160 ( RBLOCK RD_FLAG) ve F162 ( RBLOCK WR_FLAG) uygulanabilir

blok biti aracilidiyla kontrol edilebilmektedir.

(6) Hem dizin fonksiyonu hem de dolayli ayar mevcuttur. Bu anda, ZR ic¢in dolayli ayar araligi
ZR0~ZR32767 wordye kadardir ve kullanilabilir Dizin fonksiyon ([Z]) araligi ZR aygit numarasi
arasinda -32768~32767 ‘dir. R icin, hem dolayli ayar hem de dizin fonksiyonu belirtilen blok araliginda
mevcuttur. Uygulanabilir blok araligi asilirsa, dizin-asim hatasi olusmaktadir.

2) Boyut
Siniflandirma XGK-CPUS/CPUE | XGK-CPUU/CPUH/CPUA | XCB Korgf’(‘;’(‘t')“p e
Dosya yazmaci 32K WORD * 1 blok 32K WORD * 2 blok 10K WORD * 1 blok
Danhili flag hafiza 32K WORD * 32 blok 32K WORD * 32 blok 10K WORD * 2 blok

") XGK-CPUS, XGK-CPUE ve XGB Compak tip (XBC-DxxH) igin dosya yazmaciniin yalnizca bir blogu (blok 0)
saglanmaktadir. Ve XGK-CPUU, XGK-CPUH ve XGK-CPUA i¢in 2 blok saglanmaktadir. Dahili flag hafiza XGK PLC ‘de

toplam 32 bloga ve XGB kompak tipte 2 bloga sahiptir.

% XGB standart tip durumunda, dosya yazmagi (R) mevcut degildir.
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3) Nasil ifade edilmektedir
(1) R — Dosya yazmag blok birim ifadesi (blok basina 32K word sabit)
(2) ZR — Bitin dosya yazmag ifadesi (aralik birim tipine baglhdir)
(3) Flas bolgesi 6zel komut ile erisilebilir aygit ismine sahip degildir.

Aygit ismi Bit ifadesi Vzlg\r,s Ezﬁﬁf i Yazma Okuma # [2] Saklanan veri
R (0] (0] (0] (0] (0] O | Kalici 1 bélge seviyesi
ZR X (0] (0] (0] (0] O | Kalici 1 bélge seviyesi
Dahili Flag X X Sozrre1|ut Sozrﬁlut X Daimi olarak

(4) XGK-CPUH igin, dosya yazmag! yapilandirma érnedi asagida goésterildigi gibidir;

ZR0O RO
Block 0
R32767
RO
Block 1
ZRE5535 R32767
4) Hata bayragi
Sayi Boyut Belirteg Tanim Notlar
F158 Word | Blok No. bayragi Mevcut durumda kullanilan blok No. gértntiulemektedir.
F1590 BIT Okuma flag blogunun Herhangi bir flag blok Okuma bayragi ACIK ise
temsili bayragi ACIKTIR
F1591 BIT Yazma flas blogunun temsili | Herhangi bir flag blok Yazma bayragi ACIK ise
bayragi ACIKTIR
F1592 BIT Flas blok Yazma hatasi Herhangi bir flag blok Yazma hata bayragi ACIK ise
temsili bayragi ACIKTIR
F1600 Flas blogu n Okuma . ‘
~ F161F BIT bayrag Veri blok n ‘de okunursa ACIKTIR 32
F1620 N y . .
~ F163E BIT Flas blogu n Yazma bayragi | Veri blok n ‘de yazilirsa ACIKTIR 32
Blok n ‘de veri Yazma basarisiz ise ACIKTIR.
F1640 BIT Flas blogu n Yazma hatasi | Hata olusursa, hem uygulanabilir Yazma bayragi hem 32
~ F165F bayragi de Yazmayr temsil eden bayrak ACIK durumu
muhafaza etmektedir.

(1) R, ZR aygiti XGB standart tipte desteklenmemektedir. Dolayisiyla okuma/yazma flasi
desteklenmemektedir ve hata bayragi desteklenmemektedir.
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2.3.14 Haberlesme yazmagi N

Haberlesme yazmagi 6zel olarak Cnet, FEnet, FDEnet ve diger haberlesme moddlleri slotta kurulu
oldugunda P2P servis ayari icin kullanilabilir olan P2P yazmagi igin kullaniimaktadir. P2P ayari Ag
Yoneticisi (XG-PD) ve 6zel komutlar ile kullanilabilmektedir. Haberlesme yazmaci N komutlar ile P2P
ayari igin kullaniimaktadir.

P2P ayari icin 6zel komutlar igin ‘Bélim 4. Komut detaylari’ na bakin. (XGB desteklenmemektedir.)

P2P servisi (P2P 1~ P2P 8) basina 64 blok (0~63) ayarlanabilmektedir. Ve bir blok 1 word istasyon
numarasl, 4 okuma bolgesi ve 4 kaydetme bdlgesi (1~4) atayabilmektedir. Ayni zamanda, 4 word aygit
ismi kaydetme bolgesi ve her okuma ve kaydetme bdlgesi icin dedisken sayida kaydetme bodlgesi
bulunmaktadir.

P2P Istasyon no. ve Blok no. N aygrti -
. . ef.
no. kaydetme bélgesi XGK XGB XGK XGB
P2P 1 istasyon no. N00000 N00000
WRITE Aygitl ismi N00001 ~ N0O0004 NO00001 ~ N00004
WRITE Aygitl Boyutu N00005 N00005
WRITE Aygit2 ismi N00006 ~ NO0009 N00006 ~ NO0009
WRITE Aygit2 Boyutu N00010 N00010
WRITE Aygit3 ismi N00011 ~ NO0014 NO0011 ~ NO0014
WRITE Aygit3 Boyutu N00015 N00015
WRITE Aygit4 ismi N00016 ~ N0O0019 N00016 ~ N00019
WRITE Aygit4 Boyutu 0 N00020 N00020
READ Aygitl Ismi N00021 ~ N00024 N00021 ~ N00024
READ Aygitl Boyutu N00025 N00025
READ Aygit2 Ismi N00026 ~ N00029 N00026 ~ N00029
READ Aygit2 Boyutu N00030 N00030
READ Aygit3 Ismi N00031 ~ N00034 N00031 ~ N00034
READ Aygit3 Boyutu N00035 N00035
READ Aygit4 Ismi N00036 ~ N00039 N00036 ~ N00039
READ Aygit4 Boyutu N00040 N00040
1~63 1~31 N00041 ~ N02623 N00041 ~ N01311
P2P 2 0~63 0~31 N02624 ~ N05247 N01312 ~ N02623
P2P 3 0~63 0~31 N05248 ~ N07871 N02624 ~ N03935
P2P 4 0~63 - NO07872 ~ N10495 -
P2P 5 0~63 - N10496 ~ N13119 -
P2P 6 0~63 - N13120 ~ N15743 -
P2P 7 0~63 - N15744 ~ N18367 -
P2P 8 0~63 - N18368 ~ N20991 -

(1) XGK N bolgesi daima kalicillastirildigindan dolay1 XG5000 ‘de yalnizca [Cevrimigi]-[PLC Silme]

mendsini ¢ikartabilmektedir.

(2) P2P servisinde kullaniimayan N20992~N21503 bolgesi Veri Yazmagi (D) icin kullanilabilmektedir. Ancak,

temel olarak D ‘den farkl kalicilastiriimis bolgedir.
(3) XGB’nin N bdlgesi yalnizca gortntilenmek igin kullanilabilmektedir.
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2.4 Komutlarin Anlasgiimasi

2.4.1 Komut Tipleri

XGK/XGB komutlari temel komutlar, uygulama komutlari ve 6zel komutlar olarak genis bir sekilde
siniflandiriimaktadir.

1) Temel komutlar
Temel komutlar LOAD/OUT (YUKLEME/CIKIS), zaman rolesi/sayici, master kontrol ve adim kontrol
komutu gibi kontaga/sargiya iliskin komutlardan meydana gelmektedir.

Basic Instruction I I Contact (LOAD/AND/ORA. D, Unite (MPUSHMPORS. ). Reverse (NOT)

I Output (OUTASETARSTS. ), Master contral, Step contral |

i End. Mo operation, Tirmer, Counter

2) Uygulama komutlar
Uygulama komutlari temel komutlar haricindeki neredeyse butiin digerleridir. Komut fonksiyonlarina
gbre 3.4 ‘te tanimlandigi gibi siniflandinlabilmektedir. Boylece XGK/XGB komutlarini zorlanmadan
anlamak icin bu bélimde islenen tipine bagl olarak siniflandirilacaklardir.
islenen tipleri bit, yarim bayt/bayt, word/double word, gergek, string, vb. ‘dir.

Mibble/Byte —| Data Transfer Ingtruction (MOW4,/3) ‘

——| Convert Instruction (BCD4/, BIN4/S) |

_| Dutput Terminal Cormpare Instruction (CMPA/E) |

——| Data Increass/Decrease (INC4/8, DEC4/8) |

——| Riotate (ROL4/8, ROR4/8. RCR4/S) |

| Mo (BSFLY/8, BSFA4/8) |

Real Data |—— Convert Data Farmat (16/32 hit integer <-> 32/64 bit Real

Output Terminal Compare Instruction (CWPSDL
Input Terminal Compare Instruction §=/35 =40

—| Basic Calculation {+, -, =, +)

—| Special Functions (trigonometrical, exponential, Logarithmic)

—| Reverse Signs, Convert Text ‘
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=tring related

—| Convert Data Format (Integer<-» String, Real <-» String |

—| Transfer (0%, Compare Sting($= /63 /5< /) |

—| Detect Length (LEM), Extract (RIGHTAEFT/...), Search |

| Add Text ($4DD)

Special
Fodule
Related

[ Memory Read/Write (GET/PUT) |

L—| Position Module Control (ORG/FLT/... 35 types in total)
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2.4.2 Mnemonik (belleksel) olusturma

1) Veri Tipi

R : Tek Gercgek sayi
L : Cift Gergek sayi
$ : String

4 :Yarm

8 : Bayt

B : Bit

2)

g

iger Deyimler

G : Grup

@ P : Pals tipi komut

(3 B : BCD bigiminde veri
@ U : isaretsiz veri

©

Baz istisnalarla olsa dahi, bir komuttan tiretilebilir komutlar asagida belirtilen dizenlemelere

uygunluk saglayacaktir;
Temel komut dniinde yalnizca bir harf ve sonunda 2 veya daha fazla harf pozisyonlandirilabilmektedir.

Ornek) DADDBP
ADD

@D O DO
C U @ o>

<istisnalar>
Giris Terminali Karsilagtirma Komutunda veri tipi komutun sonunda pozisyonlandiriimaktadir.
Onilinde veya arkasinda 6nek veya sonek olan butiin komutlar her zaman tiretilen komutlar degillerdir.

Ornek) GET, SUB, STOP
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2.4.3 isaretli islem ve Isaretsiz islem _ _
XGK/XGB temel komut sistemi isaretli islemdir. Her iki Isaretli / Isaretsiz iglemlerin hepsi 4 temel
islem igin de mevcuttur, diger islem komutlari arasinda Artirma/Azaltma islemi ve Karsilastirma
islemi.

1) islem komutu
@ lsaretli islem komutlari: ADD, SUB, MUL, DIV, DADD, DSUB, DMUL, DDIV, INC, DEC, DINC, DDEC.
@ lsaretsiz iglem komutlari: ADDU, SUBU, MULU, DIVU, DADDU, DSUBU, DMULU, DDIVU, INCU, DECU,
DINCU, DDECU.
® Fark: Isaretli islem CY, Z isaretini islem sonucuna gére ayarlamamaktadir. Yani, program ADD komutu
ile h7FFF ‘ye 1 eklemek igin hazirlanirsa sonucu higbir bayrak ayarlanmaksizin h8000 (-32768) olacaktir.
Diger tarafta, isaretsiz islem komutu CY, Z bayradini islem sonucuna gore ayarlamaktadir.

2) Karsilagtirma komutlari
@ lsaretli komutlar : LOAD X, AND X, OR X, LOADR X, ANDR X, ORR X, LOAD$ X, AND$ X,
OR$ X, LOAD3 X, AND3 X, OR3 X, etc.
@ lsaretsiz komutlar : CMP, DCMP, CMP4, CMP8, TCMP, GCMP, etc.

® Kargilagtirma komutlari, olusturulan hicbir bayraga (CY, Z) sahip olmadigindan, fark yalnizca isaretli ve
Isaretsiz arasinda karsilagtiriimaktadir.

2.4.4 Dolayl ayar tipi (#)
(» Bir aygitt gorintileme a belirtilen aygitin veri degerinin gosterdigi sayinin degeri
alinmaktadir.

@ Ornegin, #D10 kullanilarak 20 degeri D10 ‘da kaydedilirse, D10 ‘daki 20 degeri, yani, D bélgesinin 20.
D20 ‘sinin belirtildigi anlamina gelmektedir.

(® Kullanilabilir aygit : P bolgesi, M bolgesi, K bdlgesi, L bolgesi, N bolgesi, D bdlgesi, R bolgesi, ZR
bolgesi

(@ Bu anda, her dolayli ayar her aygitin araliyini asamamaktadir. Diger bir deyisle, #P M bdlgesini
gostermek igin kullanilamamaktadir.

(® Dolayli olarak belirtilen aygitin herhangi bir degeri uygulanabilir aygitin bélgesini agarsa, islem hata
bayragi (F110) Acik olacaktir.

©® Dolayli ayar bit, yarim byte ve bayt isleneni icin kullanilabilir degildir.
Ornek)

P00020

————— MoV D00100 #D00010 }—4

A h42, the value of D00100 is saved in
D00020 specified by D10.

D00100 h0042

D00020 h0042

DO0010 h0014(20) The value of D0O0010 read.
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‘ Not

1) Her aygitin kullanilabilir dolayli ayar araligi agagidaki gibidir;
P bolgesi, M bdlgesi, L bolgesi , K bdlgesi : sirasiyla 0 ~ 2047
D bélgesi : 0~ 32767
R bolgesi : 0~ 32767
ZR bdlgesi : 0 ~ 65535 (CPU tipi tarafindan sinirlanmistir)

2) Dolayl olarak belirtilen aygit degeri uygulanabilir aygit bélgesini asarsa, Islem Hata Bayragi (F110)
ayarlanacaktir. Hata islem ayari ‘Aritmetik hata olustugunda calismaya devam et’ olarak ayarlanmissa, Islem
Hata Bayrag ayarlanacaktir ve komut atlanacaktir. Degil ise, ayni anda islem Hata Bayragi Ayarli olacaktir ve
CPU modiil hatasi olusur ve islem durdurulacaktir.

2.4.5 Dizin fonksiyonu (Z)

1) Ozellikler

(» Aygit ayari dizin yazmaci araciliiyla iken, kullanilan aygitin dogrudan belirtilen aygit numarasi arti
dizin yazmac¢ degeri ile pozisyonlandiriimasini saglamak icin sira programinda dizin fonksiyonunu
kullanin. Ornegin, P10 [Z1] kullanilirken Z1 5 ise, kullanilacak nesne P (10+5)=P15 olacaktir.

(@ Dizin yazmaci Z0 ~ Z127 (128)

@ Kullanilabilir deger ayar arahdi : -32768~32767

@ Word/bit aygiti dizin fonksiyonu

(® Dolayli ayarda mevcuttur : #D00100[Z12]

(® Dizin sonug bolgesi asilirsa, islem hata bayragi ayarlanacaktir (F110). Hata islem ayari ‘Aritmetik hata
olustugunda calismaya devam et’ olarak ayarlanmigsa islem hata bayragi ayarlanacaktir ve komut atlanacaktir.

2) Kullanilabilir aygitlar
@ Bitaygiti : P,M,L,K,F, T, C
® Word aygiti : U, D, R, N, T mevcut degeri, C mevcut degeri
Ornek) MOV T1[Z1] D10 : Z1 ‘in degeri 5 ise, T(1+5) > T6'nin mevcut degeri D10 ‘a transfer
edilecektir.
(® U aygiti icin dizin nasil kullanilir : U10.3 [Z10] gibi slot numarasi igin dizin mevcut degildir, ancak
yalnizca kanal igin mevcuttur. Ancak, dizin degerine bagl olarak farkli slot kanali belirtilebilmektedir.

3) Nasil kullanilir

(@ Kullanilacak iglenenin sonuna [] ekleyin.
@ Bit aygit 6rnedi : Uygulama komutu igin kullanilan iglenen tiplerine (bit/word) bagli olarak

gostergelemesi bit/word biriminde olacaktir.
Ornek.1) LOAD P10 [Z1]: Z1in degeri 5 ise, LOAD P (10+5) = LOAD P15 (bit).
Ornek.2) MOV P10 [Z1] D10: Burada, P10 word anlamina geldiginden dolayi, P10 [Z1] P (10+5) =
P15word gibi olacaktir.
® Word aygiti 6rneg@i : Dizinleme yalnizca word biriminden olacaktir. Mutlak bit birimi dizinleme

_ kullanilabilir degildir.
Ornek) LOAD D10[Z1].5: Z1'in degeri 5 ise, LOAD P(10+5).5 > LOAD P15.5 (bit).

Tedbir) LOAD D10.5 [Z1] gibi bir ifade kullanilamamaktadir.

(@ Dizin olarak belirtilen degisken degerini almak icin veya degeri belirtilen degiskende kaydetmek igin,
dizin fonksiyonu diizenleme anlamiyla degiskende faydali bir sekilde kullanilabilmektedir.

(® Dolayh olarak belirtilen dizin formdli de kullanilabilirdir.
ifade: #D00010 [Z010]

Tanim: Proses #D00010 ilk. Diger deyisle, DO0010’nin degeri 100 ise, #D00010 - D00100 anlamina
gelmektedir. O takdirde proses D00100 [2010].

Uygulama : Asagdida gosterildigi gibi yapinin dizenleme ibaresi olarak uygulanabilmektedir. Yani,

D00100, D00200, DO00300 vb. dolayli belitme kullaniminin  baslangi¢ pozisyonuna
ayarlanabilmektedir. Sonra Dizin fonksiyonunu kullanarak belirtilen pozisyonu bulun.
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#D00010[Z10]
» D0010
» D00200
» D00300
Program Ornegi)
I POPQZO Moy  D00100  #D00010
[ ' [2010] [2003]
D00103  D00200[Z003]
D00205
210 2003
000010
D00100 h0042
D00200
D00103 h1234

_|—> D00205 h1234
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2.5 Programlama Onlemleri

1) Bulunan hata durumu
(1) Bulunan hata her komutun taniminda tanimlanan ise.
(2) Kullanilan baglanti aygitinda uygulanabilir a§ bulunmamakta ise.
(3) Kullanilan analog veri yazmaginde uygulanabilir modiil bulunmamakta ise.
(4) Kullanilan dizin formiiliinde uygulanabilir aygit araligi agiimis ise.
(5) Uygulanabilir aygit araligi uygulanan dolayli ayar ile asiimis ise.
(6) Déniistiiriilmiis degeri kaydedecek boyut ifade araligini asmaktadir.
(Gergek deger kullanilan R2I komutu ile -32,768~32,767 araligini asmakta ise, islem hatasi
olugabilmektedir.)

2) Aygit aralik kontrolu
(1 Degisken uzunlukta (GMOV, FMOV, GSWAP vb. transfer edilen veri sayisini belirten komutlar)
aygitlara yonelik komutlar aygit araligini kontrol etmektedir.
Aralik asilirsa islem hatasi (F110) meydana gelebilmektedir.
Detaylar icin her komutun hata tanimina bakin.
(2Dizin formiilii kullanildiginda kullanilan aygit araligini asarsa islem hatasina yol agacakir.
olayll ayar uygulandiginda kullanilan aygit araligini asarsa islem hatasina yol agacakir.
(4)String komutu kullanildiginda basta belirtilen sayidan dnceki 31 harften daha 6nceki uygulanabilir aygit
araligini asarsa islem hatasina (F110) yol agacakir.
(5Aygit son sayisi 32-bit veya 64-bite iliskin komutlar igin mevcut degildir.
Bu durumda XG5000 ‘de giris sinirli olacaktir.

3) Aygit verisinin kontrolu
BCD verisi igin, tabloda belirtilen haricindeki diger araliklar islem hatasina (F110) yol agacaktir.

Komut Veri Boyutu BCD bigimi
BCD4(P) 4 bit 0~9
BCD8(P) 8 hit 0~99
BCD(P) 16 bit 0~9,999
DBCD(P) 32 bit 0~99,999,999

String verisi kontrolu edilmemektedir. XG5000 ‘de uygulanabilir aygit degeri gorintilendiginde veri degerinin
ifade edilmesi olanakli degil ise, ifadesi anormal olabilmektedir.
Ve gergek veri olanakli ifade araligini asarsa islem hatasina (F110) yol agacakitir.
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2.6 Parametre Ayari

XG5000 ‘de parametre ayari temel parametre yoluyla olabilmektedir. Temel parametre ayar asagida
gOsterildigi gibidir.

Basic parameter settings ﬂﬂ

Basic Operation Setup | Device &rea Setup | Enor Operation Setup | MODBUS Setup |

 Basic operation seftings——— [~ Output control settings
[~ Fixed period operation 10 e . )
I v
mode [1 ~ 999ms}; V¥ Dutput during debugging
W &ssign fised points to 120 siot[E4) ™ Keep output when an enor ocours

™ Keep output when converting RUN->STOP

 Set timer

W atchdog timer: Rl [ Keep output when converting STOP->RUM
(10~ 1000ms) I e

. . ™ Delete all areas except latch when an emor occurs
Standard input filter: 3 > ms

Drefault | ak. I Caticel

2.6.1 Sabit peryotlu ¢alisma modu

Bu fonksiyon PLC programini Sabit peryotlu ¢galisma modunda calistirmak icin kullaniimaktadir. Sabit
calisma zaman modunda 1ms~999ms ayarlamak olanaklidir. Zaman watch-dog zamanlayicisinin
degerinden daha az ve Tarama zamanindan daha uzun olmalidir. Sabit ¢alisma zaman degeri watch-
dog zamanlayicisinin degerinden daha fazlasina ayarlanmis ise watch-dog zamanlayicisi hatasi
olusacagindan PLC normal sekilde calismamaktadir.

XG5000 ‘de Sabit peryotlu ¢calisma durumunun kontrol yolu ment [Cevrimigi]-[PLC Bilgisi] ‘dir. Durum
‘(Sabit Peryot: 10ms)’ PLC bilgi penceresinde ifade edilecektir.

PLC info. - NewPLC

CPU | Performance | Password  PLCRTC

Scan time
Max.: 10.0ms Min.:0.1ms Cur.:0.1ms
(Fixed Peniod: 10ms)

Mevcut Tarama zamaninin gercek programin ¢aligtirlmasi anlamina gelmesi durumunda bu ¢alistirma
cevrim zamani degildir. Sebep program Ekle/Sil mevcut programin gergek Tarama zamanini

sagladigindan Tarama zamaninin yedek zamanini gostermektir.
Azami Tarama zamani Sabit Peryotlu zamanini géstermektedir. Zaman Sabit Peryotlu zamanini asarsa

Tarama zamani gergek asilan Tarama zamani olarak gosterilecektir.
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Not

(1) Tarama zamani ‘Sabit zaman ¢alismasi’ ayar zamanindan daha uzun ise, . CONSTANT_ER

[FOO05C] bayragi ‘ACIK’ tir. Ve CHK LED ‘i yanip sdnmektedir. Ayni zamanda, Tarama zamani
azami Tarama zamaninda kaydeilmektedir.

PLC info. - NewPLC

| CPU | Performance | Password | PLC RTC
Scan time

Max.: 32.3ms Min: 31.7ms  Cur: 31.7ms
(Fixed Period: 10ms)

2.6.2 G/C yer ayirma fonksiyonu Ayar & Atamasi

Her slot uygulanabilir ise 6zel/haberlesme modulind belirtmek icin G/C paylagim noktalarini 16, 32 veya 64
birimlerde belirtebilmektedir.Bos slot Sabit tipte 64 nokta ve Degdisken tipte 16 nokta paylasabilmektedir.

G/C numara atamasi temel parametre ayarina bagli olarak mevcut olan Sabit tip ve Degisken tipe (XGB
desteklenmemektedir) ayriimaktadir.

Siniflandirma G/C numaras! atama ornegi
o Modiil kurulumuna veya tipine bagh olmaksizin her bir rak slotuna 64 bit atanmaktadir.
16 slota uygulanabilir G/C numarasi bir raka atanmaktadir. Diger deyisle, rak No.1’in baglangic
numarasi PO0640 olacaktr.
o Ornegin, 12-slot raka G/C numara atamasi asagidaki gibi olacaktir;
G/C numara X Slot no. 0O 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1
atamasi G P C | Girig|Girig |Girig |Girig [Cikis |Cikis[Cikis|CIkis: Giris iCikis: Cikis Cikis
(Sabit tip) K W | P | 16|16 |32 [64 [16 |32 | 32|64 {32 |16 ; 32 ; 32
R U

PO P40 P80 P120 P160 P200 P240 P280 P320 P360 P400 P440

P3F P7F P11F P15F P19F P23F P27F P31F P35F P39F P43F P47F
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m o X

e BUtdn modil ler 64 noktaya atanmaktad I r.(6zel, haberlesme dahil)

Slot no. 0 1 2

w

4 5 6 7
Ana s g |8 |z g
Unite — 5] o) °
:FE'" e | £ |& % .§ .g
6 |o &[0 |8 |° )
T
PO P40 P80 P120 P160 P200 P240 P280

P3F P7F P11F P15F P19F P23F P27F P31F

Modil tipini G/C parametresi ile ve gercek moddl tipini ayarlamanin farkli olmasi durumunda
modul uyusmama hatasi meydana gelmektedir ve Calisma mimkun degildir. Ana Unite

G/C numara atamasi
(Degisken tip)

¢ Slot basina belirtilen kurulu module badli olarak noktalar da oraya atanacaktir;
- G/C parametresi tarafindan belirtilen modul kurulu oldugunda belirtilen noktalar atanacaktir.

- G/C parametresi tarafindan belirtimeyen slota noktalar gergekte kurulu olan moddle gére
otomatik olarak atanacaktir.

(Tedbir: 8-nokta modiiliine 16 nokta atanacaktir)
- GIG parametresi ile belirtiimeyen bos slota 16 nokta atanacaktir

o G/C parametresi tarafindan belirtilen modul olmaksizin yalnizca belirtmek icin kullanilabilir
noktalar.

¢ Haberlesme modiilii kurulu olarak 6zel modiile ve slota 16 nokta atanacaktir
o Ornegin, G/C numarasinin 12-slot rakina atanmasi asagidaki gibi olacaktir;

Slot No.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1u
P C |Giis |Girs | Giris | Giris [Cikis [Cikis [C1kis|CikisiGiris iCIkisi CIKISCikis
W | P [16 [16 |32 |64 |16 [ 32| 32|64 (32 : 16 32 | 32
R ]

POO P10 P20 P40 P80 P90 P110 P130 P170 P190 P200 P220

POF_P1F P3F P7F P8F P10F P12F P16F P18F P19F P21F P23F

XGK durumunda

2) Anarakin rak nu

1) G/C numarasi atama tipi temel parametrede belirtiimektedir.

sivi¢ kurulmustur.

3) Modll tipi G/C parametresi tarafindan belirtiimis ise, galismayi baslatmak icin gercekte kurulu olan

modldl tipi ile 6zdes olmalidir.

4) Sabit tip PO0640~P0064F ‘de 10 nokta Cikis moduliiniin genisletme adimi 1 ilk slotunda G/C
numarasini atamaktadir, Degisken tip P00240~P0024F atamaktadir. Genigletme raki G/C
atamasi XG5000 ‘de Sistem izlemesinde belgelendirilebilmektedir.

5) Modiil alternatif aygit genisletmesi ile degistirildiginde veya hatali galistiginda G/C numarasini
degistirmeksizin program olusturmak igin modiil yer ayirtma fonksiyonu.

6) Detaylar icin CPU el kitabinda 2.3 Temel Sistem ‘e bakin.

marasi ‘0’ sabittir, ve genisletme rakinda rak numarasini belirtmek igin bir

(Ayar 6nceden ayarlanmalidir.)

2.6.3 Zaman ayari

1) Watch-dog zaman ayari

Tarama watch-dog zamanlayicisi zaman deger ayari PLC ‘nin program hatasi ile durmaktan kurtarmaktir.
Watch-dog zamani 10ms ‘den azami 1000ms (1 saniye) ‘ye ayarlanabilmektedir. llk deger 50ms ‘dir.
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2) Standart giris filtre ayar
Giris filtre degerini DC giris modiiliinde ayarlayin. Daha fazla detay igin XG5000 kullanici el kitabi bolim
9 Parametre ‘ye bakin.

2.6.4 Cikis kontrol ayari

PLC calisma durumunda ¢ikis kontrolu ayarlamasinin bir pargasi olarak, haya ayiklamada ¢ikis, hata

olustugunda cikisi denetleme, Calisma Durmaya degistiginde ¢ikisi denetleme, hata olustugunda kalici
bodlge icin istisna silme fonksiyonu saglamaktadir.
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2.6.5 Zaman rolesi bolge ayari
Zaman ayari (100ms, 10ms, 1 ms, 0.1ms) zaman rdlesi numarasini takip etmektedir.

XGK XGB
Sl Kullanilabilir Ayarlanmamissa Kullanilabilir Ayarlanmamigsa
ayarlama bolgesi (Varsayilan) ayarlama bolgesi (Varsayilan)
100ms TO000 ~ T2044 TO00O0 ~ T0999 TO000 ~ T253 TO0O ~T191
10ms TO001 ~ T2045 T1000 ~ T1499 TO001 ~ T254 T192 ~T200
ims TO002 ~ T2046 T1500 ~ T1999 T0002 ~ T255 T201 ~ T255
0.1ms TO003 ~ T2047 T2000 ~ T2047 - -

2.6.6 Veri hafizasinda kalici bolge ayarlama

(1) Gii¢ agildiktan sonra (Sifirama), [Program (Durma) modu - CALISMA modu] veya [CALISMA modu
- Program (Durma) modu] esnasinda mevcut veriyi saklamak icin kalici bdlgeyi belirtmektedir.
Ayarlanmasi mumkun olan bunun gibi bir kalici bdlge sahip aygitlar D, M, S, C, T, vb. ‘dir. Kalici bir

aygit icin kalici olan belirtimemisse dahi, K, L, N ve R aygitlari kalicilastirilacaktir.
(2)Kalici bélge, aygit ayarinda kalici bélge 1 ve 2 bélinmiis olarak ayarlanabilmektedir.
(3 Kalici bélge 1 ve 2 giftlestirilememektedir.

@!—Ier iki kalici bélge 1 ve 2 sifirlansa dahi veriyi saklamak igin kalicilastirma fonksiyonuna sahiptir.
Ikisi arasindaki fark, XG5000 ‘de timden sifirama oldugunda kalici bélge 2 verisi korunurken kalici

bdlge 1 verisi silinmektedir.

(5 Kalici bdlge 2 verisini silmek igin PLC Durma modunda bulundugunda Veri Silme Sivigini 3 saniye

veya daha fazla slreyle Acgik olarak tutun.

Siniflandirma E(l)grlgan:a Reset Overall reset (rgﬁ;ﬁ]ﬁﬁaéiggcz? d)
Kalici bolge 1 saklar:/rﬁgktadlr saklar:/grailktadlr silinr\nlilritedir Veri silinmektedir
Kalici bolge 2 saklar:/rﬁgktadlr saklar:ﬁ:ktadlr saklar:/rﬁgktadlr Veri silinmektedir
K, L, Raygitlan saklar:/rﬁgktadlr saklar:ﬁ:ktadlr silinr\nlilr%tedir Veri silinmektedir
N aygit saklar:/rﬁgktadlr saklar:/rﬁgktadlr saklar:/rﬁralktadlr Veri saklanmaktadir

(1) XGB veri silme tusuna sahip degildir. Dolayisiyla kalici bélge 2 yalnizca Cevrimici -> PLC Silme tarafindan

silinmektedir.

2-35




Bolim 2 Fonksiyon

2.6.7 Hatalar olustugunda program ilerleme ayari

1) Aritmetik hata olustugunda calismaya devam et
Komut calistinidiginda hata olusup olusmamasi farketmeksizin calismaya devam etmeyi belirler
(kayan noktali islem komutu haricinde).

(1) Calismaya Devam
Calisma hatasi olustugunda calisma hata bayragi On‘a dedistiriimekte, Hata Adimi F0048
(DWORD) ‘de kaydedilmektedir. Hata bilgisinin Sistem Gunluginde kaydedilmesi durumunda, PLC
¢alisma durumu devam eden Calisma durumudur. Ayni zamanda, CHK LED ‘i galisma hatasi
giderilene kadar yanip sénmektedir.

PLC history - NewPLC

Error Log || Mode Log || Shut down Log | System Log

Index  Date Time Contents e
£ 34 20051007 11:33:35.678  Enable high-zpeed link; 1
B2 85 20051007 11:38:44 687 High-zpeed link ermor occured: 1, Unknown emor
B85 20051007 11:3%:44.688  Disable high-speed link: 1

(2) Calisma iptal
Calisma hatasi olustugunda PLC ¢alisma durumu derhal hata durumuna degistiriimektedir. Calisma

hata bayradi On ‘a degistiriimekte, Hata Adimi FO048 (DWORD) ‘de kaydedilmektedir. Bu durumda,
¢alisma hatasi giderilmekte ve Calisma tekrar baglatiimaktadir.

2) Kayan noktali islem hatasi olustugunda ¢alismaya devam etme (XGB’de kullanilabilir degildir)
Kayan noktali islem komutu calistirildijinda, hata olusmasi durumunda g¢alismanin devam edip
etmeyecegine karar vermektedir. Calisma Devam/iptal ‘Aritmetik hata olustugunda calismaya devam
et ile 6zdestir.

3) Sigorta hatasi olustugunda g¢alismaya devam etme (XGB’de kullanilabilir degildir)
Module gomuli sigortanin kisa devre yapmasi durumunda calismanin devam edip etmeyecegine
karar vermektedir. Hata bilgisi ayarlandiktan sonra Sistem Ginlaginde kaydedilmekte ve PLC
calisma durumu Calisma durumuna devam etmektedir. Fonksiyon ayari iptal edildiginde PLC calisma
durumu hata durumuna degistirilecektir.

4) G/C modul hatasi olustugunda calismaya devam etme (XGB’de kullanilabilir degildir)
Hatali ¢alisan G/C moduli kurulu oldugunda CPU ‘da kontrol mimkin degildir, calismanin devam
edip etmeyecegine karar vermektedir.

5) Ozel modiil hatasi olustugunda galismaya devam etme (XGB’de kullanilabilir degildir)
Hatali galisan 6zel moduli kurulu oldugunda CPU ‘da kontrol miUmkin degildir, calismanin devam
edip etmeyecegine karar vermektedir.

6) Haberlesme modul hatasi olustugunda galismaya devam etme (XGB’de kullanilabilir degildir)
Hatali galisan haberlesme moduli kurulu oldugunda CPU ‘da kontrol mimkiin degildir, calismanin
devam edip etmeyecegine karar vermektedir.

Modilin 3), 4), 5), 6), sebebini degistirmesi gerekirse, XG5000 ‘de [Cevrimigi]-[Modul Degistirme
Sihirbazi] kullanilarak galisma durumunda degistirilebilmektedir.
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2.6.8 Kesme ayari

(1) Fonksiyon
Duzenli veya dizensiz bir sekilde Uretilen dahili/harici sinyalleri proses etmek igin gegici olarak tarama
programinin galismasini durdurmakta ve daha sonra uygulanabilir fonksiyonlari 2 ile 7 arasinda mimkdn
olan dncelige gére degerlendirmektedir.

(2) Kesme programt tipleri ve kesme numarasi ayar araligi
o Kesme programlari agagidaki gibi 3 tipe ayriimaktadir;
» Peryodik kesme programi : XGK i¢in 32 ‘ye kadar, XGB igin 8 ‘e kadar mUmkundar
» Dahili aygit kesme programi : 32 ‘ye kadar kullanilabilir, XGB i¢in 8 ‘e kadar

¢ Peryodik kesme programi
» Program belirtilen zaman sUresine bagli olarak ¢aligtiriimaktadir.
» Kullanilabilir kesme numarasi ayar araligi XGK icin 0 ~ 31, XGB igin 0 ~ 7 ‘dir.

o Dahili aygit kesme programi
» Dahili aygit baslangi¢ sarti yerine getirilirse uygulanabilir program calistiriimaktadir.
» Aygit baglangi¢ sart tespiti tarama programindan sonra ¢alistiriimaktadir.
» Kullanilabilir kesme numarasi ayar araligi XGK igin 64 ~ 95, XGB i¢in 16 ~ 23 ‘dir.

1) Daha fazla detay icin lutfen 2.8.1 Kesme Fonksiyonuna bakin.
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2.7 CPU prosesi

2.7.1 Galisma prosesi

v

Input Refresh

0000 Step Input is refreshed and then operation
is from step 0000 to END orderly. It is
operated by Self-diagnosis, Timer
process and Counter Process orderly.
1s Finally Output is refreshed and then
can . . . .
END the result is to input. The operation is
processed with same routine.

Operation

A
| Self-diagnosis |

| Output‘Refresh |—

1) Girig tazeleme
Belirtilen hafiza giris (P) bdlgesinde tamamen kaydetmek igin, veriyi program c¢alistirimadan 6nce giris
modultiinden okumaktadir.

2) Cikis tazeleme
END (SONLANDIR) komutu calistirildiktan sonra veri hafiza ¢ikis (P) bdlgesindeki veriyi tamamen ¢ikis
moddlline ¢ikartmaktadir.

3) G/C dogrudan komut galistiriimasi durumunda (IORF komutu)
Komut tarafindan belirtilen G/C modulu igin program calistirilirken G/C tazelemeyi gergeklestirecektir.

4) Cikisin OUT (CIKIS) komutunun c¢alistiriimasi durumunda:
Sira programi galisma sonucunu veri hafizasi ¢ikis bolgesinde kaydedecektir ve END (SONLANDIR)
komutu calistirildiktan sonra ¢ikis kontagini tazeleyecektir.

1) Tarama : P bolgesinde (giris tazeleme) kaydetmek icin giris moduliinden kontak durumunu okumak ve daha
sonra kendi kendini test, zaman roélesi ve sayici ile iliski kurmak igin 6nceki prosese bagh olarak 0000
adimindan SONLANDIR ‘a kadar komutlan peryodik bir sirada gerceklestirmek ve calistirilan
program tarafindan degistirilen degeri ¢ikis modiline (cikis tazeleme) yazmak seklinde bir dizi
islemdir.
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2.7.2 Uygulanabilir modda ¢alisma tanimi

CPU moddlinin galisma durumu Calisma modu, Durma modu ve Hata ayiklama moduna ayrilmaktadir.
Calismanin nasil gergeklestirilecegdi her ¢calisma moduna bagli olarak asagdida tanimlanacaktir.

1) Galisma modu

Bu mod normal program galismasini gergeklestirmek icin kullaniimaktadir.

CALISMA modunda ilk tarama
baslangici

\ 4
| Veri bolgesi ilklendiriimektedir

Calistinilip calistinimayacagina karar
vermek icin etkin program kontrolu

>

| Giris tazeleme calistinimaktadir I

v

Program calistirilmaktadir,
Kesme programi calistiriimaktadir

v

Anormal veya yanlis yerde ise
kurulu modult kontrol edin

v

Cikis tazeleme galistirimaktadir

v

Haberlesme servisi/diger dabhili
proses

CALISMA modu *
muhafazp edilmektedir Degistirme

c¢aligmasi modu

Diger moda degistirme

Degistirilen ¢alisma modunda
calisma

(1) Mod degistirildikten sonra proses

Baslangicta veri bolgesi ilklendiriimektedir ve ¢alistirilip galistirimayacagina karar vermek icin programin
etkin olup olmadigi kontrol edilecektir.

(2) Calisma prosesi
G/C tazelenmektedir ve program galismasi galistirilacaktir.
Kesme programini ¢calistirmak icin kesme programi galisma sartini tespit etmektedir.

Kurulu modiltin anormal veya yanlis yerde olup olmadigini kontrol etmektedir.
Haberlesme servisi ve diger dahili prosesle iligki kurmaktadir.
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2) Durma modu
Program c¢alismasi olmaksizin Durma durumundaki moddur. Program transferi XG5000 aracilidiyla yalnizca
uzaktan DURMA modunda mUmkandr.

(1) Mod degistikten sonra proses
Cikis gorunta bolgesi ¢ikis tazeleme galigtirilarak giderilecektir.

(2) Calisma prosesi
(D GIC tazelemeyi galistiracaktir.
(@ Kurulu moddilin anormal veya yanlis yerde olup olmadigini kontrol etmektedir.
(3 Haberlesme servisi ve diger dahili proses etme ile iligki kurmaktadir.

3) Hata ayiklama modu
Bu mod program kusurlarini arastirmak ve galisma prosesini iziemek igin kullaniimaktadir. Bu moda degistirme,
program calistirma durumu detaylarinin ve her verinin programi test etmek icin kontrol edilebildigi yalnizca
DURMA modunda mimkandur.

(1) Mod degistikten sonra proses etme
(@ Veri bolgesi mod degisiminin baglangicinda ilklendirilecektir.
(@ Cikis gorlnti bolgesi giris tazeleme cgalistirilarak giderilecektir.

(2) Calisma prosesi
(D GIG tazelemeyi caligtiracaktir.
(2 Ayar durumuna gore hata ayiklama galismasini gergeklestirmektedir.
(3 Programin sonuna kadar hata ayiklama galismasindan sonra ¢ikis tazelemeyi galigtiracaktir.
@ Kurulu modliin anormal veya yanlis yerde olup olmadigini kontrol etmektedir.
(5 Haberlesme ve diger servisleri gerceklestirmektedir.

(3) Hata ayiklama calismasi sartlari
Hata ayiklama calismasinin 4 sarti asagida tanimlandi§i gibidir. Ve eger ulasilirsa farkli kesme isaretgisi
belirtilebilmektedir.

Calisma sartl Calisma tanimi
Tek tek galisma birimi ile
calistinimaktadir Calisma komutu ile bir galisma birimi galistirildiktan sonra duracaktir.

(6teye adim)

Kesme Noktasi belirtildigi

gibi calistirilacaktir Kesme Noktasi programda belirtilirse belirtilen noktada duracaktir.

Kontak durumuna bagh Algilanacak kontak bolgesi veya durma durumu belirtilirse (Okuma, Yazma,
olarak galistirimaktadir Deger), belirtilen kontakta belirtilen ¢alisma olustugunda duracaktir.

Belirtlen tarama sayisina | Calistirilacak tarama sayisi belirtilirse, belirtilen tarama sayisi kadar
bagl olarak calistinimaktadir | calismadan sonra duracaktir.

(4) Nasil cahistinlacaktir
(I XG5000 ‘de hata ayiklama galigsmasi sartlari ayarlandiktan sonra Calisma gergeklestirecektir.
(@ Kesme programi galisma veya galismamaya karar vermek igin her kesme biriminde belirtilebimektedir
(Etkinlestirme / Etkisizlestirme).
(Daha fazla detay igin XG5000 kullanici el kitabinda Bolim 12. Hata ayiklama ‘ya bakin.)
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4) Calisma modu degistirme
(1) Calisma modu nasil degistiriimektedir
Calisma modu asagidaki gibi degistirilebilmektedir ;
(» CPU modiili mod tugu ile degistirilebilmektedir
(@ Programlama aracini (XG5000) CPU haberlesme portu ile baglayarak degistirilebimektedir
(® XG5000 ‘i CPU haberlegme portuna baglayarak diger CPU moddiliiniin aga baglanmasi ile
degistirilebilmektedir

(@) XG5000, HMI ve bilgisayar baglanti moduliiniin aga baglanmasi ile degistirilebilmektedir
(® Program galistirilirken ‘DURMA komutu’ ile degistirilebilmektedir

(2) Galisma mod tipleri

(O Galisma modu agagidaki gibi belirtilebilmektedir;

Calisma mod — XCK XGB
L XG5000 komutu Uzaktan izin
sivigi verilen sivig Calisma modu Calisma modu
Local CALISMA
CALISMA X X CALISMA (CALISMA)
Uzaktan Uzaktan CALISMA
CALISMA Acik CALISMA (CALISMA)
Uzaktan Uzaktan DURMA
DURMA DURMA DURMA (DURMA)
Hata ayiklama Hata ayiklama
Hata ayiklama
Y ~ GALISMA (Hata ayiklama)
Qal@ty_m_a modu Kapall Onceki calisma | Degistirilen calisma
degistirme modu modu
CALISMA -> ) Uzaktan Durma
DURMA X DURMA (DURMA)

(2 XGK durumunda, galisma modu uzaktan moduna yalnizca ‘Uzaktan izin Verilebilir : Agik’, ‘Mod Sivigi:
DURMA’ durumunda degistirilebilmektedir.

XGB durumunda, galisma modu uzaktan moduna yalnizca ‘Mod Sivigi : DURMA’ durumunda

degistirilebilmektedir.

@ Sivigile ‘CALISMA’ ‘y1 ' DURMA’ ‘ya degistirmek icin sivigin (Durma) - Galigma = Durma ‘da
pozisyonlandiriimasini saglayin.

Not

1) Uzaktan CALISMA modunda sivi¢ kullanilarak ¢alisma modu CALISMA ‘ya degistirilirse, PLC
kesme olmaksizin galismaya devam edecektir.
2) Yerel CALISMA modunda CALISMA esnasinda degisiklik mimkin olmasina ragmen, XG5000
aracihgiyla mod degisiklik calismasi sinirlidir. Yalnizca modun uzaktan boélgesinde degismesine
izin vermemek igin yerel CALISMA moduna ayarlanmasini saglayin.
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2.8 Ozel Fonksiyon

2.8.1 Kesme fonksiyonu

Basitge kesme fonksiyonunun anlasilmasina yardim etmek igin XGT programlama S/W ‘nin XG5000 ‘inin nasil
ayarlanacadi asagida tanimlanacaktir. (XG5000 hakkinda detaylar i¢in XG5000 el kitabina bakin.)

Tarama Programi

Kesme 1

Kesme 1 bulundu (Program 1)

WA

Kesme 2 bulundu

(Program 2)

| Kesme 2

/

Kesme 3
(Program 3)

L/ || Kesme 2 bulundu

Kesme 3 bulundu

/|

[\ /]

Kesme 2
(Program 2)

Kesme 4
(Program 4)

Kesme 4 bulundu I</

SON

1) Gug Acik ise, bitiin kesmeler etkinlestirilecektir.
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1) Kesme programlama

Kesmeyi XG5000 proje penceresinde asagdidaki gibi yaratin ve galistirilacak her kesme igin program ekleyin.
Daha fazla detay igin XG5000 el kitabina bakin.

= -E@ MewPLD®
=-fJ NewPLCEGK-CPUH)-Ofline

%3 Yariable/Comment

= [ Parameter

Basic Parameters
[ 140 Parameters

= Scan Program

MewProgram

= <®> Regular Cycle(0 Cocle Time:T0me, Prionty: 2]

FieqularCycleProgran

= @ Internal Device(B4 [ntermal Device:MO0T00, Riging, Prionity: 3]

InternalD eviceProgram

=@ Initializelnitialize]

2) Kesme tipleri

Initialization

Kesme tip ve fonksiyonlari asagida belirtildigi gibidir.

Tipler Peryodik kesme Danhili kontak kesmesi
(Aralik kesmesi) (Tekli kesme)
Standart XGK XGB XGK XGB
Miktar 32 8 32 8
Calisma Peryodik (1ms biriminde 4,294, 967. 295 saniyeye - -
sartlari kadar kullanilabilmektedir) Dahili aygitin belirtilen sartiari
Algilama & Ayar zamani bagina peryodik olarak Tarama programi tamamlandiktan sonra sart
Calistirma calistinimaktadir arastiriimasi tarafindan c¢alistiriimaktadir
Algilama
gecikme Azami 0.2 ms geciktiriimektedir Azami tarama zamani kadar geciktiriimektedir
zamani
Calistirma 2 ~ 7 seviye ayari G s
onceligi (Seviye 2 en ¢ok 6ncelige sahiptir) Solda belirtildigi gibidir
Kullanici tarafindan Kullanici tarafindan Kullanici tarafindan Kullanici tarafindan
Kesme ciftlestiriimemek lizere | ciftlestiimemek Gzere | ciftlestiriimemek Uzere | ciftlestiriimemek lzere
numarasi 0~31 araliginda 0~7 araliginda 64~95 araliginda 16~23 araliginda
belirtiimektedir belirtiimektedir belirtiimektedir belirtiimektedir

3) Kesme programi proses etme

Kesme programi igin ortak proses yontemi ve 6nlemleri tanimlanacaktir.

(1) Kesme programi ozellikleri
- Kesme programi her taramayi tarama programindan farkli olarak tekrar etmemektedir ancak galigtirmayi

yalnizca sartlar karsilandiginda gerceklestirmektedir.
Kesme programi buna dikkat edilerek hazirlanacaktir.

- Ornegin, zaman rolesi ve sayici, peryodik kesme programi igin 10 saniye peryodu ile kullanilirsa,
zaman rolesinin toleransi azami 10 saniye olabilecektir. Ve sayici giris durumunu her 10 saniyede
kontrol ettiginden dolayi, 10 saniye dahilinde degistirilen herhangi bir giris saylimayacaktir.
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(2) Cahstirma onceligi
. Calistirilacak gok fazla bekleyen kesmeler varsa yiksek oncelige sahip kesme programi ilk 6nce proses
edilecektir.
Bekleyen kesmeler ayni dncelige sahip ise, daha erken meydana ¢ikmis olan kesme ilk 6nce proses
edilecektir.

. Peryodik galistirma kesmesi ve harici kontak kesmesi ayni anda meydana gelirse, harici kontak kesmesi
ilk 6nce calistirilacaktir.

. Kesme dncelikleri yalnizca her bir kesmede atanabilmektedir.

. Kesme programlarinin éncelikleri program 6zellikleri, 6nemi ve talep edilen calistirmayla iligkili aciliyeti
g6z 6ntinde bulundurularak belirtilecektir.

(3) Gecikme zamani proses etme
Kesme programi gecikmesini proses etme, kesme ayarlama veya programlama zamani degerlendirilecek
asagidaki faktorler tarafindan sebep olunacaktir.

. Kesme algilama gecikmesi (her kesmenin detaylarina bakin)
. Onceki kesme programinin ¢alistiriimasina bagh olarak program ¢alistirma gecikmesi

(4) Tarama programi ve kesme programi arasindaki baglangic ve iligki
. Kullanici tanimh kesme, baslangi¢ kesme programi ¢alistirildiginda baglamamaktadir.

. Tarama programi 6nceligi en distk oldugundan dolayi, kesme olusursa kesme programi tercihen
tarama programi durdurularak proses edilecektir.
Bundan dolayi, kesmeler 1 tarama esnasinda sik olarak meydana gelirse veya araliklarla
yogunlastiriimis ise, tarama zamani kesme sarti ayarlandiginda karsi énlemler gerektirecek olan
anormal bir sekilde artabilmektedir.

(5) Calistirilan programin kesme programindan korunmasi
.Program calistirimasinin surekliligi, calistinldi§i esnada, daha yiiksek 6ncelige sahip olan bir kesme
programi tarafindan kaybedilirse, kesme programinin ¢alistirimasi kismen 6nlenebilmektedir. Bu anda,
programi korumak icin DI (kesme programi ¢alismasina izin verilmez) veya ‘El (kesme programi
calismasina izin verilir)’ uygulama komutu kullanilabilmektedir.

. Programi korumak igin baglangi¢ pozisyonunda ‘DI’ uygulama komutu veya korumayi iptal etmek igin
pozisyonda ‘EI’ uygulama komutu koyun. Baslangi¢ kesmesi ‘DI’ veya ‘El’ uygulama komutu etkisi
altinda olmayacaktir.

4) Peryodik kesme programi proses etme

Kesme programinin kesmesi (¢calisma sarti) peryodik olarak ayarlandiginda, proses edilmesi asagida
tanimlandidi gibidir.

(1) Kesmedeki maddeleri ayarlama
. Caligtirilacak kesme programinin galisma sarti olacak kesmenin galistirma peryodu ve dnceligini belirtin.
Ve kesmeyi yonetmek icin kesme numarasini kontrol edin.

(2) Peryodik kesme proses etme
. Uygulanabilir peryodik kesme programini belirtilen zaman araliklarinda (galistirma peryodu) ¢aligtirin.
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(3) Kullanilan peryodik kesme programi igin dnlemler

. Halihazirda calistirilan veya beklemede olan peryodik kesme programi ile ayni kesme programinin
calistirimasi istenirse, yeni yaratilan kesme ihmal edilecektir.

. Yalnizca Galisma modunda peryodik kesme programinin ¢aligtiriimasini talep eden zaman rélesi
eklenecektir. Glg ariza zamani timden ihmal edilecektir.

. Peryodik kesme programi caligtirma peryodu ayarlandidinda, birka¢ peryodik kesme programi ¢alistirma
isteginin bir zamanda meydana gelebilecegini dikkate alin.
2,4, 10 ve 20 saniye peryodu ile 4 peryodik kesme programi kullanilirsa, bir anda tarama zamanini
artiracak bir probleme yol acacak her 20 saniyelik bir zamanda 4 peryodik kesme programinin ¢alistirma
istegi meydana gelecektir.

5) Dabhili aygit kesme programi proses etme

Kesme programi kesmenin (¢alisma sarti) galistirma araligi kontaktan aygita kadar uzatildiginda, uzatiimis
dahili aygit kesme programi asagida tanimlandigi gibi proses edilecektir.

(1) Kesmedeki maddeleri ayarlama

. Calistinlacak kesme programinin ¢alisma sarti olacak aygitin sarti ve dnceligini belirtin.
Ve kesmeyi yonetmek icin kesme numarasini kontrol edin.

(2) Danhili aygit kesmeyi proses etme

. Tarama programi CPU modiiliinde tamamen c¢alistirildiktan sonra, dahili aygit kesme programinin
calisma sarti olacak aygit sartlar 6ncelik temelinde 6zdes ise, ¢calismaya baslayacaktir.

(3) Kullanilan dahili aygit kesme programi i¢in dnlemler

. Tarama programi tamamlandi§i anda dabhili aygit kesme programi ¢alismaya baslamaktadir. Bundan
dolayi, dahili aygit kesme programinin calistirma sartlari tarama programi veya kesme programinda
uretilse dahi, calistiriimasina derhal izin verilmeyecektir ancak tarama programi tamamlandigi anda izin

verilecektir.

. Dahili aygit kesme programinin galistirma istegi calistirma sartlarini tarama programi tamamlandigi
anda tespit etmektedir. Bundan dolayi, dahili aygit kesmesinin ¢alistirma sartlari tarama programi veya
kesme programi tarafindan bir kez uretilir ve 1 tarama igin kaybedilirse, kesmeyi ¢alistirmayacaktir glinku
calistirma sartlari kontrol edildi zamanda c¢alistirma kontrol edilememektedir.

2.8.2 Zaman rolesi fonksiyonu (XGB standart tipte desteklenmemektedir)

Zaman rolesi aygiti (RTC) CPU moduliine gémulldir. Gug kapali olsa veya gegici gli¢ arizasi olmasina
ragmen RTC pil yedeklemesi ile zaman rélesi galismasini muhafaza etmektedir.

RTC zaman rolesi verisi sistem ¢alisma tarihgesini veya hata kaydini yonetmek igin kullanilabilmektedir.
RTC mevcut zamani zaman rélesine iliskin Bayrakta (FO053, FO054, FO055, FO056) her taramada

yenilenmektedir.
Zaman rolesi fonksiyonu hakkinda daha fazla detay icin CPU kullanici el kitabi 6.2 ‘ye bakin.

2-45



Bolim 2 Fonksiyon

2.8.3 CALISMA esnasinda program degisikligi

(» XG5000 programi PLC programi ile kimliklendirilirse, program calisma modunda degisiklik olmaksizin
degistirilebilmektedir.

@ Calismada bir peryot degistirme oldugunda yalnizca bir Program Blogu (PB) degistirilebilmektedir, bir Program
Blogu (PB) ‘nda degisiklik sinirlandiriimasi bulunmamaktadir. (PLC ‘de 2 Program Blogu bulunmaktadir.)

@ Calisma esnasinda, Calisma modu esnasinda PLC ve Okuma/Yazma veri boyutu ile bagli olan ortam tipinde
(RS-232C/USB) degisiklik zaman farki bulunmaktadir. Ayni zamanda, Calisma esnasinda daha kisa degisiklik
zamani, daha blyuk Tarama degisim miktaridir. Bu anda, Pil Hata Bayragi FO0045 Agik olacaktir.

@ Calisma esnasinda degisiklikte hata olugursa, Calisma esnasinda PLC &nceki program degisikligini
calistirmaktadir.

2.8.4 Kendi kendini test fonksiyonu
(1) Kendi kendini test fonksiyonu CPU modulinin kendisinin PLC sistem hatasini test etmek igin
kullaniimaktadir.
(2) PLC sisteminin giicl aglilirsa veya bir calisma hatasi olusursa, sistemin anormal ¢alismasini engellemek
icin algilanacaktir.

1) Watch-dog Zamanlayicisi Tarama
WDT (Watch-dog Zamanlayicisi) PLC CPU modulli H/W veya S/W hatasina badli olarak programin agsiri
yuklenmesini algilamak icin kullaniimaktadir.

(1) Watch-dog Zamanlayicisi kullanici program hatasina bagli olarak ¢alisma gecikmesini algilamak
icin kullaniimaktadir. Watch-dog Zamanlayicisi algilama zamani XG5000 temel parametrede
ayarlanmaktadir.

(2) Watch-dog Zamanlayicisi ¢alisma esnasinda tarama ilerleme zamanini gézlemlemektedir, ve
belirtilen algilama zamaninin asildidi algilandiginda, PLC ¢alismasini derhal durduracak ve daha sonra
bitlin ¢ikiglar kapatacaktir.

(3) Gecikmeli galisma algilama zamaninin (Watch-dog Zamanlayicisi Tarama) kullanici programi
proses etme Ozel bolgesinde ¢alistirima esnasinda asiimasi beklenirse (FOR ~ NEXT komutu ile
CALL komutu kullaniimaktadir), zaman rélesini silmek igcin ‘WDT’ komutunu kullanin. WDT’
komutu gecikmeli calisma algilama zaman rélesinin gegirilmis suresini ilklendirecektir ve zamani 0
‘dan baslatarak 6lgmek igin tekrar baglatacaktir.

(4) Watch-dog hata durumunu silmek igin gliciin tekrar agiimasini saglayin, el ile sifirama sivigini
calistirin veya modu DURMA ‘ya degistirin.

WDT 0123 ... ..891012 .. 0t12.. .67|012..
Sayma (ms) |
WDT Sifilama TARAMA WDT yoénerge galisirma ~ TARAMA
BITIS BITIS

1) Watch-dog Zamanlayicisi ayar araligi 10 ~ 1000ms (1ms birimi) ‘dir.
2) Daha fazla detay igin XGK CPU el kitabinda 6.1 Kendi kendini teste ve XGB donanim el kitabinda 6.2 ‘ye
bakin.
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2) G/G modiilii kontrol fonksiyonu
Bu fonksiyon G/C moddlini baglangicta ve galisma esnasinda hata igin kontrol etmek igin kullaniimaktadir.

(1) Bir modilin parametrede belirtilenden farkl kurulmasi veya baglangigta hatada bulunmasi durumunda,
veya
(2) G/C modulunin yanhs yerde olmasi veya ¢alisma esnasinda hatada olmasi durumunda,

Uygulanabilir hata CPU modulintn 6n tarafinda uyari lambasi (ERR) ile algilanacaktir ve CPU galismayi
durduracaktir.

Modul kurulum hatasi algilanirsa, F bdlgesindeki uygulanabilir bit asagida tanimlandigi gibi karsilik
gelecek sekilde ACIK olacaktir;

F boélgesi Tanim Ref.

F104[0~B] Ana rakta olan modil kurulum hatasinda ise, uygulanabilir slot biti Agik i
olacaktir.

F105[0~B] Genigletm'e'rakl adim 1 ‘de kurulmus olan moduil kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir slot biti A¢ik olacaktir.
Genigletme raki adim 2 ‘de kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise, .

F106[0~B] uygulanabilir slot biti Agik olacaktir. ijfs?elSIanez

F107[0~B] Genigletme raki adim 3 ‘de kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir slot biti Agik olacaktir.

F108[0~B] Genigletm_e' raki aldllm 4 ‘de kurulmus olan modil kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir slot biti A¢ik olacaktir.

F109[0~B] Genisletmt_a' raki adim 5 ‘te kurulmus olan modil kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir slot biti A¢ik olacaktir.

F110[0~B] Genisletmt_a' raki adim 6 ‘da kurulmus olan moduil kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir slot biti A¢ik olacaktir.

F111[0~B] Genisletmt_a' raki adim 7 ‘de kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir slot biti A¢ik olacaktir.

3) Hafiza yedeklemesi igin kullanilan pil gerilimini kontrol etme (XGB standart tipinde
desteklenmemektedir)

Pil geriliminin hafiza yedekleme geriliminden daha distk olup olmadigini algilamak ve kullaniciya durumu

bildirmek icin kullaniimaktadir. CPU modultntn éndndeki uyari lambasi (BAT) acik olacaktir.
Alinacak tedbir hakkinda detaylar icin litfen CPU el kitabinda 4.3.3 Pil dayanimi ‘na bakin.
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2.9 Program Kontrol Fonksiyonu

2.9.1 IMP-LABLE

(1) Kullanilabilir JMP sayisi batin programda XGK i¢in 512, XGB i¢in 128 ‘dir. Kullanilan JMP ‘lar 512(XGK)
veya 128(XGB) ‘i asarsa, higbir program indirilmeyecektir. Ve JMP ayni etiket ile ciftlenmis olarak

kullanilamamaktadir.

Uygulanabilir etikete atlamasi igin JMP sartlarinin saglaninca, JMP komutu ve LABEL (ETIKET)

arasindaki batin komutlar galistinimayacaktir.

M00020 |

ol— | | MP JMP_END | |
M00021

o | | ADD D00100 1 D00100 |
MP_END

Label IMP_
7
12 END

NOP
process

(2) Program indirilirken etiketsiz JMP komutu kontrol edilmis olarak indirilememektedir. Ek olarak, onun da hata
olarak degerlendirildigi, SBRT — RET blogu icinde etiket bulunmasi durumunda, higbir program

indirilemeyecektir.

M00020
| |

JMP XXX_SKIP ||

Application Error
(No position to jump to)

END

M00020

| IMP XXx_skiP ||

END

! SBRT function 1 |_

°
Application Error: Jump unavailable to,

XXX_SKIP
the inside of subroutine .

END

(3) IMP-LABEL hakkinda daha fazla detay icin litfen Bolim 4.30.1 JMP, LABEL ‘a bakiniz.
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2.9.2 CALL-SBRT/RET
(1) Kullanilabilir CALL sayisi bitiin programda 512 ‘dir. CALL komutu ¢iftlenmis olarak kullanilabilmektedir,
ancak SBRT/RET cifttenememektedir. CALL komutu kullanilirsa, SBRT/RET komutu kesinlikle
kullaniimahdr.

M00020

} } lCALL fonksiyonu 1 F

BITIS

Uygulama Hatasi:"Fonksiyonl "no
alt rutini

(2) Alt rutin BITIS ‘in sonunda kullaniimalidir.

M00020

| ! CALL function 1 }_

! SBRT function 1 |_

Application Error :SBRT shall
. be used at the back of END
[ ]

END

(3) Ek olarak, alt rutin RET komutu ile bitirilmelidir. SBRT ve RET yalnizca CALL olmaksizin kullanilirsa
XG5000 ‘de Tespit Program mentistinde Uyari/Hata olarak ayarlanabilmektedir.

MO00020

I I ! CALL function 1 }_

END

! SBRT function 1 |_

Application Error :SBRT shall be used with RET.

(4) CALL-SBRT/RET hakkinda daha fazla detay igin Bolim 4.30.2 CALL, CALLP, SBRT, RET komutuna
bakin.
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2.9.3 MCS-MCSCLR
(1) Daha yuksek oncelikli birbirine baglama ilk dnce gerceklestirilecektir, ve iptali ters sirada.

MCS 0: High

f !

MCS 7:LOW

(2) Daha yuksek oncelikli birbirine baglama iptal edilirse, daha dusuk éncelikli birbirine baglamalar da iptal
edileceklerdir.

MCS 0
MCS 1

¢

MCSCLR 0(0,1 all cancelled )
MCSCLR  1: Error

(3) Bagimsiz veya END, RET komutu dahil blok hata olarak proses edilecektir.

MCS 0
{

END
{
MCSCLR O: Error

(4) MCS-MCSCLR hakkinda daha fazla detay icin Bélim 4.4.1 MCS, MCSCLR ‘e bakin.
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2.9.4 FOR-NEXT / BREAK
(1) FOR ve NEXT komutu uygulama tekrar sayisi ayni olmalidir. FOR-NEXT Blok i¢ ice gecmeleri 16
adima kadar kullanilabilmektedir.
(2) Bagimsiz veya END, RET komutu dahil blok hata olarak proses edilecektir.
(3) BREAK (KESME) komutu FOR-NEXT arasinda pozisyonlandiriimaldir.

LOAD P0000
FOR 1 : Normal
FOR 2
FOR 3
{
NEXT
NEXT
NEXT
{
END

LO(AD PO001

FOR 20
{

NEXT

NEXT . Hata
{

END

LOAD P0002

FOR 20 : Hata (Bagimsiz)
¢

END

¢
NEXT : Hata
END

(4) FOR-NEXT/BREAK hakkinda daha fazla detay icin litfen bolim 4.31 Dongl Komutu ‘na bakin.
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2.9.5 END/RET n
Programda 1 taramayi tamamlamak igin higbir END (BITIS) komutu veya alt rutini bitirmek igin higcbir RET
komutu bulunmadidi durumda, hata olarak degerlendirilecektir.

LOAD P0012
JIC\/IP 10
¢
JMP 10 o
{ : END (BITIS)
bulunmuyor
END
SBRT
¢
LOADa P0000
ouT ( P0010 : RET bulunmuyor

2.9.6 Ciftlenmis Sargi
Hazirlanmis komutlar arasinda ayni aygitlar ciftlenmis olarak programlanmis ise, XG5000 ‘de Tespit
Program menustinde uyari veya hata olarak ayarlanabilmektedir.

LOAD P0O000

OUTE MO0000

ouT MO0O0QO : Uyari veya hata (ayar)
ouT M0001

1) XG5000 ‘de uyari veya hata ayarlama i¢in kullanilabilir madde
- Tek basina kullanilan etiket (JMP olmaksizin)
- Tek basina kullanilan alt rutin (CALL olmaksizin)

- Proses edilen giftlenmis sargi
Yukaridaki madde XG5000 ‘de Meni — Goésterge Kontrol Program menusiinde uyari veya hata segili olarak
proses edilebilmektedir.
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2.10 Hata idaresi

2.10.1 CALISMA modu esnasinda hata idaresi

Calisma esnasinda hata (dolayli olarak belirtilen adres asiimistir, BCD galisma hatasi, vb.) bulunursa,
calismaya devam edilip ediimeyecedi XG5000 temel parametre ayar maddesi Hata Calismasi
Ayarlamada (‘Aritmetik hata olustugunda ¢alismaya devam et’ ayarina bagli olmaktadir) kararlastirilacaktir.
‘Aritmetik hata olustugunda galismaya devam et’ ayarlanmis ise, PLC durumu Calisma modunu muhafaza
etmekte ve PLC tarihgesi Sistem Gunlaginde ‘Calismaya devam et, aritmetik hata, hata adimi: XX, hata
kodu: XX kaydetmektedir. ‘Aritmetik hata olustugunda c¢alismaya devam et’ ayarlanmamis ise, hata bilgi
penceresi ¢ikacak ve hata olustugunda PLC Durma moduna degistirilecektir. ‘Aritmetik hata olustugunda
calismaya devam et’ temel parametre ayarlarinda varsayilan ayardir.

2.10.2 Hata bayraginin hata idaresi

Her bir komut ACIK (anormal ise) ve KAPALI (normal ise) goéruntilemek icin her calistinldiginda F0110
hata kontrolu yapmaktadir. Ancak, hata etkisi altinda olmayan komutlar énceki durumu muhafaza
edecektir. Bir kez hata olusursa F0115 ACIK olarak muhafaza edilmek lzere kalicilastirilacaktir. Bundan
dolay! 6nceki komutta hata bulunursa ve mevcut komutta higbir hata bulunmazsa, FO110 KAPALI ve
F0115 ACIK olacaktir.

Program Sonug F110 F115
ADD D0000 h0010 M020 Normal Kapali Kapali
MOV D0000 #D0010 hata Acik Acik
LOAD P0O000 Acik Acik
INC D0000 Kapali Acik
LOAD P0001 Kapali Acik
WAND P001 M010 #D0400 hata Acik Acik
LOAD P0002 Acik Acik
WAND P001 M010 D0300 Kapali Agik
CLE Kapali Kapali
WAND P001 M010 D0500 hata Acik Agik
LOAD P0003 Acik Acik
2.10.3 Hatanin LED gostergesi
o Gérintulenen LED
LED ismi Durum XGK XGB
Calisma esnasinda uyarl veya hata | Yesil LED Yanip
RUN/ goruntilenmektedir. Sonmektedir
STOP 1. Durma  esnasinda uyari veya hata Kirmizi LED -
goruntilenmektedir. Yanip
2. Calismayi durdurma hatasi algilanirsa Sonmektedir
Calismayr mumkin olmaktan ¢ikaran bir hata Kirmizi LED Yanip
ERR Acik - -
algilanmigsa Sonmektedir
BAT Pil gerilimi diguktar Acik
1. ‘Modlil degistime’ sivigi ‘Modul degistirme’ ‘ye
ayarlandiginda.
2. ‘Hata ayiklama modu’ ‘nda ¢alisma esnasinda
3. ‘Zorunlu ACIK’ ayar durumunda Acik
4. ‘Hata maskesi’ veya ‘ATLAMA bayragdi ayarlanmis -
CHK ise.
5. Galisma esnasinda hafif hata (uyari) bulunmus ise.
6. Eklenen rak gui¢ hatasinda ise.
XG5000 Temel Parametre Ayarlarinda Hata Calismasi Kirmizi LED
Kurulumunda ‘Artimetik hata olustugunda calismaya Yanip
devam et’ ayarlandiinda hata olusmasi durumunda. Sonmektedir
CPU modiil hatasi durumunda LED gostergesi hakkinda detaylar icin litfen CPU el kitabinda 4.2 Parga
isimleri ve Fonksiyonlarina bakin.
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2.10.4 CALISMA esnasinda hata kodlari

Kod Sebep Hareket (Hareket sonrasi tekrar baglatma modu) gilrljmj LED durumu Teshis Asamasi
2 |\Veri Bus anormal GHQ tgkrar AQIK olqutan sonra hata tekrarlanirsa, Hata Bitin  LED|giig ACIK
Musteri Servis Merkezine bagvurun. ler diizenli bir
Veri RAM Gug tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, sirada yanip|
3 |anormal Musteri Servis Merkezine basvurun. Hata sonmektedir | Glg ACIK
Zaman IC(RTC) |Gug tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, . .
4 hatasi Miuisteri Servis Merkezine bagvurun. Hata HATA - AGIK | GUg AGIK
Program hafizasi | Glg tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, . .
6 anormal Miuisteri Servis Merkezine basvurun. Hata HATA - AGIK | Glg AGIK
10 |USB IC hatasi Glﬂ(} tgkrar AQIK olqutan sonra hata tekrarlanirsa, Hata HATA : ACIK |Giig ACIK
Musteri Servis Merkezine bagvurun.
Yedekleme RAM | Gui¢ tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, . .
1 hatasi Miuisteri Servis Merkezine basvurun. Hata HATA - AGIK | Glg AGIK
Yedekleme Flag | Gui¢ tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, . .
12 hatasi Miuisteri Servis Merkezine bagvurun. Hata HATA - AGIK | GUg AGIK
Gug tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, Gi¢c ACIK
13 | Rak bilgi hatasi Musteri Servis Merkezine bagvurun. DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
dénustirme
Yedekleme flag T Sifirlama
22 | programi Yaelclietlﬂfanme flag programi dizeltildikten sonra tekrar Hata HATA : ACIK | CALISMA moduna
arizah cals doénlstirme
Program tekrar yiklendikten sonra tekrar calistirin
23 | Program anormal Hatall pili degistirin DURMA HATA : ACIK gg:[llasq\]/laA moduna
9 Ylklenen program koruma durumunda anormal ise ) déniistirme
CPU modulini degistirin s
G/C parametresi tekrar ylklendikten sonra tekrar
GIC parametre calistirin Sifirlama
24 hatasl?l Hatali pili degistirin DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
Yiklenen program koruma durumunda anormal ise dondstirin
CPU modiuilini degistirin
Temel parametre tekrar yuklendikten sonra tekrar
calistirin Sifirlama
25 Iii';i'. parametre |\ ataii pili degistirin DURMA  |HATA:ACIK |CALISMA moduna
Yiklenen program koruma durumunda anormal ise onlstirme
CPU modiuilini degistirin
.. .| Programi tekrar indirin ve Tekrar Baslatin Sifirlama
Calistirma bolgesi . .
26 Tekrar baglamadan sonra hata tekrarlanirsa Musteri| DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
asilma hatasi : : L
Servis Merkezine basvurun onlstirme
Programi tekrar indirin ve Tekrar Baslatin Sifilama
27 |Derleme hatasi Tekrar baglamadan sonra hata tekrarlanirsa Musteri| DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
Servis Merkezine bagvurun onlstirme
Parametre ayar | XG5000 aracilidiyla dogru olmayan slot pozisyonunu
30 modull ve kurulu | kontrol ederek modiil veya parametre diizeltildikten DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
modul arasinda | sonra tekrar galistirin (CALISMA) [ (P.S. : ACIK) |donuUstirme
uyumsuzluk Referans bayragi : Uyumsuz modiil tipi hata bayragi
gsarllggr?da modiil XG5000 araciligiyla dogru olmayan slot pozisyonunu
kontrol ederek modiil veya parametre dizeltildikten | DURMA HATA : ACIK . S
31 |ek olarak = . Tarama Etkinlestirilmistir
ikarilmis veya sonra tekrar gall§t|r|n (pgrametreye bagl oIaqu) (CALISMA) [ (P.S. : ACIK)
¢ Referans bayragi : Modil kurulum hata bayragi
kurulmustur
Calisma XG5000 araciligiyla dogru olmayan slot pozisyonunu
32 esnasinda dahili | kontrol ederek sigorta degistirildikten sonra tekrar| DURMA HATA : ACIK Tarama Etkinlestirilmistir
modul sigortasi calistirin (parametreye bagli olarak) (CALISMA) [ (P.S. : ACIK) s s
patlamigtir Referans bayradi : Sigorta patlamasi hata bayragi
Calisma XG5000 aracihgiyla erisim hatasi bulunan slot
esnasinda G/C pozisyonunu kontrol ederek modil degistirildikten .
. L o DURMA HATA : ACIK . L
33 | modul verisine sonra tekrar galistirin (parametreye bagli olarak) (CALISMA) | (PS. : ACIK) Tarama Etkinlestirilmistir

normal erisim
muimkun degildir

Referans bayrag : G/C modili Okuma/Yazma hata
bayragi
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Kod Sebep Hareket (Hareket sonrasi tekrar Calisma LED durumu Teshis Asamas|
baslatma modu) Durumu
XG5000 araciligiyla erisim hatasi
bulunan slot pozisyonunu kontrol
Calisma esnasinda A,
o | B2elibagiant modii fedk";;erk g“lf"fll:l'r?(egﬂm't':fr; SoM@ | DURMA | HATA:ACIK | Tarama
verisine normal erigim Olarak)‘? stnn {p ye bag (CALISMA) | (PS.: ACIK) | Etkinlestirilmistir
mamkdin degildir Referans bayragi : 6zel/baglant
modiilli arayuz hatasi
GuUrultd veya donanim hatasina bagl
olarak anormal sistem kapanmasi CALISMA:
39 PLC CPU hatali galismasi | 1) Gug tekrar ACIK oIdL_J'ktan_ sonra DURMA ACIK Diizenli zamanlarda
veya anormal kapanma hata tekrarlanirsa, Musteri Servis HATA : ACIK
Merkezine basvurun )
2) Guriltiye karsi 6nlem alin
Cﬂlign? teasrr:aan?;n(zj:mam Uygulanabilir olarak parametre veya
pargmetre tarafindan programi degistirmek i¢in parametre CALISMA:
40 Eelirtilen ecikmeli tarama tarafindan belirtilen gecikmeli tarama | DURMA ACIK Program galistirilirken
9 o zamanini kontrol ettikten sonra tekrar HATA : ACIK
zaman algilama araligini
calistirin.
asmistir
Kullanici programi I CALISMA:
Calisma hatasini giderin -> Programi
41 | calistirilirken galisma . N DURMA ACIK Program calistinlirken
hatasi tekrar yukleyin -> Tekrar calistirin HATA : ACIK
Program calistirilirken CALISMA:
42 | kiime normal araligi Tekrar galistirin DURMA ACIK Program calistinlirken
asmistir HATA : ACIK
Rak ayar sivigini kontrol ettikten sonra Sifirlama
43 | Rak giftlenmistir sifirlavin DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
v dénuistirme
Degistirilen zaman rélesi dizin CALISMA:
44 | Zaman rodlesi dizin hatasi | programi tekrar yuklendikien sonra ?Q?AFIQ_,:%AI\VI A) ACIK E?&%Tea tirilmistir
tekrar calistirin HATA : ACIK surimis
Calisma esnasinda Tekrar galistirma 6ncesi arizali
50 kullanici programina bagli | ekipmani tamir etmek igin algilanan DURMA HATA : ACIK | Tarama
olarak harici ekipmanda harici ekipman ciddi hata bayragina (CALISMA) | (P.S.: ACIK) | Etkinlestirilmistir
hata algilanmistir bakin (parametreye bagli olarak)
Tekrar ¢alistirmadan sonra hata
Bekleyen kesme tekrarlanirsa kurulum ortamini kontrol .
55 | numarasi belirtilen araligi | edin (DQ%FIQ_'%AM A) ?PA;A_ ) AAQQI’\}I(K) Program calistinilirken
asmistir (Hata hala tekrarlanirsa Musteri U
Servis Merkezine bagvurun)
. Program E_STOP fonksiyonunu CALISMA:
60 | E=570P fonksiyonu baslatan hata sebebi giderildikten DURMA | ACIK Program calistinilirken
cals ¥ sonra gucu tekrar agin HATA : ACIK
DURMA esnasinda : Programi
duzeltmek igin XG5000 araciligiyla
detayl calisma hata bilgisini kontrol DURMA HATA : ACIK
61 | Calisma hatasi edin (CALISMA) | (PS. : ACIK) Program calistirilirken
CALISMA esnasinda: F bdlgesinde
Hata adimina bakin
Veri hafiza vedeklemesi Pilde hata yok ise, guicl tekrar agin
500 a yedexie Uzaktan modunda ise DURMA DURMA HATA : ACIK | sifirlama
kullanilabilir degildir w e
moduna donustirin
501 | Zaman rolesi veri hatasi Pilde klata yok ise, XG5000, vb. - CHK: ACIK Diizenli zamanlarda
araciligiyla zamani sifirlayin
502 | Pil gerilimi diglktur Gl ACIK durumunda pili degistirin - BAT: ACIK Diizenli zamanlarda
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2.10.5 Galisma hata kodu

Kod Hata CPU durumu Sebep Hareket
16 Dolayli ayar Parametre ayarina :(relfgrilanu dotlj?grl]'ab?ﬁ/rar ;eyl? (ja']gl]l,::ﬁ Uygulanabilir adim dolayl
dizin hatasi bagl Calisma/Durma §$arsa Yo y9 9 ayar/dizin bélgesini degistirin
Grup komut Parametre ayarina Grup komutlarinda grup arahgini
17 |aralk kontrol bagl Calisma/Durma |ayarlamak icin N deg@eri aygit araligini N degerini degistirin
hatasi asarsa
18 |0-béime hatas: Pa[ametre ayarina Bdélme komutlari (RDIV, LDIV haricinde) [Bdlen degerini 0 ‘dan farkl bir
bagll Calisma/Durma | calistirildiginda bolen 0 ise degere degistirin
BCD Parametre ayarina m il : _— Veriyi BCD gorintilenme
19 |dénistirme  |bagli Calisma/Durma Eiciaixfa'“z':;’; komutiglenen degeri BCD | 1, dahilinde olacak sekilde
hatasi ¢ ¥ degistirin
Dosya banki Pa[ametre ayarina Dosyaya iliskin komutlarda bank ayar e
20 ayar hatasi bagli Calisma/Durma | degeri azami bank araligini asarsa Bank ayar degerini degistirin
FPU Parametre ayarina o
21 |calismasina bagh Calisma/Durma Gergek galisma komutu: kullanildiginda Veriyi degistirin
S hata olusursa
iliskin hata
Veri bicimi Parametre ayarina Veri bicimi (Gergek<->Tam say1)
22 dénii gm hatas bagl Calisma/Durma |ddnusturilirken gorintilenecek Veriyi degistirin
s kullanilabilir veri boyutu farkli ise
Parametre ayarina .. e
23 [BMOV hatasi bagl Calisma/Durma |BMOV komut ayar degeri 16 'yi asarsa | Ayar degerini degistirin
o4 |PECO/ENCO Parametre ayarina DECO, ENCO komutu kullanildiginda| \ oo o o<onioi qosictivin
hatas| bagh Galisma/Durma | aralik ayar degeri 8  asarsa yar deg g
Parametre ayarina | DIS/UNI komutu kullanildiginda N degeri S
25 | DIS/UNI hatasi bagh Galisma/Durma |4 i asarsa N degerini degistirin
Veri kontroline |Parametre ayarina Veri kontroline iliskin komut aralidi o s
26 iliskin hata bagh Calisma/Durma |asilirsa Araligi degistirin
Zaman veri Parametre ayarina - C
27 hatasi bagli Calisma/Durma Zamana iliskin komut hatasi Zaman verisini degistirin
28 |MUX hatasi E:éﬂ%e;ﬁzriﬁngma MUX/DMUX komut ayar degeri hatasi Ayar degerini degistirin
Veri tablosu Parametre ayarina . L
29 komut hatasi bagi Calisma/Durma FIINS, FIDEL komut ayar degeri hatasi | Ayar degerini degistirin
Parametre ayarina Belirtilen bicimler arasinda e
30 | SEG hatas bagh Calisma/Durma |doénusiturilecek sayi 4 ‘U asarsa Ayar degerini degistirin
ASCII deger Parametre ayarina T e
31 hatas| bagi Calisma/Durma ASCI!I verisine iliskin komut hatasi Veriyi degistirin
Pozisvon Parametre ayarina Kullanilan pozisyon modil komutu ile 3
> bagl Calisma/Durma |veya daha fazla eksen ayarlanirsa e
32 | modili ayar Eksen ayar degerini degistirin
(sartsiz olarak yalnizca 3 veya daha
eksen hatasi .
fazlasini kontrol edin)
33 |String proses Parametre ayarina String prosesine iliskin komut hatasi Komutlara bagli olarak
hatasi bagl Galisma/Durma | komut Listesine bakin degistirin
Parametre ayarina
34 | SORT hatasi bagl Calisma/Durma | SORT/DSORT komut ayar hatasi Ayar degerini degistirin
FORicice Parametre ayarina FOR komutu i¢ ice gegme sayisi 16 ‘yi L
35 gecme hatasi | badli Calisma/Durma | 5carsn Programi degistirin
Kesme numara |Parametre ayarina . L
36 hatasi bagli Calisma/Durma Kesme sayisi 96 veya daha fazla ise Kesme numarasini degistirin
Aygit aralik Parametre ayarina Aygit bolgesi ayarlar komut 6zelligini . s
37 kontrol hatasi bagh Calisma/Durma |asarsa Aygit bolgesini degistirin
Veriye iliskin Parametre ayarina - N L
38 P2P ayar hatas! | bagh Calisma/Durma P2P komutuna iliskin ayar aralidi asarsa | Veriyi degistirin
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2.1 Performans Ozellikleri

Standart CPU moduli (XGK-CPUE/S) ve yuksek performansli CPU moduli (XGK-CPUA/H/U) performans
Ozellikleri agagdidaki gibidir;

Madde

Ozellik

XGK-CPUE | XGK-CPUS | XGK-CPUA | XGK-CPUH | XGK-CPUU

Notlar

Calisma Yoéntemi

Cevrimsel calisma, Zamana dayali ¢calisma, Sabit stire ¢alismasi

G/C Kontrol Yéntemi

Tarama ile senkronizeli toplu proses yontemi (tazeleme yontemi)
Yoénerge ile dogrudan yontem

Merdiven Semasi
Yoénerge Listesi

Program Dil SFC (Sirali Fonksiyon Semasi) )
ST (Yapilandiriimig Metin)
Temel 40 -
Yoénerge Sayisi
Uygulama 717 (232 tip) -
LD 0.084 us/Adim 0.028 us/ Adim -
Proses Hizi MOV 0.252 4s/ Adim 0.084 £s/ Adim -
(Temel " ;
L +:1.442 us(S), 2.87 1s(D) +:0.602 £s(S), 1.078 1s(D) S: Tek Gergek say!
Yoénerge o
ge) ;ﬁ’;ﬁ‘; x: 1.948 £5(S), 4.186 £5(D) x: 1.106 /5(S), 2.394 (D) D: Gift Gergek say!
+:1.974 143(S), 4.2 #s(D) +:1.134 15(S), 2.66 1s(D)
Program Hafiza
Kapasitesi 16 kadim 32 kadim 32 kadim 64 kadim 128 kadim -
G/C Noktasi )
(Kurulum Meveuttur) 1,536 3,072 3,072 6,144
P P00000 ~ P2047F (32,768) -
M M0O0000 ~ M2047F (32,768) -
K K00000 ~ K2047F (32,768) -
L L0O0000 ~ L11263F (180,224) -
F FO0000 ~ F2047F (32,768) -
100ms: T0O000 — T0999 S";?ﬁaparameg:g
T 10ms : T1000 - T1499 degistrlebimekt
ims : T1500 — T1999 ot
0.1ms: T2000 — T2047 )
Veri C C0000 ~ C2047 -
Bolgesi S00.00 ~ S127.99 -
D D0000 ~ D19999 D0000 ~ D32767 -
Ozel modiil veri
U U0.0~U1R31 U0.0~U3F.31 | U0.0~U3F.31 U0.0~U7F.31 Tazeleme
bolgesi
z Z000 ~ 7127 (128) Gosterge kitugu
N NOO0O00 ~ N21503 -
1 blok:
R 1 blok 2 blok 32 Kkelime
(RO ~ R32767)
.. . R cihazi kontrol
Flas Bolgesi 2Mbyte, 32 blok edilebilmektedir
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Ozellik

Madde Notlar
XGK-CPUE XGK-CPUS XGK-CPUA | XGK-CPUH | XGK-CPUU
Toplam 256 )
programlar
iklendirme 1 }
Program gorevi
Yapilandirma| Zamana
o 32 -
dayali gorev
Dah!!| nqkta 32 -
gorevi

Calisma modu

Calisma, Durma, Hata ayiklama

Kendi kendini test
fonksiyonu

Calisma gecikmesi, hafiza hatasi, G/C hatasi, pil hatasi, gli¢ hatasi, vb.
algilama

Program portu

RS-232C (1CH), USB (1CH)

Modbus slave
RS-232C portu
tarafindan
desteklenmektedir

Gu¢ arizasinda veri

Temel parametrede kalici bolge ayari

saklama
. . L Toplam 15m
Azami genigletme dizeyi 2 4 4 8 uzunlugunda
Dahili akim tiketimi 940mA 960mA -
Agirhk 0.12kg -
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XGB serisi durumunda standart CPU modili (XBM-DR16S, XBM-DN16S, XBM-DN32S) performans
Ozellikleri agagidaki gibidir;

Ozellik
Madde Notlar
XBM-DR16S |  XBM-DN16S |  XBM-DN32S
Calisma Yéntemi Cevrimsel calisma, Zamana dayali ¢calisma, Kesme galismasi, Sabit sire )
¥ calismasi
.. . Tarama ile senkronizeli toplu proses yontemi (tazeleme yontemi) )
G/C Kontrol Yontemi Yoénerge ile dogrudan yéntem
o Merdiven Semasi
Program Dili Yonerge Listesi )
Temel 28 -
Yoénerge Sayisi
Uygulama 677 -
Proses Hizi
(Temel Yénerge) 0.16 f/Adim )
Program Hafiza Kapasitesi 10kadim -
Azami G/C Noktasi 480 (Temel Unite + 7 genisletme) -
P P0000 ~ P127F (2,048) -
M M0O000 ~ M255F (4,096) -
K K00000 ~ K2559F (6zel bolge: K2600~2559F) (40,960) -
L LO0000 ~ L1279F (20,480) -
F FO00 ~ F255F (4,096) -
T 100ms, 10ms, 1ms : TOOO ~ T255 )
Veri (Bdlge parametre ayarina gére degistirilebilmektedir)
Bolgesi c C000 ~ C255 -
S S00.00 ~ S127.99 -
D D0000 ~ D5119 (5120 kelime) Kelime
U U00.00 ~ U07.31 (Analog veri Tazeleme bdlgesi : 256 kelime) Kelime
z Z000 ~ Z127 (128 kelime) Kelime
N NOOO0O ~ N3935 (3936 kelime) Kelime
Toplam program 128 -
ilklendirme gorevi 1 (_INT) -
Zamana dayali gérev Azami 8 -
Harici nokta gorevi Azami 8 -
Dahili cihaz gorevi Azami 8 -
Calisma modu CALISMA, DURMA, HATA AYIKLAMA -
Kenf%'nkki?ﬁ)lzht%t Calisma gecikmesi, hafiza hatasi, G/C hatasi algilama -
Program portu RS-232C(Yukleyici), RS-232C, RS-485 -
Glg a;;zljzmga veri Temel parametrede kalici bolge ayari -
Dabhili akim tiiketimi 400mA 240mA 300mA -
Agirlik 140g 100g 110g -
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Ozellik
Madde Notlar
XBM-DxxxS
Yoénerge ile kontrol, Otomatik ayarlama, PWM ¢ikis fonksiyonu,
PID kontrol Zorla ¢ikis, Kurma ¢alismasi tarama zamani, Bitis karsiti, -
Delta MV fonksiyonu, SV-Rampa fonksiyonu
Ozel protokol desteklenmektedir
Cnet I/F Modbus protokolii desteklenmektedir } RS-232C 1 port -
Kullanici tanimh protokol desteklenmektedir RS-485 1 port
Kapasite 1faz : 20 kHz 4 kanal i
'g 2 faz: 10 kHz 2 kanal
(2]
§ Girig sinyali ve ACC/DCC yontemi araciliiyla 4 saya¢ modunu
X desteklemektedir.
g Sayag * 1 faz sinyal girisi oldugunda, ACC/DCC sayaci
5 modu * 1 faz sinyal girisi oldugunda, B faz girisi ile ACC/DCC sayaci i
= » 2 faz sinyal girisi oldugunda, ACC/DCC sinyal giris sayaci
% » 2 faz sinyal girisi oldugunda, faz farki ile ACC/DCC sayaci
4
? « Dahili/harici ayar
= Ek « Kalici sayag
>~ fonksiyon | « Kiyaslama ¢ikigi i
* Birim zaman basina donls sayisi
Q Kontrol ekseni : 2 eksen(X, Y)
‘B Kontrol yéntemi : Konum, Hiz kontrolu
© ARG
= Standart Kontrol birimi : Slnyql_ _ o _
X ¢ . Konumlandirma verisi : Her eksenin 30 verisini segin
= onksiyon -
= (Calisma adim no.: 1~30)
8 5 Calisma modu : Sonlandirma, Saklama, Surekli calisma
S Calisma yontemi : Tek, Tekrarli ¢calisma
)
%’ Konumlandirma yontemi : Mutlak / Artisli yontem
S | Konumlandi | Konumlandirma adres araligi : -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647 "
© rma Hiz : Azami 100kpps (Ayar hiz araligi : 1 ~ 100,000pps) TR ¢cikis tipi
S ACC/DCC proses etme (galisma sablonu : Trapezoidsel ydntem) desteklenm
g ektedir
g Gidimli | POG Sinyali” (Kapali) ve HOME(GUDUM) Sinyal yéntemi
S " DOG Sinyali (Agik) ve HOME(GUDUM) Sinyal yontemi
c yontem . .. .
S DOG Sinyal yontemi
JOG 1 \var hiz araligi: 1 ~ 100,000pps (Yiiksek hiz / Disiik hiz)
calismasi Y gr- OOUPP s
Ek Yavas yavas hareket etme calismasi, hiz senkronizasyonu, konum
fonksiyon | senkronizasyonu, dogrusal interpolasyon galismasi, vb.

Sinyal yakalama

Sinyal genisligi : 50 £s 8 nokta (PO000 ~ PO007)

(Modill ile segilebilmektedir)

Harici cihaz . s
kesme Sinyal genisligi : 50 £s 8 nokta (PO000 ~ PO007) -
N . 1, 3, 5, 10, 20, 70, ve 100ms. arasindan birini sec¢in

Girig filtresi -

* DOG Sinyali : Yaklasik bir Gudim Sinyali
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2.2 Veri Tipleri ve Uygulama Yontemleri

2.2.1 Veri tipleri

Data — Bit ——— Nibble
Byte
Integer ——T1—— Word
Double word
Real
String

2.2.2 Bit verisi (Bit)

Bit verisi 1 bit temas veya sargi olarak Acik/Kapali géstermektedir, veya G/C olmaksizin hafiza iginde
1 bit birimi ile proses edilmektedir. Bit cihazinin veya word(kelime) cihazinin bitini ayarlamak igin bit
verisi kullanilabilmektedir.

1) Bit cihazi
Bit biriminde kaydedilebilmekte veya okunabilmektedir (P, M, L, K, F, T, C ve S kullanilabilmektedir.
Detaylar icin 2.3 Cihaz Bolgesine bakin.). Bit verisine erisebilmek icin bit birimi belirtiimelidir. En diistik
konum, kelime verisinin bit cihazi aracihidiyla kolaylikla bit olarak gosterilebilmesini saglayacak olan
onaltilik tabanda isaretlenmelidir.

PO000 O

Bit deyimi
Kew 0000°mn i bi@naltllllitaban)
poo(l)oo MOrOOOO
] ( H
¥ MO00000 ‘nin 1 biti

2) Kelime cihazinin biti nasil ayarlanmaktadir
Bit verisini kullanacak olan kelime cihaz numarasina uygulanabilir bit numarasini belirtin.

Deyim agagidaki gibidir;

Kelime cihaz numarasi Bit numarasi

Burada, Kelime cihaz numarasi ondalik ve bit numarasi onaltilik tabanda gésterilmektedir. Ornegin,
D0010'un 1 bit numarasini ifade etmek i¢cin D0010.1 olarak ayarlayin. DO011’nin b10 biti DO011.A
olarak belirtiimelidir.
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ﬁDOOM 0’un 10. biti

DO0010.A MO00000

pl ()

015 b0
poooto |F|e[plc|s|ala]8|7]6]5]4]3]2]1]0]

1) Bit cihazi kelime cihazi gibi kelime biriminde de proses edilebilmektedir. Ancak, P0010.1 gibi bir deyim, kelime
cihazindan farkl olarak mimkin olmamaktadir.
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2.2.3 Yarim byte / Byte verisi (Yarim byte/Byte)

XGT ‘ye yeni eklenen veri tipleri olarak yarim byte ve byte her yonergenin isminin sonuna 4 veya 8
eklenen ydnergelerde kullaniimaktadir.

Yarim byte ve byte baslangi¢ bit girisi ile kullanilabilmektedir. Ve giris irtibatindan 4/8 bite kadar prosese
veri olacaktir.

1) Deyim aralidi
Yarim byte: 0~15 (4 bit)
Byte: 0~255 (8 bit)

2) Nasil kullaniimaktadir )
(1) Bit cihazi (P,M,K,FL) : Islenen olarak kullanilan bit cihazinin irtibatindan 4 veya 8 bit almaktadir. 4

veya 8 bit alindiinda, uygulanabilir bit cihazinin bélgesini asan bit yalnizca 0 olarak proses
edilecektir.

islenen belirtilen hedef ise agilan bélgenin verisi kaybolacaktir.

~ poooo P18 b4 bo
woroy L L L [ LT TTTTTTTTT]
‘ L |

MOV4  P00004  P00010 PO0004's Nib{iata

lThewefa“dWﬁh“fB |—>(v38‘é§’é, EEEEEEEEERNEEES
attached at the back of
instruction will be Nibble L |
and Byte data, P00010's Nibble data

(2) Kelime cihazi : igslenen olarak kullanilan kelime cihazinin bit irtibatindan 4 veya 8 bit almaktadir.
Belirtilen bit irtibati kaynak olarak kullanildiginda ve 4 veya 8 bit belirtilen irtibattan alindiginda,
uygulanabilir kelime birimini asan bit O olarak proses edilecektir.

Yukaridaki ile ayni sekilde, belirtilen bit irtibati hedef olarak kullanilirsa kelimeyi asan veri

kaybolacaktir.
_ D00010 b15 b4 b0
woroy L [ [[TTTTIIIITT]]
I—', If the bit’s position is C with Byte data to
D00010.C take thle upperlzll bitls wiI\INlI)e pr{)cessed
Byte data

MOV 8 D00010.C D00100.4 as 0 since exceeding the word range.

00O00O0

i VY VI

The operand with 4 or 8 |—>D°°1°° |b15| TTT T T T T T T ] |b0|
| |

attached at the back of (WORD)
instruction will be Nibble
and Byte data.

1) T ve C kanisikliga sebep olabilecek sekilde, uygulanan yonergeye bagh olarak bit veya kelime verisi olarak
kullanildigindan, T ve C cihazlari yarim bye & byte yonergelerinde kullaniimamaktadir.
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2.2.4 Kelime verisi (Word)

Kelime verisi 16-bit sayisal veridir. Onlu veya onaltili tabanda ifade edilebilmektedir. Veri onaltil olarak
ifade edilecek ise, H sayinin basina H eklenmelidir.

- Onlu: -32,768 ~ 32,767 (isaretli islem) veya 0 ~ 65,535 (isaretsiz islem)
- Onaltilh: HO ~ HFFFF
Kelime verisi kelime cihazi veya bit cihazi araciligiyla ifade edilebilmektedir.

1) Kel ime cihazi
Kel ime cihazi 1 nokta (kelime) biriminde belirtiimektedir.

PO0010
" ["Mov_D1o D20 H

¥Dlo, D20 gibi 1 kelime nesnedir

2) Bit cihazi
Bit cihazi en dlisuk basamagdi (Basamaklar onaltili tabanda ifade edilmektedir — konum gérintilenen
bittir) ¢cikarilarak ifade edilmektedir ve kelime verisi olarak belirtilecektir.

| 00010
— | | MOV H1234.Poooo}——{

v

b15 b0
FEDCBA9876543210

Poooo  [o]ofo[1]ofo]1]o]o]o[1]1]o]1]o0]0]
Y Y Y Y
i 2 3 4

~N
P0O000 ‘in 1 kelime verisi belirtiimektedir

1) XGK ydnergeleri isaretli islem temelindedir. isaretsiz islem temelindeki yonergelere U eklenecektir.
Ornek) ADD : Isaretli iglem
ADDU: Isaretsiz islem
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2.2.5 Gift kelime verisi (DWORD)

Cift kelime verisi 32-bit sayisal veridir. Onlu veya onaltili tabanda ifade edilebilmektedir. Veri onaltilik
olarak ifade edilecek ise, H sayinin basina H eklenmelidir.

- Ondalik: -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647 (isaretli islem) veya 0 ~ 4,294,967,295 (isaretsiz islem)

- Onaltilik: HO ~ HFFFFFFFF
Cift kelime verisi kelime cihazi veya bit cihazi araciligiyla ifade edilebilmektedir.

1) Kel ime cihazi
32-bit veri arasindan dislk 16-bit verisine uygulanabilir cihaz numarasini belitmektedir.

(Belirtlen cihaz numarasi) ve (Belirtilen cihaz numarasi +1) verisi ¢ift kelime verisi olarak
kullaniimaktadir.

| P0O0010

— | oMoV 1234 D21]—]

|_> D21, D22 gibi 2-nokta verisi (kelime) nesnedir
Cift kelime yonergesi
2) Bit cihazi

Kelime verisinin ifadesi gibi, bit cihazi en disik basamagi ¢ikarilip, cift kelime verisi olarak (Belirtilen
cihaz numarasi) ve (Belirtilen cihaz numarasi +1) verisini kullanarak ifade edilmektedir.

| P00010

— |  DMOV 1234 PO0O1 —]

P0001, PO002 gibi 2-nokta verisi (kelime) nesnedir
Cift kelime y6nergesi

2.2.6 Gergek veri (REAL, LREAL)

Gercek veri, 32-bit yaklasik ondalik nokta gergek sayisinin Tek Gergek, ve 64-bit yaklasik ondalik nokta
gercgek sayisinin Cift Gergek olarak adlandinldigi 32bit/64bit yaklasik gergek ondalik nokta verisidir.

Deyim yalnizca onlu taban bigiminde mevcuttur (ondalik nokta gdsterilmektedir). Ve hem kelime cihazi
hem de bit cihazi mevculttur.

b31 b30 b23 b22 b0

Single Real A exponent fraction

I
Sign bit

b63 b62 b52 b51 b0

Double Real A | ©xponent fraction

I
Sign bit
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(1) Deyim aralig
Tek Gergek sayi

Cift Gergek say

(2) Desteklenen islem ydnergeleri

. - 3.402823466e+038 ~ -1.175494351e-038 veya
0 veya 1.175494351e-038 ~ 3.402823466e+038

- 1.7976931348623157e+308 ~ -2.2250738585072014e-308 veya
0 veya 2.2250738585072014e-308 ~ 1.7976931348623157e+308

4 temel islem, dénlstirme, kiyaslama ve trigonometrik fonksiyon yonergeleri desteklenmektedir.

(3) ifade edilemeyen boélge bulunmaktadir.
(Simetrik olarak ifade edilemeyen bdlge negatif veride dahi bulunmaktadir.)

Tek Gergek sayi:

Cift Gergek sayi:

% Yaklagik ondalik nokta gergek sayi islem hatasi : Istisna (islem hatasi) IEEE754 standardinda desteklenmektedir.

isaretli

isaretli

isaretsiz 0 ~ 1.40129846e-45

-1.175494351e-038 ~ 1.175494351e-038

isaretsiz 0 ~ 4.9406564584124654e-324
-2.2250738585072014e-308 ~ 2.2250738585072014e-308

isaret Belirteg islem Hatasi Durumu Notlar

Dogru olmayan islem . < . . o Lo

F00570 hatasi kaliclasmasi Deyim araligi sinirina bagli olarak islem sonucu dogru degil ise
Asagi tasma ; - . o .

F00571 kalicilasmasi Islem sonucu asgari duzenli mutlak degerden daha kucuk ise
Yukari tagsma ; e . o R,

F00572 kalicilasmasi Islem sonucu azami diizenli mutlak degerden daha buylk ise

F00573 0-bolme hatasi Bolinen 0 ‘dan farkli sinirli bir deger ve bélen 0 ise
kalicilasmasi
Gegersiz iglem hatasi | ; Co s . .

F00574 kalicilasmasi Islem prosesi dogru olmayan bir sekilde ¢alistirilirsa

FOO57A E&?t%:: olmayan islem islem sonucu deyim araligi sinirina bagli olarak dogru degil ise

FO057B | Asagi tasma islem sonucu asgari diizenli mutlak degerden daha diisiik ise

FO057C | Yukar tasma islem sonucu azami diizenli mutlak degerden daha yiiksek ise

FO057D | 0-bdlme hatasi Bolinen 0 ‘dan farkli sinirli bir deger ve bélen 0 ise

FOO57E | Gegersiz islem hatasi | Islem prosesi dogru olmayan bir sekilde galistirilirsa

FOO57F Dizensiz deger giris Duizensiz veri girisi oldugunda
hatasi

1) Gergek veri deyimi |IEEE754 bicimine uymaktadir. Ancak, bigim ile dogrudan girisi mimkin degildir.

2) XGB durumunda, islem hata sarti karsilandiginda dahi uygulanan isaret ayarlanmamaktadir.
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2.2.7 Dizi verisi

Uygulama yodnergeleri, diziye iliskin yonergeler arasinda ASCII kodunda kaydetmek igin sayi, harf,
Ozel igsaret, vb. veri tipini kullanin. Ek olarak, 16-bit kod gerektiren Korece ve Cince harfler de
kullanilabilmektedir.

NULL (BOS) koda (h00) kadar olan dizi verisi bir dizi sirasi olarak degerlendiriimektedir. Ve bir dizi
sirasinin azami uzunlugu 32 byte (BOS dahil) ‘tir. Bagka bir ifadeyle, 31 harfe kadar yalnizca ingilizce
‘de bulunmaktadir, ve 15 harfe kadar yalnizca Korece ‘de bulunmaktadir. Ve onlari karistirmak da
mUmkuandir.

Dogrudan girilen dizi boyutu azami siniri agsarsa bunun gibi bir diziyi giristen saklamak igcin XG5000
programlama aracinda bir uyari mesaji goérintilenecektir. Azami dizi giris verisi 31 byte + BOS (1
byte) ‘tir.

Ornek)

| P00020
| | | $MOV  'ABC'  D00004 *{

b15 b0
D00004 h42 h41
D00005 hoo h43
D00006 hoo hoo

| S

D00019 [ hoo | hoo |

ABC

If $MOV instruction used, string up to DO0004~D00019 will
be transferred unconditionally in 16 words (31letters+null).

| P00020
| | | $MOV  D00100 D00200 *{
b15 b0 b15 b0
D00100 h42 h41l D00200 h42 h41
D00101 ) h0O0 h43 D00201 h0O0 h00
D00102 f h31 h30 D00202 h0O0 h00
—
D00103 h44 h48 g S

D0001¢ | hoo [ hoo | D00215 | ho0 [ hoo |

Null code included in a string if there is null code between
strings
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2.3 Cihaz Bolgesi

2.3.1 Cihazlarin siniflandiriimasi
Cihazlar, deyim ydéntemi ve islenen proses yontemine bagli olarak bit cihazina ve kelime cihazina
ayrilmaktadirlar.

1) Bit cihazi
(1) LOAD (yukleme) veya OUT (CIKIS) gibi temel ydnergelerde kullanildiginda bir . icermeyen biti
ifade etmek icindir.

(2) P, M, K, F, T (bitirtibat), C (bit irtibatr), L, S

(3) Gosterge fonksiyonu kullanildiginda : Bit cihazinda gdsterge fonksiyonu kullanilirsa, gdsterge
kitigundn degerinin eklendidi bit konumundaki biti belitmektedir. Ancak, uygulama yénergesinde
bit cihazi kullanilirsa ve ydnergenin isleneni kelime verisi ise, islemi kelime cinsinden olacaktir.
Ornek) LOAD P00001[Z1] - Z1=8ise, LOAD P(1+8) = LOAD P00009

MOV  P00001[Z1] D10 -> Z1=8ise, MOV P00009 D0O0010

2) Kelime cihaz

(1) Cihazin temel deyimi kelime birimindedir.

(2) Cihaz numarasinin istenen bit konumunu belirtmek i¢in bir *.” (nokta) kullaniimaktadir.
Ornek) D10’nun BIT4 ‘(i D10.4 olarak ifade edilecektir.

(3) Uygulanabilir cihaz : D, R, U, T (mevcut deger bdlgesi), C (mevcut deger bdlgesi), Z

(4) Gosterge fonksiyonu kullanildiginda: Gostergeleme kelime biriminde olacaktir. Gosterge, kelime
cihazini bit olarak ifade eden islenende kullanilirsa, géstergelemesi de kelime biriminde olacaktir.
Ornegin, islenende Z10 kullanilacak ise, ifadesi D(10+Z10’nun degeri).4 ‘e esdeger bir anlamda

olan D10[Z10].4 olacaktir.
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2.3.2 Cihaz basina giris aralig

Cihaz Boyut Bit irtibati Kelime verisi Not
XGK XGB XGK XGB XGK XGB
P0O0000 ~ P000O0 ~ P0000 ~
P 32,768 nokta 2,048 nokta P2047E P127F P2047 P0O00 ~ P127
MO00000 ~ MO0000 ~ MO0000 ~ MO00O ~
M 32,768 nokta 4,096 nokta M2047F M255F M2047 M255
K00000 ~ K00000 ~ K000 ~ K000 ~
K 32,768 nokta | 40,960 nokta K2047F K2559F K2047 K2559
F00000 ~ FO000 ~ FO000 ~
F 32,768 nokta | 4,096 nokta E2047F i o047 | FOOO ~ F255
T#) | 2,048 nokta 256 nokta | TO000 ~T2047 | T000~T255 | 000~ | T000~T255
C0000 ~ €000 ~ C0000 ~ C000 ~
C=2) | 2048nokia 256 nokta C2047 C255 C2047 C255
. . 100.00.0 ~ U00.00.0~ | U00.00 ~ U00.00 ~
U 3,072 Kelime | 256 Kelime U7F.3LF U07.31.F U7F.31 U07.31
Z 128 Kelime 128 Kelime Mevcut degil Mevcut degil | Z0 ~z127 Z0 ~ 7127
. . S00.00 ~ S00.00 ~ Mevcut -
S 128 Kelime 128 Kelime S127.99 S127.99 degil Mevcut degil
L000000 ~ L00000 ~ L00000 ~ L0000 ~
L 180,224 nokta |~ 20,480 nokta L11263F L1279F L11263 L1279
. . - .. | N0000O ~ -
N 21K Kelime 3,936 Kelime Mevcut degil Mevcut degil N21503 Mevcut degil
. . D00000.0 ~ D0000.0~ | DO00OO ~ D0000 ~
D 32K Kelime | 5,120 Kelime D32767.F D5119.F D32767 D5119
R 32K Kelime n ] R00000.0 ~ ] R0O0000 ~ ]
«3) R32767.F R32767
. N ZR00000 ~
ZR *4) | (32K n) Kelime - Mevcut degil - ZR65535 -

A Uyari

XGK durumunda
1) N bélgesi icin, yalnizca haberlesme modulinde P2P igin kullanilan bélge disindaki kullanilabilir.
2) P2P kullanilirsa, P2P sayisi igin N bolgesine atama yapmak 1~8 ‘e kadar mumkindur, P2P No.1 00~63

blok icermektedir ve 1 blok igcin NOOOOO ‘dan NO0O40 ‘a kadar 41-kelime N bolgesi otomatik olarak P2P

servisine atanmaktadir.

3) Bu, servis bolgesi ile ¢iftlenmis olarak programlandiginda islem hatasina yol agabilmektedir. Dolayisiyla,
P2P servisi icin atanmis olandan farkli bélge ile programlayin.

XGB durumunda
1) XGB durumunda, N bolgesi yalnizca gorintilenebilmektedir.
2) XGB standart tipi R, ZR bolgesini desteklememektedir.

*1) Zamanlayicida kelime verisi bit irtibatinin mevcut degerini temsil etmektedir.

*2) Sayagtaki kelime verisi uygulanabilir bit irtibatinin mevcut degerini temsil etmektedir.

*) ‘n’ deyimi bir blok sayisidir, XGK-CPUH, XGK-CPUA ise, ‘n=2’ ve XGK-CPUS, XGK-CPUE, ‘n=1". 32K kelimeler 1 blok
boyutundadir, gértntilenecek kullanilabilir bit irtibati RO0000.0 ~ R32767.F ‘dir. Ek olarak, kelime verisi de yalnizca
R00000 ~ R32767 ‘ye kadar ifade edilebilmektedir. Daha fazla detay igin 2.3.13 ‘e bakin.

«4)
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233G/ICP

G/C P, harici ekipmana 6zdes bolge olarak, giris cihazi olarak kullanilan basma diigmesinden, digme
veya sinir dugmesi sinyallerini almak icin giris bélimunden, ¢ikis cihazi olarak kullanilan solenoidden,
ve islem sonucunu motora ve lambaya dagitacak olan ¢ikis béliminden meydana gelmektedir.

Girig bolumu P igin, giris durumu PLC’nin dahili hafizasinda saklandigindan A ve B irtibatlar kullanim
icin mevcuttur. Cikis bolimu P igin, A ve B irtibatlar da mevcuttur. P bélgesinde G/C igin kullanilandan
farkh diger bolimler ayni yardimci réle M gibi kullanilabilmektedir. Uygulanan ydnergelere goére, kelime
biriminde kullanilabilmektedir.

P0000 P0020
' ) PO00O
PO001  POO20 P0021 P0O001 Input
PO002 P0023
[l LooJ
P0021
I} P0020
P0021
P0002 POD21 P0024 Output
|} Il () P0023
P00201 POO24

Sekil 2.1 G/G Program Ornegi

Read hefore

> Area Input P < Operation Input

saved in module
CPU

B Tl Area Output P o Output

« saved in Write after module
operation

CPU module

Sekil 2.2 P Bolgesi Nasil Cisimlendirilmektedir
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Sekil 2.2 ‘de gosterildigi gibi, P bolgesi, PLC tarama yaparken (islerken) G/C modulinin irtibat
durumuna bagli olmaksizin CPU’nun dabhili hafizasi (P bdlgesi) ile islem gergeklestiren, islemden sonra
cikis irtibatina karsilik gelen dahili hafiza P bdlgesi igeriginin butinindn ¢ikisini saglayan, ve daha
sonra giris modulindn irtibat durumunu bir sonraki islem igin dahili hafiza P bdlgesine kaydeden her bir
G/C moddl irtibatina 1:1 karsilik gelen bélumlere sahiptir.

Programlama esnasinda giris P bolgesi ve ¢ikis P boélgesi arasindaki karisikliktan kaynakli olarak hata
olusabileceginden dolayr duruma bagli olmaksizin giris ve cikis irtibatlarinin hepsinin P bdlgesine
atanmasina dikkat edin.

2.3.4 Yardimci réle M
PLC igindeki dahili réle olarak, dodrudan harici ¢ikis mimkin degildir, ancak G/C P ile badlanirsa, o
takdirde mUmkin olacaktir. Gug Agik oldugunda veya CALISMA durumunda, parametre ayari ile kalici
bdlge olarak belirtilenden farkli diger bdlgelerin tamami 0 ‘a giderilecektir. A ve B irtibatlari
kullanilabilmektedir.

2.3.5 Saklama rélesi K

Uygulama amaci yardimci réle M ile 6zdestir. Ancak, Glg¢ Ac¢ik oldugunda veya CALISMA durumunda,
onceki veriyi saklamayan kalici bdlge olarak kullanilan temel parametrede kalici bolge 1 olarak islev
gbrmektedir.
A ve B irtibatlari kullanilabilmektedir. Veri agagidaki islem tarafindan giderilecektir. (Ozdes olarak kalici
bolge 1 islem 6zelligi. CPU Kullanici El Kitabi 5.5.5 Veri kalicilastirma boélge ayarina bakin.)

(1) Silme programi yapma ve Silme programi c¢alistirma.

(1) XG5000 ‘de silme PLC silme menusinun hafizasini silme fonksiyonu ¢alistirma.

(2) XG5000 CPU modili anahtar ¢alisma sifirlamasi veya Timden sifirlama.

2.3.6 Baglanti rélesi L
Bolge, haberlesme moduli kurulu oldugunda isaret bdlgesi haberlesme modil kullanimi igindir.
Haberlesme modil bilgisini saglamaktadir (O/S bilgisi, servis hilgisi, isaret bilgisi). Kalici bolge 1 islem
ozelligine 6zdes bir sekilde veri saklamak igindir.
Haberlesme modulu kullaniimiyorsa, yardimci réle M ‘ye 6zdes bir sekilde kullanilabilmektedir.

1) L bolgesi icin kullanilan P2P ve Yuksek Hizli baglanti isareti hakkinda detaylar icin XG5000 Yaziliminda
Degisken/yorumda Gorintileme Isareti igerigine veya uygulanabilir haberlesme moddl el kitabina bakin.
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2.3.7 Zamanlayici T
Calisma yontemi 5 tir yonergeye (TON, TOFF, TMR, TMON, TRTG) bagli olarak karsilik gelen
sekilde farkli olan kullanilabilir 4 tip temel ¢gevrim 0.1ms(XGB mevcut degil), 1ms, 10ms and 100ms
dir.

Azami ayar degeri onlu veya onaltili tabanda hFFFF (65535) ‘e kadar mevcuttur. Zamanlayici tipleri
ve Islem yontemleri asagida Sekil2.3 ‘de gosterildigi gibidir.

I I I E@manlaylm
Onergesi
| 7 X ]

Giris Durumu Zamanlayici Bolgesi Ayar Degeri
Zamap I.ay'C' Detay islem Zaman Semasi
Tipi
Girig o (—] Gecikmeli Zamanlayici
TON Gecikmeli Toplama
Cikis t = Ayar Degeri
Girig — ‘ — Gecikmesiz Zamanlayici
i «— t—p
TOFF Gecikmesiz Cikarma i i
Cikig | | t = Ayar Degeri
Girig | | | | Birlestirme
| | | Zamanlayicisi
Gecikmeli
TMR Birlestirme Toplama |<- t1—>| |<— t2—>{
t = Ayar Degeri
Cikig (tL+2)
Giris Tek kararl
| § Zamanlayic
TMON Tek kararl Cikarma -— U —
Cikis t = Ayar Degeri
Girig [ Retriggerable
-— { —
TRTG Tekrar . Cikarma
tetiklenebilir | .
Cikis t = Ayar Degeri

Sekil 2.3 Zamanlayici tipleri & islem Yontemi
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2.3.8 Sayag C
Sayag giris durumunun Yikselen Ucunda (Kapali — Agik) baslamaktadir ve giris sifirlanirsa durmaktadir,
daha sonra mevcut de@eri 0 ‘a gidermekmekte veya ayar dederi ile yer dedistirmektedir.

Calisma yontemleri azami ayar degeri hFFFF ‘ye kadar mevcut olan 4 tur yonergeye (CTU, CTD, CTUD,
CTR) bagh olarak birbirlerinden farklidir. Sayac tipleri ve Islem Yoéntemleri asagida Sekil 2.4 ‘de
gOsterildigi gibidir.

‘ I I |_C|:|unter
‘ instruction

3

Counter ares Setting value

Rising Edge (Off — On)

Sayac Tipi Detay Islem Zaman $emasi
Sifirlar]

=}

Sayma W

Sinyali Ayar Degeri

CTU \S(ukarl Toplama
ayac Mevcut

Deger
Cikis

Sifirlarpa
Saym ”ﬂﬂﬂ_ﬂ.ﬂﬂﬂﬂﬂ—

Sinyali : Ayar Degeri

Asagi
Sayac¢

CTD Cikarma Mevcut

Deger
Cikis -

Sifirlanger
Toplama |
Sinyal
Cikarma L
Yukari/ Sinyali

< Toplama/
CTuD é@agl Cikarma Mevcut
ayag

Deger

Cikis

Ayar Degeri

Sifirlar

Saym WM_LHHH_HJ]J]I
Sinyali Avar Dederi
Halka —I yar Degeri

CTR Toplama Mevcut
Sayag Deger

Cikis [

|

Sekil 2.4 Sayag Tipleri ve islem Yéntemleri
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2.3.9 Veri Kitugu D
Okuma/Yazmanin 16 bit, 32 bit ve bit deyimine ek olarak bit bit olarak mevcut oldugu dahili veriyi
muhafaza etmektedir.
32 bitte oldugu gibi, belirtilen sayi distk 16 bitte proses edilmekte ve belirtilen sayl + 1 ylksek 16 bitte
proses edilmektedir.
Veri katugindeki bit deyimi “Belirtilen sayi.Belirtilen bit” bigimini kullanmaktadir. Bu anda, belirtilen bit
onaltili tabanda ifade edilmektedir. (2.2 ‘ye bakin)
Gug¢ Acik oldugunda veya CALISMA aninda parametre ile kalici bolge olarak belirtilenden farkli olan
bolgelerin timi O ‘a giderilecektir ve kalici bolge 6nceki gibi muhafaza edilecektir. Kalici bdlgeyi
belirtmek icin Parametre Ayarina bakin.

Ornek) 32-bit yénerge belirtilen D10 ile kullanilirsa.

b31 b16 b15 o]0]

D11 D10

\ Upper 16 bits \ Lower 16 bits

Ornek) Veri kiitigi D'nin bit ifadesi

b15 TN b0
D00020 |o/1|o/1|0/1|0/1 0/1/ 0/1 \pm 0/1|0/1|0/1|o/1]0/10/1 [0/1]0/1 | 0/1

e
D00020.A H
}—1 y—{ MOV hOOF3  PO0004

Tanim: MOV ydnergesinin ¢alistiriimasi D20’nin A de@erine baglidir.
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2.3.10 Adim kontrol rolesi S

Adim kontroll igin kullanilan rdle olarak, uygulanan yonergelere (OUT, SET) bagli olarak Son-giris
tercihli ve sira kontrole ayriimaktadir.

Gug¢ Aclk oldugunda veya CALISMA basladiginda, parametre tarafindan belirtilen haricindeki diger
bodlgelerin timu ilk adim 0 ‘a giderilecektir.

S00.02
| 1 f 1
L

50099 The last programmed step is preferred
| P under the same condition
L .~/ iLast-input preferred)

: S00 .61
| | f
1 NS

S00.01

| | (3]

Only after the previous step is completed, the
— present step will be processed by sequence

1 (s control, (Sequence contral)

1 T L% A

50003
|| C g
1 L J

500,04
| | (s}

Clear condition of SETxx, 00 can be executed
500,00 regardless of processing sequence,
P
. =

Daha fazla detay igin Bolim 4 OUT Sxx.xX, SET Sxx.xx ‘e bakin.
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2.3.11 Ozel rdle F

Bu rdle Sistem bilgisi saglamaktadir. FOO00~F1023 (XGB durumunda F199) ‘a kadar okunabilmektedir.
PLC mevcut durumu, O/S bilgisi, RTC verisi ve Sitem saati vb. genel bilgileri saglamaktadir.

F1024 (XGB durumunda F200) kelimenin sonraki bolgesi 6zel yodnerge sinirli Yazma kullanimi
mUmkuanddr. Bu bélge, harici cihaz Uyari ve Hatasi muayenesi igin kullanilabilmektedir. CPU el kitabi
Bolum 6.7 (XGB durumunda, Chapter 6.6) ‘ye bakin.

2.3.12 Ozel modiil kiittigli U (Tazeleme bdlgesi)

Bu kitlk yuvaya kurulu olan 6zel modulden veri okumak i¢in kullaniimaktadir.

Arka-ylzey kontrolori tarafindan kurulan 6zel modul verisi tazeleme bodlgesinde otomatik olarak
glncellenecektir.

U bélgesine yuva basina 32 kelime atanacaktir.

Bundan dolayi, U bdlgesi toplam 4,096 kelimeden (8 baz * 16 yuva * 32 kelime = 4,096 kelime)
olugsmaktadir. XGB durumunda, toplam 256 kelime (1 baz * 8 yuva * 32 kelime = 256 kelime).

Yuva basina kullanilan U bdlgesi degeri, modulin kurulu oldugu yuvaya veya yuvanin bos olmasina
bagl olmaksizin sabittir.

b15 b0 b15 b0

U00.00 Slot no. 0 u00.00 Slot no. 0
U00.31 U00.31
U01.00 Slot no. 1 u01.00 Slotno. 1
U01.31 U01.31
U7F.00

Slot no. 127 u07.00 Slot no. 7
U7F.31 U07.31

XGK XGB

U bolgesi temel yonergesi, x ‘in baz numarasi 0~ 7 igin, y ‘nin yuva numarasi 0 ~ F i¢in, ve z ‘nin 6zel
moddl dahili hafiza kelime sayisi igin oldugu Uxy.z ‘dedir.

U bdlgesi U3A.12.x (x: Bit konumu, onaltili tabanda) ile bit olarak ta ifade edilmektedir.

Halihazirda belirtilen yuva Uzerinde higbir 6zel modul kurulu degil ise, belirtilen etkin veri bolgesi
aslimig ise, belirtilen bolge degeri hi¢ bir hata bulunmaksizin 0 olacaktir.

Ornegin, baz No. 1 yuva No. 1 zerinde kurulu olan 6zel modiil tazeleme bdlgesi yalnizca 4 kelimeye
(No.0 ~ No.3) kadar etkin ise, kelime No.4 (U31.04) 0 olarak okunacaktir. Bundan dolayi, hOOF3
D00004 ‘te kaydedilecektir.

P00052

ADD  hOOF3 U31.04 DO00004 H

Kurulu olan 6zel modiil tazeleme bélgesi haricindeki diger bolgede deger okumak veya yazmak igin
PUT(P) veya GET(P) yonergesi kullanin.

Ozel modiil kullanici el kitabinda her moddiliin bolgesi hakkinda Bilgiye bakin.

Veri kurulu olan D/A donisim modili U boélgesine yazilirsa, Tarama Bitisinde ve gikisi oldugunda
tazelenmektedir.

Veri belirtilen konuma yalnizca D/A dénlisim moddulud ile yazilabilmektedir.

D/A dénisim modili haricinde bagka bir modulin kurulu oldugu bir konuma veri kaydetmek igin bir
yonerge, kullanilirsa, NOP yoénergesi tarafindan proses edilmektedir. Bu durumda, hi¢ bir hata
meydana gelmeyebilmektedir.
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2.3.13 Dosya kutugu R(XGB standart tipi durumunda, mevcut degildir)

Dosya kutugu 6zel olarak dahili flag hafiza i¢in kullaniimaktadir. Veriyi kaydetmek biraz zaman aldigindan
dolayi, flags hafiza tarama programi proses edilirken veriyi kaydedememektedir. Bundan dolayi, flag
hafiza verisini kullanan tarama programi dosya kutugine tasimaktadir. Verinin kaydedilmesi gerekirse,
tekrar flag hafizaya kaydedin.

1) Ozellikler

(1) Dahili flag hafiza igin kullanilan 6zel bir kitlk olarak, dahili flag blogunu dosya kuttgine okumak veya
yazmak icin kullaniimaktadir.

ZR00000 R00000
l Block O

R32767

R00000
l Block 1

ZR65535 R32767

|
*EBREAD & EBWRITE are exclusive flash instructions. |
Refer to File related instructions for details. :

File Register (R, ZR)

Internal Flash
___Memory __ _

/7

| EBREAD

\

Block 0
(32K WORD)

Block 1
(32K WORD)

EBWRITE

Block 31

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
(32K WORD) :
|

—_———— e — —

(2) Bir blok boyutu D dahili flag hafiza blogununki ile 6zdes olarak 32K kelimedir.

(3) Veriyi daimi olarak saklamak igin dosya kutik verisini EBWRITE yoénergesi ile flag hafizaya yazin.

(4) Dosya kutugu kalici bélge 1 ile ayni sekilde calismaktadir. Yani, Veri sififama diagmesi ile Genel
sifirlama tarafindan, D.CLR ile sifirlama tarafindan ve XG5000 ile sifilama tarafindan giderilmektedir.

(5) Dosya kutik blogunu flas hafiza blojuna okumak veya yazmak igin birka¢c tarama gerekecektir.
Tamamlanma durumu F160 ( RBLOCK RD_FLAG) ve F162 ( RBLOCK WR_FLAG) uygulanabilir

blok biti aracilidiyla kontrol edilebilmektedir.

(6) Hem gosterge fonksiyonu hem de dolayli ayar mevcuttur. Bu anda, ZR igin dolayli ayar araligi
ZR0~ZR32767 kelimeye kadardir ve kullanilabilir Gésterge fonksiyon ([Z]) araligi ZR cihaz numarasi
arasinda -32768~32767 ‘dir. R icin, hem dolayli ayar hem de goésterge fonksiyonu belirtilen blok
araliginda mevcuttur. Uygulanabilir blok araligi asilirsa, gosterge-asim hatasi olusmaktadir.

2) Boyut

Siniflandirma

XGK-CPUS/CPUE

XGK-CPUU/CPUH/CPUA

XGB Kompak tip (XBC-
DxxH)

Dosya kutigu

32K WORD * 1 blok

32K WORD * 2 blok

10K WORD * 1 blok

Danhili flag hafiza

32K WORD * 32 blok

32K WORD * 32 blok

10K WORD * 2 blok

") XGK-CPUS, XGK-CPUE ve XGB Compak tip (XBC-DxxH) icin dosya kiitiigiiniin yalnizca bir blogu (blok 0)
saglanmaktadir. Ve XGK-CPUU, XGK-CPUH ve XGK-CPUA i¢in 2 blok saglanmaktadir. Dahili flag hafiza XGK PLC ‘de

toplam 32 bloga ve XGB

kompak tipte 2 bloga sahiptir.

% XGB standart tip durumunda, dosya kiitigi (R) mevcut degildir.
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3) Nasil ifade edilmektedir

(1) R — Dosya kiitiik blok birim ifadesi (blok basina 32K kelime sabit)
(2) ZR — Butdn dosya kutik ifadesi (aralik birim tipine baglidir)
(3) Flas bolgesi 6zel ydnerge ile erigilebilir cihaz ismine sahip dedgildir.

: _— . . | Kelime ifadesi g
Cihaz Ismi | Bit ifadesi (DW dahil) Yazma Okuma # [2] Saklanan veri
R (0] (0] (0] (0] (0] O | Kalici 1 bélge seviyesi
ZR X (0] (0] (0] (0] O | Kalici 1 bélge seviyesi
Dahili Flag X X O"zel O"zel X Daimi olarak
ybnerge ybnerge

(4) XGK-CPUH icin, dosya kitugu yapilandirma 6rnegi asagida gosterildigi gibidir;

ZRO RO
Block 0
R32767
RO
Block 1
ZRE5535 R32767
Hata isareti
Sayi Boyut Belirteg Tanim Notlar
F158 Word | Blok No. isareti I\/I"e\./.cu.t. durumda kullanilan blok No.
goruntulemektedir.
F1590 BIT Okuma flag blogunun temsili | Herhangi bir flag blok Okuma isareti ACIK ise
isareti ACIKTIR
F1591 BIT Yazma flag blogunun temsili | Herhangi bir flag blok Yazma isareti ACIK ise
isareti ACIKTIR
F1592 BIT Flas blok Yazma hatasi Herhangi bir flas blok Yazma hata isareti ACIK ise
temsili isareti ACIKTIR
PO | BIT | Flas blogu n Okumaisareti | Veri biok n ‘de okunursa AGIKTIR 32
F1620 o . . . .
~ F163E BIT Flas blogu n Yazma isareti Veri blok n ‘de yazilirsa ACIKTIR 32
Blok n ‘de veri Yazma basarisiz ise ACIKTIR.
F1640 BIT Flas blogu n Yazma hatasi | Hata olusursa, hem uygulanabilir Yazma isareti 32
~ F165F isareti hem de Yazmayi temsil eden isaret ACIK durumu
muhafaza etmektedir.

(1) R, ZR cihazi XGB standart tipte desteklenmemektedir. Dolayisiyla okuma/yazma flasi
desteklenmemektedir ve hata isareti desteklenmemektedir.
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2.3.14 Haberlesme kutuga N

Haberlesme kitugu o6zel olarak Cnet, FEnet, FDEnet ve dider haberlesme modulleri yuvada kurulu
oldugunda P2P servis ayari icin kullanilabilir olan P2P kutudu igin kullaniimaktadir. P2P ayari AJ
Yoneticisi (XG-PD) ve 6zel ydnergeler ile kullanilabilmektedir. Haberlesme katugu N ydnergeler ile P2P
ayari igin kullaniimaktadir.

P2P ayari icin 6zel yonergeler igin ‘BolUm 4. Yénerge detaylari’ na bakin. (XGB desteklenmemektedir.)
P2P servisi (P2P 1~ P2P 8) basina 64 blok (0~63) ayarlanabilmektedir. Ve bir blok 1 kelime istasyon
numarasl, 4 okuma bolgesi ve 4 kaydetme bolgesi (1~4) atayabilmektedir. Ayni zamanda, 4 kelime cihaz
ismi kaydetme bolgesi ve her okuma ve kaydetme bdlgesi icin dedisken sayida kaydetme bdlgesi
bulunmaktadir.

P2pP istasyon no. ve Blok no. N cihazi
. . Ref.
no. kaydetme bélgesi XGK XGB XGK XGB
P2P 1 istasyon no. N00000 N00000
WRITE Cihaz1 ismi N00001 ~ N0O0004 NO0001 ~ N00004
WRITE Cihazl Boyutu NO0005 NO0005
WRITE Cihaz2 ismi N00006 ~ NO0009 N00006 ~ NO0009
WRITE Cihaz2 Boyutu N00010 N00010
WRITE Cihaz3 ismi N00011 ~ N00014 N00011 ~ N00014
WRITE Cihaz3 Boyutu NO0015 NO0015
WRITE Cihaz4 ismi N00016 ~ N0O0019 N00016 ~ N00019
WRITE Cihaz4 Boyutu 0 N00020 N00020
READ Cihazl ismi N00021 ~ N00024 N00021 ~ N00024
READ Cihazl Boyutu N00025 N00025
READ Cihaz2 Ismi N00026 ~ N00029 N00026 ~ N0O0029
READ Cihaz2 Boyutu N00030 N00030
READ Cihaz3 Ismi N00031 ~ N0O0034 N00031 ~ N00034
READ Cihaz3 Boyutu N00035 N00035
READ Cihaz4 Ismi N00036 ~ NO0039 N00036 ~ NO0039
READ Cihaz4 Boyutu N00040 N00040
1-~63 1~31 N00041 ~ N02623 N00041 ~ N01311
P2P 2 0~63 0~31 N02624 ~ N05247 N01312 ~ N02623
P2P 3 0-~63 0~31 N05248 ~ NO7871 N02624 ~ N03935
P2P 4 0~63 - NO7872 ~ N10495 -
P2P 5 0-~63 - N10496 ~ N13119 -
P2P 6 0~63 - N13120 ~ N15743 -
P2P 7 0-~63 - N15744 ~ N18367 -
P2P 8 0~63 - N18368 ~ N20991 -

(1) XGK N bolgesi daima kalicillastiriidigindan dolay1 XG5000 ‘de yalnizca [Cevrimigi]-[PLC Silme]

mendsini ¢ikartabilmektedir.

(2) P2P servisinde kullanilmayan N20992~N21503 bélgesi Veri Kitigu (D) icin kullanilabilmektedir. Ancak,

temel olarak D ‘den farkl kalicilastiriimis bolgedir.
(3) XGB’nin N bdlgesi yalnizca gortntilenmek igin kullanilabilmektedir.
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2.4 Yonergelerin Anlasiimasi

2.4.1 Yonerge Tipleri

XGK/XGB yoénergeleri temel ydnergeler, uygulama yoénergeleri ve 6zel ydnergeler olarak genis bir
sekilde siniflandiriimaktadir.

1) Temel yénergeler )
Temel yonergeler LOAD/OUT (YUKLEME/CIKIS), zamanlayici/sayag, master kontrol ve adim kontrol
ybénergesi gibi irtibat/sargiya iliskin yonergelerden meydana gelmektedir.

Basic Instruction I I Contact (LOAD/AND/ORA. D, Unite (MPUSHMPORS. ). Reverse (NOT)

I Output (OUTASETARSTS. ), Master contral, Step contral |

i End. Mo operation, Tirmer, Counter

2) Uygulama yonergeleri
Uygulama yonergeleri temel yonergeler haricindeki neredeyse buttin digerleridir. Yénerge
fonksiyonlarina gére 3.4 ‘te tanimlandidi gibi siniflandirilabilmektedir. Boylece XGK/XGB yodnergelerini
zorlanmadan anlamak igin bu bélimde islenen tipine bagl olarak siniflandirilacaklardir.
islenen tipleri bit, yarim byte/byte, kelime/cift kelime, gergek, dizi, vb. ‘dir.

Mibble/Byte —| Data Transfer Ingtruction (MOW4,/3) ‘

——| Convert Instruction (BCD4/, BIN4/S) |

_| Dutput Terminal Cormpare Instruction (CMPA/E) |

——| Data Increass/Decrease (INC4/8, DEC4/8) |

——| Riotate (ROL4/8, ROR4/8. RCR4/S) |

| Mo (BSFLY/8, BSFA4/8) |

Real Data |—— Convert Data Farmat (16/32 hit integer <-> 32/64 bit Real

Output Terminal Compare Instruction (CWPSDL
Input Terminal Compare Instruction §=/35 =40

—| Basic Calculation {+, -, =, +)

—| Special Functions (trigonometrical, exponential, Logarithmic)

—| Reverse Signs, Convert Text ‘
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=tring related

—| Convert Data Format (Integer<-» String, Real <-» String |

—| Transfer (0%, Compare Sting($= /63 /5< /) |

—| Detect Length (LEM), Extract (RIGHTAEFT/...), Search |

| Add Text ($4DD)

Special
Fodule
Related

[ Memory Read/Write (GET/PUT) |

L—| Position Module Control (ORG/FLT/... 35 types in total)
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2.4.2 Mnemonik (belleksel) olusturma

1) Veri Tipi
@ Yok : Kelime
@ D : Gift kelime
: Tek Gergek sayi
. Cift Gergek sayi
: Dizi
: Yarim
: Byte
: Bit

@QE@@®®
WowhLBr D

g

2) Diger Deyimler

G : Grup

(@ P : Sinyal tipi yonerge
(3 B : BCD bigiminde veri

@ U : isaretsiz veri

©

Bazi istisnalarla olsa dahi, bir yénergeden tiretilebilir yonergeler asagdida belirtilen diizenlemelere

uygunluk saglayacaktir;
Temel yonerge 6nlinde yalnizca bir harf, ve sonunda 2 veya daha fazla harf konumlandirilabilmektedir.

Ornek) DADDBP
ADD

@D O DO
C U @ o>

<istisnalar>
Giris Terminali Kiyaslama Yo6nergesinde veri tipi ydnergenin sonunda konumlandiriimaktadir.
Oniinde veya arkasinda Onek veya sonek olan bitin yOnergeler her zaman turetilen yonergeler

degillerdir.

Ornek) GET, SUB, STOP
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2.4.3 isarertli islem ve isaretsiz islem _ _
XGK/XGB temel yonerge sistemi isaretli islemdir. Her iki Isaretli / Isaretsiz iglemlerin hepsi 4 temel
islem icin de mevcuttur, diger islem yonergeleri arasinda Artirma/Azaltma islemi ve Kiyaslama islemi.

1) islem yénergesi
@ lgaretli islem yénergeleri: ADD, SUB, MUL, DIV, DADD, DSUB, DMUL, DDIV, INC, DEC, DINC, DDEC.
@ lsaretsiz iglem yonergeleri: ADDU, SUBU, MULU, DIVU, DADDU, DSUBU, DMULU, DDIVU, INCU,
DECU, DINCU, DDECU.
@ Fark: isaretli islem CY, Z isaretini islem sonucuna gére ayarlamamaktadir. Yani, program ADD ydnergesi
ile h7FFF ‘ye 1 eklemek icin hazirlanirsa sonucu higbir isaret ayarlanmaksizin h8000 (-32768) olacaktir.
Diger tarafta, isaretsiz islem ydnergesi CY, Z isaretini islem sonucuna goére ayarlamaktadir.

2) Kiyaslama ydnergeleri
@ lgaretli yonergeler : LOAD X, AND X, OR X, LOADR X, ANDR X, ORR X, LOAD$ X, AND$ X,
ORS$ X, LOAD3 X, AND3 X, OR3 X, etc.
@ Igaretsiz yonergeler : CMP, DCMP, CMP4, CMP8, TCMP, GCMP, etc.
@ Kiyaslama yénergeleri olusturulan higbir isarete (CY, Z) sahip olmadigindan fark yalnizca isaretli ve isaretsiz
arasinda kiyaslanmaktadir.

2.4.4 Dolayl ayar tipi (#)

(O Bir cihazda belirtilen cihazin veri dederinin gosterdigi sayinin degeri alinmaktadir.

@ Ornegin, #D10 kullanilarak 20 degeri D10 ‘da kaydedilirse, D10 ‘daki 20 degeri, yani, D bélgesinin 20.
D20 ‘sinin belirtildigi anlamina gelmektedir.

(® Kullanilabilir cihaz : P bdlgesi, M bolgesi, K bdlgesi, L bolgesi, N bolgesi, D boélgesi, R bolgesi, ZR
bolgesi

(@ Bu anda, her dolayli ayar her cihazin araligini asamamaktadir. Diger bir deyisle, #P M bdlgesini
gostermek igin kullanilamamaktadir.

(® Dolayli olarak belirtilen cihazin herhangi bir degeri uygulanabilir cihazin bolgesini asarsa, islem hata
isareti (F110) Acgik olacaktir.

® Dolayli ayar bit, yarim byte ve byte isleneni icin kullanilabilir degildir.

Ornek)

P00020

————— MoV D00100 #D00010 H

A h42, the value of D00100 is saved in
D00020 specified by D10.

D00100 h0042

D00020 h0042

D00010| hO014(20) [ alue of DO0010 read. :
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Not

1) Her cihazin kullanilabilir dolayh ayar araligi asagidaki gibidir;
P bolgesi, M bdlgesi, L bolgesi , K bdlgesi : sirasiyla 0 ~ 2047
D bélgesi : 0~ 32767
R bolgesi : 0~ 32767
ZR bdlgesi : 0 ~ 65535 (CPU tipi tarafindan sinirlanmistir)

2) Dolayl olarak belirtilen cihaz degeri uygulanabilir cihaz bélgesini asarsa, islem Hata isareti (F110)
ayarlanacaktir. Hata islem ayari ‘Aritmetik hata olustugunda calismaya devam et’ olarak ayarlanmissa, Islem
Hata Isareti ayarlanacaktir ve ydnerge atlanacaktir. Degil ise, ayni anda islem Hata isareti Ayarli olacaktir ve
CPU modiil hatasi olusur ve islem durdurulacaktir.

2.4.5 Gosterge fonksiyonu (Z)

1) Ozellikler

(D Cihaz ayar gosterge katugu aracih@iyla iken, kullanilan cihazin dogrudan belirtilen cihaz numarasi arti
gosterge kutuk degeri ile konumlandiriimasini saglamak igin sira programinda gosterge fonksiyonunu
kullanin. Ornegin, P10 [Z1] kullanilirken Z1 5 ise, kullanilacak nesne P (10+5)=P15 olacaktir.

2 Gésterge kitiigu 0 ~ 2127 (128)

@ Kullanilabilir deger ayar arahgi : -32768~32767

@ Kelime/bit cihazi gosterge fonksiyonu

(® Dolayli ayarda mevcuttur : #D00100[Z12]

(® Gosterge sonug bolgesi agilirsa, islem hata igareti ayarlanacaktir (F110). Hata islem ayari ‘Aritmetik
hata olustugunda calismaya devam et olarak ayarlanmigsa islem hata igareti ayarlanacaktir ve ydnerge

atlanacaktir.

2) Kullanilabilir cihazlar
@ Bitcihazi : P,M,L,K,F, T, C
@ Kelime cihazi : U, D, R, N, T mevcut degderi, C mevcut degeri
Ornek) MOV T1[Z1] D10 : Z1 ‘in degeri 5 ise, T(1+5) = T6’nin mevcut degeri D10 ‘a transfer
edilecektir.

® U cihaz igin gosterge nasil kullanilir : U10.3 [Z10] gibi yuva numarasi igin gésterge mevcut degildir,
ancak yalnizca kanal icin mevcuttur. Ancak, gosterge degerine bagli olarak farkli yuva kanali
belirtilebilmektedir.

3) Nasil kullanilir
(@ Kullanilacak iglenenin sonuna [] ekleyin.
(@ Bit cihaz 6rnegi : Uygulama yonergesi icin kullanilan iglenen tiplerine (bit’/kelime) bagli olarak
gostergelemesi bit/kelime biriminde olacaktir.
Ornek.1) LOAD P10 [Z1]: Z1in degeri 5 ise, LOAD P (10+5) - LOAD P15 (bit).
Ornek.2) MOV P10 [Z1] D10: Burada, P10 kelime anlamina geldiginden dolayi, P10 [Z1] P (10+5) =
P15kelime gibi olacaktir.
® Kelime cihazi 6rnedi : Gostergeleme yalnizca kelime biriminden olacaktir. Mutlak bit birimi
gostergeleme kullanilabilir degildir.

Ornek) LOAD D10[Z1].5 : Z1‘in degeri 5 ise, LOAD P(10+5).5 - LOAD P15.5 (bit).
Tedbir) LOAD D10.5 [Z1] gibi bir ifade kullanilamamaktadir.

(@ Gosterge olarak belirtilen degisken degerini aimak igin veya degeri belirtilen degiskende kaydetmek
icin, gosterge fonksiyonu diizenleme anlamiyla degiskende faydali bir sekilde kullanilabilmektedir.

(® Dolayh olarak belirtilen gosterge formiili de kullanilabilirdir.
ifade: #D00010 [Z010]

Tanim: Proses #D00010 ilk. Diger deyisle, DO0010’nin degeri 100 ise, #D00010 - D00100 anlamina
gelmektedir. O takdirde proses D00100 [2010].

Uygulama : Asagdida gosterildigi gibi yapinin dizenleme ibaresi olarak uygulanabilmektedir. Yani,
D00100, D00200, DO0300 vb. dolayl belirtme kullaniminin baslangi¢c konumuna ayarlanabilmektedir.
Sonra Gosterge fonksiyonunu kullanarak belirtiien konumu bulun.

#D00010[Z10]
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» D0010

>

» D00200

Program Ornegi)

»
»

» DO00300

>

\ 4

D00100  #D00010
MOV [Zz010] [2003] 4{

| P00020
Ry

210
000100 h0042
D00103 h1234

v v

D00103  D00200[Z003]

v

D00205

2003
000010

D00200

D00205 h1234

2-29



Bolim 2 Fonksiyon

2.5 Programlama Onlemleri

1) Bulunan hata durumu
(1) Bulunan hata her yénergenin taniminda tanimlanan ise.
(2) Kullanilan baglanti cihazinda uygulanabilir ag bulunmamakta ise.
(3) Kullanilan analog veri kiitiigiinde uygulanabilir modiil bulunmamakta ise.
(#) Kullanilan gésterge formiiliinde uygulanabilir cihaz araligi asilmis ise.
(5) Uygulanabilir cihaz aralii uygulanan dolayl ayar ile asilmis ise.
(6) Déniistiiriilmiis degeri kaydedecek boyut ifade araligini asmaktadir.
(Gergek deger kullanilan R2I yénergesi ile -32,768~32,767 araligini agsmakta ise, islem hatasi
olugabilmektedir.)

2) Cihaz aralik kontrolu
(T Degisken uzunlukta (GMOV, FMOV, GSWAP vb. transfer edilen veri sayisini belirten yénergeler)
cihazlara yonelik yonergeler cihaz aralidini kontrol etmektedir.
Aralik asilirsa islem hatasi (F110) meydana gelebilmektedir.
Detaylar icin her yénergenin hata tanimina bakin.
(2)Gésterge formiilii kullanildiginda kullanilan cihaz araligini agarsa islem hatasina yol agacakir.
olayll ayar uygulandiginda kullanilan cihaz araligini agarsa islem hatasina yol agacakir.
(4Dizi yénergesi kullanildiginda basta belirtilen sayidan 6nceki 31 harften daha dnceki uygulanabilir cihaz
araligini asarsa islem hatasina (F110) yol agacakir.
(5Xihaz son sayisi 32-bit veya 64-bite iliskin ydnergeler icin mevcut degildir.
Bu durumda XG5000 ‘de giris sinirli olacaktir.

3) Cihaz verisinin kontrolu
BCD verisi igin, tabloda belirtilen haricindeki diger araliklar islem hatasina (F110) yol agacaktir.

Yonerge Veri Boyutu BCD bigimi
BCD4(P) 4 bit 0~9

BCD8(P) 8 hit 0~99

BCD(P) 16 bit 0~9,999
DBCD(P) 32 bit 0~99,999,999

Dizi verisi kontrolu edilmemektedir. XG5000 ‘de uygulanabilir cihaz degeri gortintlilendiginde veri dederinin
ifade edilmesi olanakli degil ise, ifadesi anormal olabilmektedir.
Ve gergek veri olanakli ifade araligini asarsa islem hatasina (F110) yol agacaktir.
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2.6 Parametre Ayari

XG5000 ‘de parametre ayari temel parametre yoluyla olabilmektedir. Temel parametre ayari asagida
gOsterildigi gibidir.

Basic parameter settings ﬂﬂ

Basic Operation Setup | Device &rea Setup | Enor Operation Setup | MODBUS Setup |

 Basic operation seftings——— [~ Output control settings

[" Fixed period aperation I 10 s : g
mode (1 ~ 999ms] [v Output during debugging

W &ssign fised points to 120 siot[E4) ™ Keep output when an enor ocours

™ Keep output when converting RUN->STOP

 Set timer

W atchdog timer: Rl [ Keep output when converting STOP->RUM
(10~ 1000ms) I e

. . ™ Delete all areas except latch when an emor occurs
Standard input filter: 3 > ms

Drefault | ak. I Caticel

2.6.1 Sabit devre galisma modu

Bu fonksiyon PLC programini Sabit devre ¢alisma modunda galistirmak icin kullaniimaktadir. Sabit
¢alisma zaman modunda 1ms~999ms ayarlamak olanaklidir. Zaman Tetikte bekleme zamanlayicisinin
degerinden daha az ve Tarama zamanindan daha uzun olmalidir. Sabit calisma zaman degeri Tetikte
bekleme zamanlayicisinin degerinden daha fazlasina ayarlanmis ise Tetikte bekleme zamanlayici hatasi
olusacagindan PLC normal sekilde calismamaktadir.

XG5000 ‘de Sabit devre galisma durumunun kontrol yolu meni [Cevrimigi]-[PLC Bilgisi] ‘dir. Durum
‘(Sabit Devre: 10ms)’ PLC bilgi penceresinde ifade edilecektir.

PLC info. - NewPLC

CPU | Performance | Password  PLCRTC

Scan time
Max.: 10.0ms Min.:0.1ms Cur.:0.1ms
(Fixed Peniod: 10ms)

Mevcut Tarama zamaninin gercek programin ¢aligtirlmasi anlamina gelmesi durumunda bu ¢alistirma
cevrim zamani degildir. Sebep program Ekle/Sil mevcut programin gergek Tarama zamanini
sagladigindan Tarama zamaninin yedek zamanini gostermektir.

Azami Tarama zamani Sabit Devre zamanini géstermektedir. Zaman Sabit Devre zamanini asarsa
Tarama zamani gergek asilan Tarama zamani olarak gosterilecektir.
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Not

(1) Tarama zamani ‘Sabit zaman ¢alismas!’ ayar zamanindan daha uzun ise, . CONSTANT_ER
[FOO05C] isareti ‘ACIK’ tir. Ve CHK LED ‘i yanip sdnmektedir. Ayni zamanda, Tarama zamani
azami Tarama zamaninda kaydeilmektedir.

PLC info. - NewPLC

| CPU | Performance | Password | PLC RTC

Scan time
Max.: 32.3ms Min: 31.7ms  Cur: 31.7ms
(Fixed Period: 10ms)

2.6.2 G/C yer ayirtma fonksiyonu Ayar & Atamasi

Her yuva uygulanabilir ise 6zel/haberlesme modulini belitmek igin G/C paylasim noktalarini 16, 32 veya
64 birimlerde belirtebilmektedir.Bos yuva Sabit tipte 64 nokta ve Degisken tipte 16 nokta paylasabilmektedir.

G/C numara atamasi temel parametre ayarina bagli olarak mevcut olan Sabit tip ve Degisken tipe (XGB
desteklenmemektedir) ayriimaktadir.

Siniflandirma G/C numaras! atama ornegi
o Modiil kurulumuna veya tipine bagl olmaksizin her bir baz yuvasina 64 bit atanmaktadir.
¢ 16 yuvaya uygulanabilir G/C numarasi bir baza atanmaktadir. Diger deyisle, baz No.1’in
baslangic numarasi P00640 olacaktir.
» Ornegin, 12-yuva baza G/G numara atamasi asagidaki gibi olacaktir;
G/C numara X Yuvano. 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1
atamasi G P C | Girig|Girig |Girig |Girig [Cikis |Cikis[Cikis|CIkis: Giris iCikis: Cikis Cikis
(Sabit tip) K W | P | 16|16 |32 [64 [16 |32 | 32|64 {32 |16 ; 32 ; 32
R U
PO P40 P80 P120 P160 P200 P240 P280 P320 P360 P400 P440
P3F P7F P11F P15F P19F P23F P27F P31F P35F P39F P43F P47F
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m o X

e BUtdn modiller 64 noktaya atanmaktad I r.(6zel, haberlesme dahil)

Yuva no.o 1 2

3 4 5 6 7
Ana s g |8 |z g
Unite — ™ T Ko}
£ le 28 |f |8 |8
6 |6 |5 |0 |8
I
PO P40 P8O P120 P160 P200 P240 P280

P3F P7F P11F P15F P19F P23F P27F P31F

Modlil tipini G/C parametresi ile ve gergek moduil tipini ayarlamanin farkli olmasi durumunda
modul uyusmama hatasi meydana gelmektedir ve Calisma mimkun degildir. Ana Unite

G/C numara atamasi
(Degisken tip)

¢ Yuva basina belirtilen kurulu moddile bagli olarak noktalar da oraya atanacaktir;
- G/C parametresi tarafindan belirtilen modul kurulu oldugunda belirtilen noktalar atanacaktir.

- G/C parametresi tarafindan belirtiimeyen yuvaya noktalar gergekte kurulu olan modiile gére
otomatik olarak atanacaktir.

(Tedbir: 8-nokta modiiliine 16 nokta atanacaktir)
- G/IG parametresi ile belirtiimeyen bos yuvaya 16 nokta atanacaktir

o G/C parametresi tarafindan belirtilen modil olmaksizin yalnizca belirtmek igin kullanilabilir
noktalar.

¢ Haberlesme modiilii kurulu olarak 6zel modiile ve yuvaya 16 nokta atanacaktir
« Ornegin, G/C numarasinin 12-yuva bazina atanmasi agagidaki gibi olacaktir;

Yuva No.

0

1

2

3

4

5 6 7 8 9 10 11

p
W
R

C
p
U

Girig
16

Girig
16

Girig

Girs Cikis |Cikis[Cikis[CikisiGirig
32 |64 [16 [ 32| 32|64 iz

CikisiCikisiCikis
16 32 i 32

POF_P1F P3F P7F P8F P10F P12F P16F P18F P19F P21F P23F

POO P10 P20 P40 P80 P90 P110 P130 P170 P190 P200 P220

XGK durumunda
1) G/C numarasi atama tipi temel parametrede belirtiimektedir.

2) Ana (nite baz numarasi ‘0’ sabittir, ve genisletme Unitesinde baz numarasini belirtmek igin bir
digme kurulmustur.

3) Modll tipi G/C parametresi tarafindan belirtiimis ise, galismayi baslatmak icin gercekte kurulu olan

modldl tipi ile 6zdes olmalidir.

4) Sabit tip PO0640~P0064F ‘de 10 nokta Cikis moduliiniin genisletme adimi 1 ilk yuvasinda G/C
numarasini atamaktadir, Degisken tip P00240~P0024F atamaktadir. Genigletme (nitesi G/C
atamasi XG5000 ‘de Sistem Izlemesinde belgelendirilebilmektedir.

5) Modiil alternatif cihaz genisletmesi ile degistirildiginde veya hatal ¢alistiginda G/C numarasini
degistirmeksizin program olusturmak igin modiil yer ayirtma fonksiyonu.

6) Detaylar icin CPU el kitabinda 2.3 Temel Sistem ‘e bakin.

(Ayar 6nceden ayarlanmalidir.)

2.6.3 Zaman ayari

1) Tetikte bekleme zaman ayari

Tarama tetikte bekleme zamanlayicisi zaman deger ayari PLC ‘nin program hatasi ile durmaktan

kurtarmaktir. Tetikte bekleme zamani 10ms ‘den azami 1000ms (1 saniye) ‘ye ayarlanabilmektedir.

deger 50ms ‘dir.

ik
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2) Standart giris filtre ayari
Giris filtre degerini DC giris modiiliinde ayarlayin. Daha fazla detay igin XG5000 kullanici el kitabi bolim
9 Parametre ‘ye bakin.

2.6.4 Cikis kontrol ayari

PLC calisma durumunda ¢ikis kontrolu ayarlamasinin bir pargasi olarak, haya ayiklamada ¢ikis, hata

olustugunda cikisi denetleme, Calisma Durmaya degistiginde ¢ikisi denetleme, hata olustugunda kalici
bodlge icin istisna silme fonksiyonu saglamaktadir.

2-34



Bolim 2 Fonksiyon

2.6.5 Zamanlayici bdlge ayari
Zaman ayar: (100ms, 10ms, 1 ms, 0.1ms) zamanlayici numarasini takibetmektedir.

XGK XGB
S Kullanilabilir Ayarlanmamissa Kullanilabilir Ayarlanmamigsa
ayarlama bolgesi (Varsayilan) ayarlama bolgesi (Varsayilan)
100ms TO000 ~ T2044 TO00O0 ~ T0999 TO000 ~ T253 TO0O ~T191
10ms TO001 ~ T2045 T1000 ~ T1499 TO001 ~ T254 T192 ~T200
ims T0002 ~ T2046 T1500 ~ T1999 T0002 ~ T255 T201 ~ T255
0.1ms TO003 ~ T2047 T2000 ~ T2047 - -

2.6.6 Veri hafizasinda kalici bolge ayarlama

(1) Gii¢ agildiktan sonra (Sifirama), [Program (Durma) modu - CALISMA modu] veya [CALISMA modu
- Program (Durma) modu] esnasinda mevcut veriyi saklamak icin kalici bdlgeyi belirtmektedir.
Ayarlanmasi mumkun olan bunun gibi bir kalici bdlge sahip cihazlar D, M, S, C, T, vb. ‘dir. Kalici bir
cihaz icin kalici olan belirtimemisse dahi, K, L, N ve R cihazlar kalicilagtirilacaktir.

(2)Kalici bélge, cihaz ayarinda kalici bélge 1 ve 2 béliinmiis olarak ayarlanabilmektedir.

(3)Kalici bélge 1 ve 2 giftlestirilememektedir.

(4)Her iki kalici bolge 1 ve 2 sifirlansa dahi veriyi saklamak igin kalicilastirma fonksiyonuna sahiptir.
ikisi arasindaki fark, XG5000 ‘de tiimden sifilama oldugunda kalici bélge 2 verisi korunurken kalici
bdlge 1 verisi silinmektedir.

(5 Kalici bélge 2 verisini silmek igin PLC Durma modunda bulundugunda Veri Silme Diigmesini 3

saniye veya daha fazla streyle Agik olarak tutun.

Siniflandirma E(l)grlgan:a Reset Overall reset (rﬁﬁﬁﬁﬁa‘;iggcﬁ%’ d)
Kalici bolge 1 saklar:/rﬁgktadlr saklar:/ggktadlr silinr\nlilr;tedir Veri silinmektedir
Kalici bolge 2 saklar:/rﬁgktadlr saklar:ﬁ:ktadlr saklar:/rﬁgktadlr Veri silinmektedir
K, L, R cihazlan saklar:/rﬁgktadlr saklar:ﬁ:ktadlr silinr\nlilr%tedir Veri silinmektedir
N cihazi saklar:/rﬁgktadlr saklar:/rﬁgktadlr saklar:/rﬁralktadlr Veri saklanmaktadir

(1) XGB veri silme tusuna sahip degildir. Dolayisiyla kalici bélge 2 yalnizca Cevrimici -> PLC Silme tarafindan

silinmektedir.
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2.6.7 Hatalar olustugunda program ilerleme ayari

1) Aritmetik hata olustujunda calismaya devam et
Yoénerge calistinldiginda hata olusup olusmamasi farketmeksizin ¢alismaya devam etmeyi belirler
(yaklasik gercek sayi galisma ydnergesi haricinde).

(1) Ayarda galisma
Calisma hatasi olustugunda c¢alisma hata isareti Ayarla ‘ya degistirimekte, Hata Adimi F0048
(DWORD) ‘de kaydedilmektedir. Hata bilgisinin Sistem Gunluginde kaydedilmesi durumunda, PLC
¢alisma durumu devam eden Calisma durumudur. Ayni zamanda, CHK LED ‘i galisma hatasi
giderilene kadar yanip sénmektedir.

PLC history - NewPLC

Error Log || Mode Log || Shut down Log | System Log

Index  Date Time Contents e
£ 34 20051007 11:33:35.678  Enable high-zpeed link; 1
B2 85 20051007 11:38:44 687 High-zpeed link ermor occured: 1, Unknown emor
B85 20051007 11:3%:44.688  Disable high-speed link: 1

(2) iptal edilmede calisma
Calisma hatasi olustugunda PLC ¢alisma durumu derhal hata durumuna degistiriimektedir. Calisma
hata isareti Ayarla ‘ya degistirimekte, Hata Adimi FO048 (DWORD) ‘de kaydedilmektedir. Bu
durumda, ¢alisma hatasi gideriimekte ve Calisma tekrar bagslatiimaktadir.

2) Yaklasik gercek sayi hatasi olustugunda calismaya devam etme (XGB kullanilabilir degildir)
Yaklasik gercek sayi calisamyoénergesi calistirildiginda, hata olusmasi durumunda ¢alismanin devam
edip etmeyecegine karar vermektedir. Ayarla/iptal calismasi ‘Aritmetik hata olustugunda calismaya
devam et’ ile 6zdestir.

3) Sigorta hatasi olustugunda calismaya devam etme (XGB kullanilabilir degildir)
Module gomuli sigortanin kisa devre yapmasi durumunda calismanin devam edip etmeyecegine
karar vermektedir. Hata bilgisi ayarlandiktan sonra Sistem Ginliginde kaydedilmekte ve PLC
calisma durumu Calisma durumuna devam etmektedir. Fonksiyon ayari iptal edildiginde PLC calisma
durumu hata durumuna degistirilecektir.

4) G/C modul hatasi olustugunda calismaya devam etme (XGB kullanilabilir degildir)
Hatali ¢calisan G/C moduli kurulu oldugunda CPU ‘da kontrol mimkin degildir, calismanin devam
edip etmeyecegine karar vermektedir.

5) Ozel modiil hatasi olustugunda galismaya devam etme (XGB kullanilabilir degildir)
Hatali galisan 6zel moduli kurulu oldugunda CPU ‘da kontrol mimkin degildir, ¢calismanin devam
edip etmeyecegine karar vermektedir.

6) Haberlesme modul hatasi olustugunda galismaya devam etme (XGB kullanilabilir degildir)
Hatali galisan haberlesme moduli kurulu oldugunda CPU ‘da kontrol mimkuin degildir, galismanin
devam edip etmeyecegine karar vermektedir.

Modilin 3), 4), 5), 6), sebebini degistirmesi gerekirse, XG5000 ‘de [Cevrimigi]-[Modul Degistirme
Sihirbazi] kullanilarak galisma durumunda degistirilebilmektedir.
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2.6.8 Kesme ayari

(1) Fonksiyon
Duzenli veya dizensiz bir sekilde Uretilen dahili/harici sinyalleri proses etmek igin gegici olarak tarma
programinin galismasini durdurmakta ve daha sonra uygulanabilir fonksiyonlari 2 ile 7 arasinda mumkun
olan dncelige gére degerlendirmektedir.

(2) Gorev programi tipleri ve gérev numarasi ayar araligi
o Gorev programlari asagidaki gibi 3 tipe ayriimaktadir;
» Cevrimsel devre gdrev programi : XGK igin 32 ‘ye kadar, XGB igin 8 ‘e kadar mumkundir
» Dahili cihaz gorev programi : 32 ‘ye kadar kullanilabilir, XGB i¢in 8 ‘e kadar

¢ Cevrimsel devre gdrev programi
» Program belirtilen zaman sUresine bagli olarak ¢aligtiriimaktadir.
» Kullanilabilir gérev numarasi ayar araligi XGK i¢in 0 ~ 31, XGB i¢in 0 ~ 7 ‘dir.

¢ Dahili cihaz gérev programi
» Dahili cihaz baglangi¢ sarti yerine getirilirse uygulanabilir program caligtiriimaktadir.
» Cihaz baglangi¢ sart tespiti tarama programindan sonra ¢aligtiriimaktadir.
» Kullanilabilir gérev numarasi ayar araligi XGK i¢in 64 ~ 95, XGB igin 16 ~ 23 ‘dir.

1) Daha fazla detay icin lutfen 2.8.1 Kesme Fonksiyonuna bakin.
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2.7 CPU prosesi

2.7.1 Galisma prosesi

v

Input Refresh

0000 Step Input is refreshed and then operation
is from step 0000 to END orderly. It is
operated by Self-diagnosis, Timer
process and Counter Process orderly.
1s Finally Output is refreshed and then
can . . . .
END the result is to input. The operation is
processed with same routine.

Operation

A
| Self-diagnosis |

| Output‘Refresh |—

1) Girig tazeleme
Belirtilen hafiza giris (P) bdlgesinde tamamen kaydetmek igin, veriyi program calistirimadan énce giris
modultiinden okumaktadir.

2) Cikis tazeleme
END (SONLANDIR) yonergesi calistiriidiktan sonra veri hafiza ¢ikis (P) bolgesindeki veriyi tamamen
¢ikis moduline c¢ikartmaktadir.

3) G/C dogrudan yoénerge calistinimasi durumunda (IORF yénergesi)
Yonerge tarafindan belirtilen G/C moduli igin program calistirilirken G/C tazelemeyi gerceklestirecektir.

4) Cikisin OUT (CIKIQ) yonergesi galistirimasi durumunda:
Sira programi ¢alisma sonucunu veri hafizasi ¢ikis bolgesinde kaydedecektir ve END (SONLANDIR)
yonergesi galistinldiktan sonra ¢ikis irtibatini tazeleyecektir.

1) Tarama : P bdlgesinde (giris tazeleme) kaydetmek icin giris modilinden irtibat durumunu okumak ve daha
sonra kendi kendini test, zamanlayici ve sayag ile iliski kurmak igin 6nceki prosese bagh olarak 0000
adimindan SONLANDIR ‘a kadar yonergeleri gevrimsel bir sirada gergeklestirmek ve cgalistirilan
program tarafindan degistirilen degeri ¢ikis modiline (cikis tazeleme) yazmak seklinde bir dizi
islemdir.
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2.7.2 Uygulanabilir modda galisma tanimi

CPU moddlinin galisma durumu Calisma modu, Durma modu ve Hata ayiklama moduna ayrilmaktadir.
Calismanin nasil gergeklestirilecegdi her ¢calisma moduna bagli olarak asagdida tanimlanacaktir.

1) Galisma modu

Bu mod normal program galismasini gergeklestirmek icin kullaniimaktadir.

CALISMA modunda ilk tarama
baslangici

\ 4
| Veri bolgesi ilklendiriimektedir

Calistinihip ¢alistinimayacagina karar
vermek icin etkin program kontrolu

>

| Giris tazeleme calistinimaktadir I

v

Program calistirilmaktadir,
Kesme programi calistiriimaktadir

v

Anormal veya yanlis yerde ise
kurulu modult kontrol edin

v

Cikis tazeleme galistirimaktadir

v

Haberlesme servisi/diger dabhili
proses

CALISMA modu *
muhafazp edilmektedir Degistirme

c¢aligmasi modu

Diger moda degistirme

Degistirilen ¢alisma modunda
calisma

(1) Mod degistirildikten sonra proses

Baslangicta veri bolgesi ilklendiriimektedir ve ¢alistirilip galistirimayacagina karar vermek icin programin
etkin olup olmadigi kontrol edilecektir.

(2) Calisma prosesi
G/C tazelenmektedir ve program galismasi galistirilacaktir.
Kesme programini ¢calistirmak icin kesme programi galisma sartini tespit etmektedir.

Kurulu modiltin anormal veya yanlis yerde olup olmadigini kontrol etmektedir.
Haberlesme servisi ve diger dahili prosesle iligki kurmaktadir.
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2) Durma modu
Program c¢alismasi olmaksizin Durma durumundaki moddur. Program transferi XG5000 aracilidiyla yalnizca
uzaktan DURMA modunda mUmkandr.

(1) Mod degistikten sonra proses
Cikis goérunti bolgesi ¢ikis tazeleme cgalistirilarak giderilecektir.

(2) Calisma prosesi
(D GIC tazelemeyi galistiracaktir.
(@ Kurulu moddilin anormal veya yanlis yerde olup olmadigini kontrol etmektedir.
(3 Haberlesme servisi ve diger dahili proses etme ile iligki kurmaktadir.

3) Hata ayiklama modu
Bu mod program kusurlarini arastirmak ve galisma prosesini iziemek igin kullaniimaktadir. Bu moda degistirme,
program calistirma durumu detaylarinin ve her verinin programi test etmek icin kontrol edilebildigi yalnizca
DURMA modunda mimkandur.

(1) Mod degistikten sonra proses etme
(@ Veri bolgesi mod degisiminin baglangicinda ilklendirilecektir.
(@ Cikis gorlnti bolgesi giris tazeleme cgalistirilarak giderilecektir.

(2) Calisma prosesi
(D GIG tazelemeyi caligtiracaktir.
(2 Ayar durumuna gore hata ayiklama galismasini gergeklestirmektedir.
(3 Programin sonuna kadar hata ayiklama galismasindan sonra ¢ikis tazelemeyi galigtiracaktir.
@ Kurulu modliin anormal veya yanlis yerde olup olmadigini kontrol etmektedir.
(5 Haberlesme ve diger servisleri gergeklestirmektedir.

(3) Hata ayiklama calismasi sartlari
Hata ayiklama calismasinin 4 sarti asagida tanimlandi§i gibidir. Ve eger ulasilirsa farkli kesme isaretgisi
belirtilebilmektedir.

Calisma sartl Calisma tanimi
Tek tek galisma birimi ile
calistinimaktadir Calisma yonergesi ile bir calisma birimi ¢alistiriidiktan sonra duracaktir.

(6teye adim)

Kesme Noktasi belirtildigi

gibi calistirilacaktir Kesme Noktasi programda belirtilirse belirtilen noktada duracaktir.

irtibat durumuna bagh olarak | Algilanacak irtibat bélgesi veya durma durumu belirtilirse (Okuma, Yazma,
calistirimaktadir Deger), belirtilen irtibatta belirtilen ¢galisma olustugunda duracaktir.

Belirtlen tarama sayisina | Calistirilacak tarama sayisi belirtilirse, belirtilen tarama sayisi kadar
bagl olarak calistinimaktadir | calismadan sonra duracaktir.

(4) Nasil cahistinlacaktir
(I XG5000 ‘de hata ayiklama galigsmasi sartlari ayarlandiktan sonra Calisma gergeklestirecektir.
(@ Kesme programi galisma veya galismamaya karar vermek igin her kesme biriminde belirtilebimektedir
(Etkinlestirme / Etkisizlestirme).
(Daha fazla detay igin XG5000 kullanici el kitabinda Bolim 12. Hata ayiklama ‘ya bakin.)
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4) Calisma modu degistirme
(1) Calisma modu nasil degistiriimektedir
Calisma modu asagidaki gibi degistirilebilmektedir ;
(» CPU modiili mod tugu ile degistirilebilmektedir
(@ Programlama aracini (XG5000) CPU haberlesme portu ile baglayarak degistirilebimektedir
(® XG5000 ‘i CPU haberlegme portuna baglayarak diger CPU moddiliiniin aga baglanmasi ile
degistirilebilmektedir

(@) XG5000, HMI ve bilgisayar baglanti moduliiniin aga baglanmasi ile degistirilebilmektedir
(® Program caligtirilirken ‘DURMA yonergesi’ ile degistirilebilmektedir

(2) Galisma mod tipleri

(O Galisma modu agagidaki gibi belirtilebilmektedir;

Calisma mod XCK XGB
digmesi XG5000 komuitu vl;rzig;t?jrzjgrlr:]e Calisma modu Calisma modu
Local CALISMA
CALISMA X X CALISMA (CALISMA)
Uzaktan Uzaktan CALISMA
CALISMA Acik CALISMA (CALISMA)
Uzaktan Uzaktan DURMA
DURMA DURMA DURMA (DURMA)
Hata ayiklama Hata ayiklama
Hata ayiklama
Y ~ GALISMA (Hata ayiklama)
Calistirma modu Kapall Onceki calisma | Degistirilen calisma
degistirme modu modu
CALISMA -> ) Uzaktan Durma
DURMA X DURMA (DURMA)

(@ XGK durumunda, galisma modu uzaktan moduna yalnizca ‘Uzaktan izin Verilebilir : Agik’, ‘Mod

Digmesi: DURMA’ durumunda degistirilebilmektedir.
XGB durumunda, ¢alisma modu uzaktan moduna yalnizca ‘Mod Digmesi : DURMA’ durumunda

degistirilebilmektedir.

(® Dugme ile ‘CALISMA’ ‘y1 ‘ DURMA’ ‘ya degistirmek igin digmenin (Durma) = Galigma = Durma ‘da
konumlandiriimasini saglayin.

Not

1) Uzaktan CALISMA modunda digme kullanilarak ¢alisma modu CALISMA ‘ya degistirilirse,
PLC kesme olmaksizin galismaya devam edecektir.
2) Yerel CALISMA modunda CALISMA esnasinda degisiklik mimkiin olmasina ragmen, XG5000
aracihgiyla mod degisiklik calismasi sinirlidir. Yalnizca modun uzaktan boélgesinde degismesine
izin vermemek igin yerel CALISMA moduna ayarlanmasini saglayin.
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2.8 Ozel Fonksiyon

2.8.1 Kesme fonksiyonu

Basitge kesme fonksiyonunun anlasilmasina yardim etmek igin XGT programlama S/W ‘nin XG5000 ‘inin nasil
ayarlanacadi asagida tanimlanacaktir. (XG5000 hakkinda detaylar i¢in XG5000 el kitabina bakin.)

Tarama Programi

Kesme 1

Kesme 1 bulundu (Program 1)

WA

Kesme 2 bulundu

(Program 2)

| Kesme 2

/

Kesme 3
(Program 3)

L/ || Kesme 2 bulundu

Kesme 3 bulundu

/|

[\ /]

Kesme 2
(Program 2)

Kesme 4
(Program 4)

Kesme 4 bulundu I</

SON

1) Gug Acik ise, bitiin kesmeler etkinlestirilecektir.
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1) Kesme programlama

Gorevi XG5000 proje penceresinde asagidaki gibi yaratin ve galistirilacak her gorev igin program ekleyin.
Daha fazla detay igin XG5000 el kitabina bakin.

= -E@ MewPLD®
=-fJ NewPLCEGK-CPUH)-Ofline

%3 Yariable/Comment

= [ Parameter

Basic Parameters
[ 140 Parameters

= Scan Program

MewProgram

= <®> Regular Cycle(0 Cocle Time:T0me, Prionty: 2]

FieqularCycleProgran

= @ Internal Device(B4 [ntermal Device:MO0T00, Riging, Prionity: 3]

InternalD eviceProgram

=@ Initializelnitialize]

2) Gorev tipleri

Initialization

Gorev tip ve fonksiyonlari asagida belirtildigi gibidir.

Tipler Cevrimsel devre gorevi Dahili irtibat gorevi
(Aralik gorevi) (Tekli gorev)
Standart XGK XGB XGK XGB
Miktar 32 8 32 8
Calisma Cevrimsel devre (1ms biriminde 4,294, 967. 295 I -
sartlari saniyeye kadar kullanilabilmektedir) Dahili cihazin belirtilen sartlar
Algilama & Ayar zamani bagina devresel olarak Tarama programi tamamlandiktan sonra sart
Calistirma calistinimaktadir arastiriimasi tarafindan ¢alistirilmaktadir
Algilama
gecikme Azami 0.2 ms geciktiriimektedir Azami tarama zamani kadar geciktiriimektedir
zamani
Calistirma 2 ~ 7 seviye ayari G s
onceligi (Seviye 2 en ¢ok 6ncelige sahiptir) Solda belirtildigi gibidir
Kullanici tarafindan Kullanici tarafindan Kullanici tarafindan Kullanici tarafindan
Gorev ciftlestiriimemek lzere | ciftlestiiimemek Gizere | ciftlestiriimemek Uzere | ciftlestiriimemek lzere
numarasi 0~31 araliginda 0~7 araliginda 64~95 araliginda 16~23 araliginda
belirtimektedir belirtimektedir belirtimektedir belirtimektedir

3) Gorev programi proses etme

Gorev programi igin ortak proses yontemi ve dnlemleri tanimlanacaktir.

(1) Gorev programi ozellikleri
- Gorev programi her taramayi tarama programindan farkli olarak tekrar etmemektedir ancak galistirmayi

yalnizca sartlar karsilandiginda gerceklestirmektedir.
Gorev programi buna dikkat edilerek hazirlanacaktir.

- Ornegin, zamanlayici ve sayag, cevrimsel devre gérev programi igin 10 saniye devresi ile kullanilirsa,
zamanlayicinin toleransi azami 10 saniye olabilecektir. Ve sayag giris durumunu her 10 saniyede kontrol

ettiinden dolayi, 10 saniye dahilinde degistirilen herhangi bir giris saylimayacaktir.
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(2) istisna 6nceligi
. Calistirilacak gok fazla bekleyen gorevler varsa yiiksek dncelige sahip gorev programi ilk dnce proses
edilecektir.
Bekleyen gorevler ayni dncelide sahip ise, daha erken meydana ¢ikmis olan gorev ilk dnce proses
edilecektir.

. Cevrimsel devre calistirma gorevi ve harici irtibat gérevi ayni anda meydana gelirse, harici harici irtibat
gorevi ilk dnce calistirilacaktir.

. Gorev oncelikleri yalnizca her bir gérevde atanabilmektedir.

. Gorev programlarinin éncelikleri program 6zellikleri, 6nemi ve talep edilen ¢alistirmayla iligkili aciliyeti
g6z 6ntinde bulundurularak belirtilecektir.

(3) Gecikme zamani proses etme
Gorev programi gecikmesini proses etme, gérev ayarlama veya programlama zamani degerlendirilecek
asagidaki faktorler tarafindan sebep olunacaktir.

. Gorev algilama gecikmesi (her gorevin detaylarina bakin)
. Onceki gorev programinin galistirimasina bagh olarak program calistirma gecikmesi

(4) Tarama programi ve gorev programi arasindaki ilklendirme ve iligki
. Kullanici taniml gdrev ilklendirme gdrev programi ¢aligtinldiginda baglamamaktadir.

. Tarama programi 6nceligi en distik oldugundan dolayi, gérev olusursa gorev programi tercihen tarama
programi durdurularak proses edilecektir.
Bundan dolayi, gérevler 1 tarama esnasinda sik olarak meydana gelirse veya araliklaria yogunlastiriimis
ise, tarama zamani gorev sarti ayarlandiginda karsi 6nlemler gerektirecek olan anormal bir sekilde
artabilmektedir.

(5) Calistirilan programin goérev programindan korunmasi
.Program calistirimasinin surekliligi, calistirildi§i esnada, daha ytiksek 6ncelije sahip olan bir gérev
programi tarafindan kaybedilirse, gérev programinin galistiriimasi kismen 6nlenebilmektedir. Bu anda,
programi korumak icin DI (gbrev programi ¢alismasina izin veriimez) veya ‘El (gérev programi
calismasina izin verilir)’ uygulama yoénergesi kullanilabilmektedir.

. Programi korumak igin baslangi¢ konumunda ‘DI uygulama yonergesi veya iptal etmek igin ‘DI
uygulama yonergesi koyun. liklendirme goérevi ‘DI’ veya ‘El' uygulama yOnergesi etkisi altinda
olmayacaktir.

4) Cevrimsel devre goérev programi proses etme

Gorev programinin goérevi (calisma sarti) cevrimsel devreye ayarlandiginda, proses edilmesi asagida
tanimlandidi gibidir.

(1) Gorevdeki maddeleri ayarlama
. Caligtirilacak gorev programinin galisma sarti olacak goérevin galistirma devresi ve dnceligini belirtin.
Ve gorevi yonetmek igin gérev numarasini kontrol edin.

(2) Cevrimsel devre gorevi proses etme

. Uygulanabilir gevrimsel devre gérev programini belirtilen zaman araliklarinda (¢alistirma devresi)
calistirin.
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(3) Kullanilan gevrimsel devre gdrev programi igin dnlemler

. Halihazirda calistirilan veya beklemede olan ¢evrimsel devre gérev programi ile ayni gérev programinin
calistirlmasi istenirse, yeni yaratilan gérev ihmal edilecektir.

. Yalnizca Calisma modunda gevrimsel devre gérev programinin galistirimasini talep eden zamanlayici
eklenecektir. Glg ariza zamani timden ihmal edilecektir.

. Cevrimsel devre gorev programi ¢alistirma devresi ayarlandiginda, birka¢ ¢cevrimsel devre gérev
programi ¢aligtirma isteginin bir zamanda meydana gelebilecegdini dikkate alin.
2, 4,10 ve 20 saniye devresi ile 4 gevrimsel devre gorev programi kullanilirsa, bir anda tarama zamanini
artiracak bir probleme yol agacak her 20 saniyelik bir zamanda 4 ¢evrimsel devre gdrev programinin
calistirma istegi meydana gelecektir.

5) Dabhili cihaz gérev programi proses etme

Gorev programi goérevinin (calisma sarti) ¢alistirma aralidi irtibattan cihaza kadar uzatildiginda, uzatiimis
dahili cihaz gérev programi asagida tanimlandigi gibi proses edilecektir.

(1) Goérevdeki maddeleri ayarlama

. Calistinlacak gorev programinin ¢alisma sarti olacak cihazin sarti ve dnceligini belirtin.
Ve gorevi yonetmek icin gérev numarasini kontrol edin.

(2) Danhili cihaz gérevi proses etme

. Tarama programi CPU modiiliinde tamamen c¢alistirildiktan sonra, dahili cihaz gérev programinin
calisma sarti olacak cihaz sartlari 6ncelik temelinde 6zdes ise, ¢alismaya baslayacaktir.

(3) Kullanilan dahili cihaz gérev programi igin dnlemler

. Tarama programi tamamlandigi anda dahili cihaz gérev programi calismaya baslamaktadir. Bundan
dolayi, dahili cihaz gérev programinin galistirma sartlari tarama programi veya goérev programinda
uretilse dahi, calistiriimasina derhal izin verilmeyecektir ancak tarama programi tamamlandigi anda izin

verilecektir.

. Dahili cihaz gérev programinin galistirma istegi ¢alistirma sartlarini tarama programi tamamlandigi anda
tespit etmektedir. Bundan dolayi, dahili cihaz gorevinin galistirma sartlar tarama programi veya gérev
programi tarafindan bir kez Uretilir ve 1 tarama icin kaybedilirse, gérevi ¢alistirmayacaktir gtinki
calistirma sartlari kontrol edildi zamanda c¢alistirma kontrol edilememektedir.

2.8.2 Zamanlayici fonksiyonu (XGB standart tipte desteklenmemektedir)

Zamanlayici cihazi (RTC) CPU modiiliine gémullidir. Gug kapali olsa veya gegici gli¢ arizasi olmasina
ragmen RTC pil yedeklemesi ile zamanlayici galismasini muhafaza etmektedir.

RTC zamanlayici verisi sistem galisma tarihgesini veya hata kaydini yonetmek icin kullanilabilmektedir.
RTC mevcut zamani zamanlayiciya iligkin isarette (FO053, FO054, FO055, FO056) her taramada

yenilenmektedir.
Zamanlayici fonksiyonu hakkinda daha fazla detay igin CPU kullanici el kitabi 6.2 ‘ye bakin.
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2.8.3 CALISMA esnasinda program degisikligi

(» XG5000 programi PLC programi ile kimliklendirilirse, program calisma modunda degisiklik olmaksizin
degistirilebilmektedir.

(@ Calismada bir gevrim degistirme oldugunda yalnizca bir Program Blogu (PB) degistirilebilmektedir, bir Program
Blogu (PB) ‘nda degisiklik sinirlandiriimasi bulunmamaktadir. (PLC ‘de 2 Program Blogu bulunmaktadir.)

@ Calisma esnasinda, Calisma modu esnasinda PLC ve Okuma/Yazma veri boyutu ile bagli olan ortam tipinde
(RS-232C/USB) degisiklik zaman farki bulunmaktadir. Ayni zamanda, Calisma esnasinda daha kisa degisiklik
zamani, daha bilyiik Tarama degisim miktaridir. Bu anda, Pil Hata isareti FO0045 Acik olacaktir.

@ Calisma esnasinda degisiklikte hata olugursa, Calisma esnasinda PLC &nceki program degisikligini
calistirmaktadir.

2.8.4 Kendi kendini test fonksiyonu
(1) Kendi kendini test fonksiyonu CPU modulinin kendisinin PLC sistem hatasini test etmek icin
kullaniimaktadir.
(2) PLC sisteminin giicl aglilirsa veya bir calisma hatasi olusursa, sistemin anormal ¢alismasini engellemek
icin algilanacaktir.

1) Tetikte bekleme Zamanlayicisi Tarama
WDT (Tetikte bekleme Zamanlayicisi) PLC CPU modult H/W veya S/W hatasina bagli olarak programin
asir yuklenmesini algilamak igin kullaniimaktadir.

(1) Tetikte bekleme zamanlayicisi kullanici program hatasina bagl olarak ¢alisma gecikmesini algilamak
icin kullaniimaktadir. Tetikte bekleme zamanlayicisi algilama zamani XG5000 temel parametrede
ayarlanmaktadir.

(2) Tetikte bekleme zamanlayicisi calisma esnasinda tarama ilerleme zamanini gézlemlemektedir, ve
belirtilen algilama zamaninin asildigi algilandiginda, PLC ¢alismasini derhal durduracak ve daha sonra
bitlin ¢ikiglar kapatacaktir.

(3) Gecikmeli calisma algilama zamaninin (Tetikte bekleme Zamanlayicisi Tarama) kullanici programi
proses etme Ozel bolgesinde ¢alistirima esnasinda asiimasi beklenirse (FOR ~ NEXT ydnergesi ile
CALL yo6nergesi kullaniimaktadir), zamanlayiciyi siimek igin ‘WDT’ yonergesini kullanin. WDT’
yonergesi gecikmeli calisma algilama zamanlayicisinin gegirilmis suresini ilklendirecektir ve zamani 0
‘dan baslatarak 6lgmek igin tekrar baglatacaktir.

(4) Tetikte bekleme hata durumunu silmek igin glicin tekrar agiimasini saglayin, el ile sififama digmesini
calistirin veya modu DURMA ‘ya degistirin.

WDT 0123 ... ..891012 .. 0t12.. .67|012..
Sayma (ms) |
WDT Sifirlama TARAMA WDT yoénerge galisirma ~ TARAMA
BITIS BITIS

1) Tetikte bekleme zamanlayicisi ayar araligi 10 ~ 1000ms (1ms birimi) ‘dir.
2) Daha fazla detay igin XGK CPU el kitabinda 6.1 Kendi kendini teste ve XGB donanim el kitabinda 6.2 ‘ye
bakin.
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2) G/G modiilii kontrol fonksiyonu
Bu fonksiyon G/C moddlini baslangigta ve galisma esnasinda hata igin kontrol etmek igin kullaniimaktadir.

(1) Bir modilin parametrede belirtilenden farkl kurulmasi veya baglangigta hatada bulunmasi durumunda,
veya
(2) G/C modulunin yanhs yerde olmasi veya ¢alisma esnasinda hatada olmasi durumunda,

Uygulanabilir hata CPU modulintn 6n tarafinda uyari lambasi (ERR) ile algilanacaktir ve CPU galismayi
durduracaktir.

Modul kurulum hatasi algilanirsa, F bdlgesindeki uygulanabilir bit agadida tanimlandidi gibi karsilik
gelecek sekilde ACIK olacaktir;

F boélgesi Tanim Ref.
Temel Unitede kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise, uygulanabilir

F104[0~B] . -
yuva biti Agik olacaktir.
Genigletme Unitesi adim 1 ‘de kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise,

F105[0~B] o "
uygulanabilir yuva biti Agik olacaktir.

F106[0~B] Genigletme Unitesi adim 2 ‘de kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise, YGB ‘de

uygulanabilir yuva biti Agik olacaktir.
F107[0~B] Genigletme Unitesi adim 3 ‘de kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir yuva bhiti Acik olacaktir.

desteklenmez

Genigletme Unitesi adim 4 ‘de kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise,

F108[0-8] uygulanabilir yuva biti Acik olacaktir.

F109[0~B] Genigletme Unitesi adim 5 ‘te kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir yuva biti Agik olacaktir.

F110[0~B] Genigletme Unitesi adim 6 ‘da kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise,
uygulanabilir yuva biti Agik olacaktir.

F111[0~B] Genigletme Unitesi adim 7 ‘de kurulmus olan modul kurulum hatasinda ise,

uygulanabilir yuva biti Agik olacaktir.

3) Hafiza yedeklemesi igin kullanilan pil gerilimini kontrol etme (XGB standart tipinde
desteklenmemektedir)

Pil geriliminin hafiza yedekleme geriliminden daha duistk olup olmadigini algilamak ve kullaniciya durumu

bildirmek icin kullaniimaktadir. CPU modultntn éndndeki uyari lambasi (BAT) acik olacaktir.
Alinacak tedbir hakkinda detaylar icin litfen CPU el kitabinda 4.3.3 Pil dayanimi ‘na bakin.
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2.9 Program Kontrol Fonksiyonu

2.9.1 IMP-LABLE

(1) Kullanilabilir JMP sayisi batin programda XGK i¢in 512, XGB i¢in 128 ‘dir. Kullanilan JMP ‘lar 512(XGK)
veya 128(XGB) ‘i asarsa, higbir program indirilmeyecektir. Ve JMP ayni etiket ile ciftlenmis olarak

kullanilamamaktadir.

Uygulanabilir etikete atlamasi igin JMP sartlarinin saglaninca, JMP yénergesi ve LABEL (ETIKET)

arasindaki batin yoénergeler ¢alistirimayacaktir.

M00020 |

ol— | | MP JMP_END | |
M00021

o | | ADD D00100 1 D00100 |
MP_END

Label IMP_
7
12 END

NOP
process

(2) Program indirilirken etiketsiz JMP yonergesi kontrol edilmis olarak indirilememektedir. Ek olarak, onun da
hata olarak degerlendirildigi, SBRT — RET blogu icinde etiket bulunmasi durumunda, higbir program

indirilemeyecektir.

M00020
| |

JMP XXX_SKIP ||

Application Error
(No position to jump to)

END

M00020

| IMP XXx_skiP ||

END

! SBRT function 1 |_

°
Application Error: Jump unavailable to,

XXX_SKIP
the inside of subroutine .

END

(3) IMP-LABEL hakkinda daha fazla detay icin litfen Bolim 4.30.1 JMP, LABEL ‘a bakiniz.
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2.9.2 CALL-SBRT/RET
(1) Kullanilabilir CALL sayisi bitin programda 512 ‘dir.  CALL yobnergesi ciftlenmis olarak
kullanilabilmektedir, ancak SBRT/RET ciftlenememektedir. CALL ydnergesi kullanilirsa, SBRT/RET
yoénergesi kesinlikle kullaniimahdir.

M00020

} } lCALL fonksiyonu 1 F

BITIS

Uygulama Hatasi:"Fonksiyonl "no
alt rutini

(2) Alt rutin BITIS ‘in sonunda kullaniimalidir.

M00020

| ! CALL function 1 }_

! SBRT function 1 |_

Application Error :SBRT shall
. be used at the back of END
[ ]

END

(3) Ek olarak, alt rutin RET yonergesi ile bitiriimelidir. SBRT ve RET yalnizca CALL olmaksizin kullanilirsa
XG5000 ‘de Tespit Program mentistinde Uyari/Hata olarak ayarlanabilmektedir.

MO00020

I I ! CALL function 1 }_

END

! SBRT function 1 |_

Application Error :SBRT shall be used with RET.

(4) CALL-SBRT/RET hakkinda daha fazla detay i¢in Bolim 4.30.2 CALL, CALLP, SBRT, RET ybdnergesine
bakin.
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2.9.3 MCS-MCSCLR
(1) Daha yuksek oncelikli birbirine baglama ilk dnce gerceklestirilecektir, ve iptali ters sirada.

MCS 0: High

f !

MCS 7:LOW

(2) Daha yuksek 6ncelikli birbirine baglama iptal edilirse, daha dusuk éncelikli birbirine baglamalar da iptal
edileceklerdir.

MCS 0
MCS 1

¢

MCSCLR 0(0,1 all cancelled )
MCSCLR  1: Error

(3) Bagimsiz veya END, RET yo6nergesi dahil blok hata olarak proses edilecektir.

MCS 0
{

END
{
MCSCLR O: Error

(4) MCS-MCSCLR hakkinda daha fazla detay icin Bélim 4.4.1 MCS, MCSCLR ‘e bakin.
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2.9.4 FOR-NEXT / BREAK
(1) FOR ve NEXT yoénergesi uygulama tekrar sayisi ayni olmalidir. FOR-NEXT Blok i¢ ice gegcmeleri 16
adima kadar kullanilabilmektedir.
(2) Bagimsiz veya END, RET yonerge dahil blok hata olarak proses edilecektir.
(3) BREAK (KESME) yénergesi FOR-NEXT arasinda konumlandiriimaldir.

LOAD P0000
FOR 1 : Normal
FOR 2
FOR 3
{
NEXT
NEXT
NEXT
{
END

LO(AD PO001

FOR 20
{

NEXT

NEXT . Hata
{

END

LOAD P0002

FOR 20 : Hata (Bagimsiz)
¢

END

¢
NEXT : Hata
END

(4) FOR-NEXT/BREAK hakkinda daha fazla detay igin litfen bolim 4.31 DOngu Yoénergesi ‘ne bakin.
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2.9.5 END/RET o
Programda 1 taramay1 tamamlamak igin higbir END (BITIS) ydnergesi veya alt rutini bitirmek icin hicbir
RET yoénergesi bulunmadidi durumda, hata olarak dederlendirilecektir.

LOAD P0012
JIC\/IP 10
¢
JMP 10 o
{ : END (BITIS)
bulunmuyor
END
SBRT
¢
LOADa P0000
ouT ( P0010 : RET bulunmuyor

2.9.6 Ciftlenmis Sargi
Hazirlanmis yonergeler arasinda ayni cihazlar ciftlenmis olarak programlanmis ise, XG5000 ‘de Tespit
Program menustinde uyari veya hata olarak ayarlanabilmektedir.

LOAD PO000
ouT ) MO0000

ouT MO0O0QO : Uyari veya hata (ayar)
ouT M0001

1) XG5000 ‘de uyari veya hata ayarlama igin kullanilabilir madde
- Tek basina kullanilan etiket (JMP olmaksizin)
- Tek basina kullanilan alt rutin (CALL olmaksizin)

- Proses edilen giftlenmis sargi
Yukaridaki madde XG5000 ‘de Menu — Goruntileme Kontrol Program mendistinde uyari veya hata segcili
olarak proses edilebilmektedir.

2.10 Hata idaresi
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2.10.1 CALISMA modu esnasinda hata idaresi

Calisma esnasinda hata (dolayl olarak belirtilen adres asiimistir, BCD c¢alisma hatasi, vb.) bulunursa,
galismaya devam edilip edilmeyecedi XG5000 temel parametre ayar maddesi Hata Calismasi
Ayarlamada (‘Aritmetik hata olustugunda ¢alismaya devam et’ ayarina bagli olmaktadir) kararlastirilacaktir.
‘Aritmetik hata olustugunda galismaya devam et’ ayarlanmis ise, PLC durumu Calisma modunu muhafaza
etmekte ve PLC tarihgesi Sistem Ginliginde ‘Calismaya devam et, aritmetik hata, hata adimi: XX, hata
kodu: XX kaydetmektedir. ‘Aritmetik hata olustugunda c¢alismaya devam et ayarlanmamis ise, hata bilgi
penceresi ¢ikacak ve hata olustugunda PLC Durma moduna degistirilecektir. ‘Aritmetik hata olustugunda
calismaya devam et’ temel parametre ayarlarinda varsayilan ayardir.

2.10.2 Hata isareti hata idaresi

Her bir yonerge ACIK (anormal ise) ve KAPALI (normal ise) gérintulemek icin her galistinidiginda F0110
hata kontrolu yapmaktadir. Ancak, hata etkisi altinda olmayan yo&nergeler dnceki durumu muhafaza
edecektir. Bir kez hata olusursa F0115 ACIK olarak muhafaza edilmek Gzere kalicilastirilacaktir. Bundan
dolayi 6nceki ydénergede hata bulunursa ve mevcut ydnergede higbir hata bulunmazsa, F0110 KAPALI ve
F0115 ACIK olacaktir.

Program Sonug F110 F115
ADD D0000 h0010 M020 Normal Kapali Kapali
MOV D0000 #D0010 hata Acik Acik
LOAD P0000 Acik Acik
INC D0O000 Kapall Acik
LOAD P0001 Kapal Acik
WAND P001 M010 #D0400 hata Acik Acik
LOAD P0002 Acik Acik
WAND P001 M010 D0300 Kapal Acik
CLE Kapali Kapali
WAND P001 M010 D0500 hata Acik Acik
LOAD P0003 Acik Acik

2.10.3 Hatanin LED gostergesi

Goruntilenen LED

LED ismi Durum XGK XGB

Calisma esnasinda uyari veya hata | Yesil LED Yanip

RUN/ goruntilenmektedir. SOnmektedir

STOP 1. Durma  esnasinda uyari veya hata Kirmizi LED -
goruntilenmektedir. Yanip
2. Calismayi durdurma hatasi algilanirsa SOénmektedir

ERR Calismayr mumkin olmaktan ¢ikaran bir hata Acik Kirmizi LED Yanip
algilanmigsa Sonmektedir

BAT Pil gerilimi disuktur Acik

1. ‘Modul degistirme’ digmesi ‘Modil degistime’ ‘ye
ayarlandiginda.

2. ‘Hata ayiklama modu’ ‘nda ¢alisma esnasinda

3. ‘Zorunlu ACIK’ ayar durumunda Acik
4. ‘Hata maskesi’ veya ‘ATLAMA isareti ayarlanmis ise. -
5. Galisma esnasinda hafif hata (uyari) bulunmus ise.
6. Eklenen Unite gl hatasinda ise.

XG5000 Temel Parametre Ayarlarinda Hata Calismasi Kirmizi LED
Kurulumunda ‘Artimetik hata olustugunda calismaya Yanip
devam et’ ayarlandiginda hata olusmasi durumunda. Sonmektedir

CHK

CPU modul hatasi durumunda LED géstergesi hakkinda detaylar igin Iitfen CPU el kitabinda 4.2 Parga
Isimleri ve Fonksiyonlarina bakin.
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2.10.4 CALISMA esnasinda hata kodlari

Kod Sebep Hareket (Hareket sonrasi tekrar baslatma modu) gilrljmj LED durumu Teshis Asamasi
2 |\Veri Bus anormal GHQ tgkrar AQIK olqutan sonra hata tekrarlanirsa, Hata Bitin  LED|giig ACIK
Musteri Servis Merkezine bagvurun. ler diizenli bir
Veri RAM Gug tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, sirada yanip|
3 | anormal Musteri Servis Merkezine bagvurun. Hata sonmektedir | Glg ACIK
Zaman IC(RTC) |Gug tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, . .
4 hatasi Miuisteri Servis Merkezine bagvurun. Hata HATA - AGIK | GUg AGIK
Program hafizasi | Glg tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, . .
6 anormal Miuisteri Servis Merkezine basvurun. Hata HATA - AGIK | Glg AGIK
10 |USB IC hatasi Glﬂ(} tgkrar AQIK olqutan sonra hata tekrarlanirsa, Hata HATA : ACIK | Giic ACIK
Miuisteri Servis Merkezine bagvurun.
Yedekleme RAM | Gui¢ tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, . .
1 hatasi Miuisteri Servis Merkezine basvurun. Hata HATA - AGIK | Glg AGIK
Yedekleme Flag | Gui¢ tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, . .
12 hatasi Miuisteri Servis Merkezine bagvurun. Hata HATA - AGIK | GUg AGIK
) Gug tekrar ACIK olduktan sonra hata tekrarlanirsa, Gi¢c ACIK
13 | Unite bilgi hatasi | Musteri Servis Merkezine basvurun. DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
dénustirme
Yedekleme flag L Sifirlama
22 | programi Yaelclietlﬂfanme flags programi dizeltildikten sonra tekrar Hata HATA : ACIK | CALISMA moduna
arizal calls dénuistirme
Program tekrar yiklendikten sonra tekrar calistirin
23 | Program anormal Hatall pili degistirin DURMA HATA : ACIK gg:[llasq\]/laA moduna
9 Yuklenen program koruma durumunda anormal ise ) déniistirme
CPU modulini degistirin s
G/C parametresi tekrar ylklendikten sonra tekrar
GIC parametre calistirin Sifirlama
24 hatasl?l Hatali pili degistirin DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
Yiklenen program koruma durumunda anormal ise dénustirin
CPU modiiliini degistirin
Temel parametre tekrar yuklendikten sonra tekrar
calistirin Sifirlama
25 Iii';i'. parametre |\ ataii pili degistirin DURMA  |HATA:ACIK |CALISMA moduna
Yiklenen program koruma durumunda anormal ise onustirme
CPU modiuilini degistirin
.. .| Programi tekrar indirin ve Tekrar Baslatin Sifirlama
Calistirma bolgesi . .
26 Tekrar baglamadan sonra hata tekrarlanirsa Musteri| DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
asilma hatasi : : L
Servis Merkezine basvurun onlstirme
Programi tekrar indirin ve Tekrar Baslatin Sifilama
27 |Derleme hatasi Tekrar baglamadan sonra hata tekrarlanirsa Musteri| DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
Servis Merkezine bagvurun onustirme
Parametre ayar | XG5000 araciligiyla dogru olmayan yuva konumunu
30 modull ve kurulu | kontrol ederek modiil veya parametre diizeltildikten DURMA HATA : ACIK | CALISMA moduna
modul arasinda | sonra tekrar galistirin (CALISMA) [ (P.S. : ACIK) |donuUstirme
uyumsuzluk Referans isareti : Uyumsuz modul tipi hata isareti
gsarlggr?da modil XG5000 araciligiyla dogru olmayan yuva konumunu
kontrol ederek modiil veya parametre dizeltildikten | DURMA HATA : ACIK . S
31 |ek olarak = . Tarama Etkinlestirilmistir
karimis veva sonra tekrar galistirin (parametreye bagli olarak) (CALISMA) [ (P.S. : ACIK)
¢ s Vey Referans isareti : Modul kurulum hata isareti
kurulmustur
Calisma XG5000 araciligiyla dogru olmayan yuva konumunu
32 esnasinda dahili | kontrol ederek sigorta degistirildikten sonra tekrar| DURMA HATA : ACIK Tarama Etkinlestirilmistir
modul sigortasi calistirin (parametreye bagli olarak) (CALISMA) [ (P.S. : ACIK) s s
patlamistir Referans isareti : Sigorta patlamasi hata isareti
Calisma XG5000 araciligiyla erisim hatasi bulunan yuva
esnasinda G/C konumunu kontrol ederek modul degistirildikten sonra .
. L 9 DURMA HATA : ACIK . S
33 | modul verisine tekrar calistirin (parametreye bagl olarak) (CALISMA) | (PS. : ACIK) Tarama Etkinlestirilmistir

normal erisim
muimkun degildir

Referans isareti : G/C moduli Okuma/Yazma hata
isareti
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Kod Sl Hareket (Hareket sonrasi tekrar Calisma LED durumu Teshis Asamasi
P baslatma modu) Durumu s s
XG5000 araciligiyla erisim hatasi
bulunan yuva konumunu kontrol
Calisma esnasinda N e
o | B2elibagiant modii fedk";;erk g“lf"fll:l'r?(egﬂm't':fr; SoM@ | DURMA | HATA:ACIK | Tarama
verisine normal erigim Olarak)‘? stnn {p ye bag (CALISMA) | (PS.: ACIK) | Etkinlestirilmistir
mamkdin degildir Referans igareti : 6zel/baglant
modiilli arayuz hatasi
GuUrultd veya donanim hatasina bagl
olarak anormal sistem kapanmasi CALISMA:
39 PLC CPU hatali galismasi | 1) Gug tekrar ACIK oIdL_J'ktan_ sonra DURMA ACIK Diizenli zamanlarda
veya anormal kapanma hata tekrarlanirsa, Musteri Servis HATA : ACIK
Merkezine bagvurun ’
2) Gurultiye karsi 6nlem alin
Cﬂlign? teasrr:aan?;n(zj:mam Uygulanabilir olarak parametre veya
pargmetre tarafindan programi degistirmek i¢in parametre CALISMA:
40 Eelirtilen ecikmeli tarama tarafindan belirtilen gecikmeli tarama | DURMA ACIK Program calistinlirken
9 - zamanini kontrol ettikten sonra tekrar HATA : ACIK
zaman algilama araligini st
asmistir cahstirin.
Kullanici programi I CALISMA:
Calisma hatasini giderin -> Programi
41 | calistirilirken galisma . N DURMA ACIK Program calistinlirken
hatasi tekrar yukleyin -> Tekrar calistirin HATA : ACIK
Program calistirilirken CALISMA:
42 | kiime normal araligi Tekrar galistirin DURMA ACIK Program calistinlirken
asmistir HATA : ACIK
. . o . Sifirlama
43 | Unite ciftlenmistir onite ayar dugmesint kontrol etfkden | purmA | HATA: AGIK | CALISMA moduna
y dénuistirme
R Degistirilen zamanlayici gosterge CALISMA:
44 ﬁ:tn;;nlaylm gosterge programi tekrar yuklendikten sonra ?Q?AFIQ_,:%AI\VI A) ACIK E?&%Teaéti rilmistir
tekrar galistirin HATA : ACIK
Calisma esnasinda Tekrar ¢alistirma 6ncesi arizali
50 kullanici programina bagli | ekipmani tamir etmek igin algilanan DURMA HATA : ACIK | Tarama
olarak harici ekipmanda harici ekipman ciddi hata isaretine (CALISMA) | (P.S.: ACIK) | Etkinlestirilmistir
hata algilanmistir bakin (parametreye bagli olarak)
Tekrar calistirmadan sonra hata
o Belldgyen gérezv numarasi teedkiaarlanlrsa kurulum ortamini kontrol DURMA HATA : ACIK rogram calistiirken
belirtilen arahgr asmistir (Hata hala tekrarlanirsa Miisteri (CALISMA) | (P.S.: ACIK)
Servis Merkezine bagvurun)
. Program E_STOP fonksiyonunu CALISMA:
60 EaIS'[I(r)I;roRIr(swonu baslatan hata sebebi giderildikten DURMA ACIK Program calistinlirken
cals ¥ sonra gucu tekrar agin HATA : ACIK
DURMA esnasinda : Programi
duzeltmek igin XG5000 araciligiyla
61 | Calisma hatasi 23}?’“ calisma hata bilgisini kontrol (EZ;L,JAIT_'?%AM A) ?PA;A : A'Aéf% Program calistirilirken
CALISMA esnasinda: F bolgesinde
Hata adimina bakin
Veri hafiza vedeklemesi Pilde hata yok ise, guicl tekrar agin
500 a yedexie Uzaktan modunda ise DURMA DURMA HATA : ACIK | sifirlama
kullanilabilir degildir moduna déniistiirin
501 | Zamanlayici veri hatasi Pilde klata yok ise, XG5000, vb. - CHK: ACIK Diizenli zamanlarda
araciligiyla zamani sifirlayin
502 | Pil gerilimi diglktur Gl ACIK durumunda pili degistirin - BAT: ACIK Diizenli zamanlarda
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2.10.5 Galisma hata kodu

Kod Hata CPU durumu Sebep Hareket
1o [poa ayar paramer ayarna [ SIETIEN ot sy veye sosierge el gl s con
gOsterge hatasi | bagl Calisma/Durma A
asarsa degistirin
Grup yénerge Parametre ayarina Igrup yobnergelerinde grup araligini
17 |aralk kontrol baglh Calisma/Durma |ayarlamak icin N degeri cihaz araligini|N degerini degistirin
hatasi asarsa
18 |0-béime hatas: Pa[ametre ayarina Bdlme ydnergeleri (RDIV, LDIV Bdlen degerini 0 ‘dan farkh bir
bagl Calisma/Durma | haricinde) galistirildiginda bélen 0 ise degere degistirin
BCD Parametre ayarina o lin s : . .| Veriyi BCD gérintilenme
19 |dénistirme  |bagli Calisma/Durma ggg biy?m'i'ﬁ";”af::erge islenen degeri| 21161 dahilinde olacak sekilde
hatasi ¢ ¥ degistirin
Dosya banki Pa[ametre ayarina Dosyaya iligkin yonergelerde bank ayar e
20 ayar hatasi bagl Calisma/Durma | degeri azami bank araligini asarsa Bank ayar degerini degigtirin
FPU Parametre ayarina . . N
21 |calismasina bagh Calisma/Durma Gergek galigma yonergesi kullanildiginda Veriyi degistirin
S hata olusursa
iliskin hata
Veri bicimi Parametre ayarina Veri bicimi (Gergek<->Tam say1)
22 dénii gm hatas bagl Calisma/Durma |ddnusturilirken gorintilenecek Veriyi degistirin
s kullanilabilir veri boyutu farkli ise
Parametre ayarina . _ o
23 |BMOV hatasi bagll Calisma/Durma BMOV ydnerge ayar degeri 16 ‘y1 asarsa | Ayar degerini degistirin
24 DECO/ENCO Pa[ametre ayarina DECO, ENCO yonergesi kullanildiginda Avar dederini degistirin
hatas| bagh Galisma/Durma | aralik ayar degeri 8  asarsa yar deg s
Parametre ayarina DIS/UNI yénergesi kullanildiginda N e
25 | DIS/UNI hatasi bagl Galisma/Durma | degeri 4 ‘i asarsa N degerini degistirin
Veri kontroline |Parametre ayarina Veri kontroliine iligkin yOnerge araligi o s
26 iliskin hata bagh Calisma/Durma |asilirsa Araligi degistirin
Zaman veri | Parametre ayarina G e o
27 hatasi bagli Calisma/Durma Zamana iligkin yonerge hatasi Zaman verisini degistirin
Parametre ayarina . _ e
28 | MUX hatasi bagi Calisma/Durma MUX/DMUX yo6nerge ayar deg@eri hatasi | Ayar degerini degistirin
Veri tablosu Parametre ayarina . . L
29 yénerge hatasi | bagl Calisma/Durma FIINS, FIDEL y6nerge ayar degeri hatasi | Ayar degerini degistirin
Parametre ayarina Belirtilen bigimler arasinda e
30 | SEG hatas bagh Calisma/Durma |doénusiturilecek sayi 4 ‘U asarsa Ayar degerini degistirin
ASCII deger Parametre ayarina e e
31 hatas| bagi Calisma/Durma ASCI!I verisine iliskin yonerge hatasi Veriyi degistirin
Konum modiilii Parametre ayarina Kullanilan konum modil yonergesi ile 3
bagh Calisma/Durma |veya daha fazla eksen ayarlanirsa e
32 |ayar eksen Eksen ayar degerini degistirin
(sartsiz olarak yalnizca 3 veya daha
hatasi .
fazlasini kontrol edin)
33 |Di proses | Parametre ayarina Dizi prosesine iligkin yénerge hatasi Yénergelere  baghh  olarak
hatasi bagl Galisma/Durma | ygnerge Listesine bakin degistirin
Parametre ayarina
34 | SORT hatasi bagl Calisma/Durma SORT/DSORT ydnerge ayar hatasi Ayar degerini degistirin
FOR ic ice|Parametre ayarina FOR yénergesi i¢ ice gegme sayisi 16 'yl e
35 gecme hatasi | badli Calisma/Durma | 5earen Programi degistirin
GoOrev numara | Parametre ayarina . . . L
36 hatasi bagli Calisma/Durma Gorev sayisi 96 veya daha fazla ise Gorev numarasini degistirin
37 Cihaz aralik Pa[ametre ayarina Cihaz bolgesi ayarlari yonerge 6zelligini Cihaz bélgesini degistirin
kontrol hatasi bagh Calisma/Durma |asarsa
Veriye iliskin Parametre ayarina P2P yonergesine iligkin ayar aralig S
38 P2P ayar hatasi [ bagl Calisma/Durma |asarsa Veriyi degistirin
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Bolum 3 Komut Listesi

3.1 Komutlarin Siniflandirilmasi

Siniflandir

ma Komutlar Detaylar Notlar
Kontak Nokta Komutu LOAD, AND, OR iligkin Komutlar
Birlestirme Komutu AND LOAD, OR LOAD, MPUSH, MLOAD, MPOP
Terse gevirme Komutu NOT
Master Kontrol Komutu MCS, MCSCLR
Temel Cikis Komutu OUT, SET, RST, 1 Tarama Cikis Komutu, Cikis Tersine Cevirme
Komutu (FF)
Komutlar =, =/Son giris Tercinii
Kc?mu§t Adim Kontrol Komutu ( SET Sxx.xx, OUT SxxX.xx)
Bitis Komutu END
islemsiz Komut NOP
Zaman rélesi Komutu TON, TOFF, TMR, TMON, TRTG
Sayici Komutu CTD, CTU, CTUD, CTR
Veri Transfer Komutu Belirtilen Veri, Grup, Stringi transfer etmektedir 4/8/64 B't. .
kullanilabilir
Dénlstim Komutu Belirtilen Veri & Grup BIN/BCD Kenarktedir 4/8 Bit .
kullanilabilir
Veri Tip Dondisim Tam Sayi/Gergek Sayi Kenarktedir
Komutu
Cikis Terminali .. . . isaretsizle
Karsilastirma Komutu Karsilastirilan sonuglari 6zel rolede kaydetmektedir Kargilagtirin
Giris Terminali Karsilastirilan sonuglari BR ‘de kaydetmektedir. Gergek Sayi, String & | Isaretli ile
Karsilastirma Komutu Grup karsilastirmaktadir. 3 islenen karsilastiriimaktadir. karsilastirin
Artirma/Azaltma Komutu | Belirtilen veriyi 1 1 artirmakta veya azaltmaktadir. 4/8 Bit .
kullanilabilir
Déndirme Komutu Elde dahil belirtilen veriyi sola ve saga dondurmketedir 4/8 Bit .
kullanilabilir
Atama Komutu Belirtilen veriyi word word, bit bit sola ve saga atamaktadir 4/8 Bit .
kullanilabilir
Degis tokus Komutu Aygitlar, yiuksek & dusik bayt, grup verisi arasinda degis tokus
yapmaktadir
BIN Calisma Komutu Tgm sayl/Gergek say! igin Toplama, Cikartma, Carpma & Bdlme, String
icin Toplama & Grup igin Cikartma
BCD Operation Komutu | Toplama, Cikartma, Carpma, Bdlme.
Uygulama ) Mantiksal GCarpma, Mantiksal Toplama, Carpma, Mantiksal Toplama,
Komutlari Mantiksal Islem Komutu | Exclusive (Harig tutulan) OR, Exclusive (Hari¢ tutulan) NOR, Grup

islemi

Sistem Komutu

Hata Gostergesi, WDT llklendirme, Cikis Kontrol, Calisma Durma, vb.

Veri Proses Komutu

Kodlama, Kod ¢6zme, Veri Baglanti kesme/Baglanti saglama, Arama,
Hizalama, Azami, Asgari, Toplam, Ortalama, vb.

Veri Tablosu Proses
Komutu

Veri Tablosu Veri Girigi/Cikis|

String Proses Komutu

String’e iligkin Kenar, Yorum Okuma, String ayristirma, ASCIl Kenar,
HEX Kenar, String Arama, vb.

Ozel Fonksiyon
Komutu

Trigonometrik Fonksiyon, Ussel/Giinliikk Fonksiyonu, Agl/ Radyan
Kenar, vb.

Veri Kontrol Komutu

Azami/Asgari Limit Kontrolu, Olii bélge Kontrolu, Bélge Kontrolu

Zamana iligkin Komut

Tarih Zaman Verisi Okuma/Yazma, Zaman Verisi Ayarlama & Kenar

Ayrilma Komutu

JMP, CALL

Doéngl Komutu

FOR/NEXT/BREAK

Bayraga iliskin Komut

Elde Bayragi Ayarlama/Sifirlama, Hata Bayragi Silme

Ozel/Haberlesmeye
iliskin Komut

BUSCON Dogrudan Erigim ile Veri Okuma/Yazma

Kesmeye iligkin Komut

Kesme Etkinlestirme/Etkisizlestirme

isaret ters cevirme
Komutu

Tam sayl/Gergek say! isaretleri ters gevirme, Mutlak Deger Calismasi
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3.2 Komut Listesine nasil bakilir

* Komut Listesine nasil bakilacagdi asagidaki gibidir.

Siniflandirma Istikamet Sembol Tanim Temel Adimlar
B oV o [s[o] 2
transfer (8§) — (D)

MoVP wove[s]o] 3
32 Bits | 2
capster DMOV oMoV [s[oH| g q) —— > (p+10)

OMOVP DMOVP S |D

/ srasrzsits)

*

@ @ ® @ ®

@ Siniflandirma: komutlari uygulamalara siniflandirmaktadir.
@ Varig yerleri: programda kullanilacak komut isimlerini gorlintiilemektedir.
- Gosterge kurallari: Komutlar temel olarak word biriminde goértntilenecektir. Veri boyutu, ¢alisma
Ozellikleri, gergcek say! veri prosesi, string prosesine gore kurallar asagidaki gibidir;
- Veri Boyutu & Tipine bagli olarak
D: Double Word ‘e iliskin komut yerine gegmektedir.
R: Tek Gergek Sayiya iliskin komut yerine gegmektedir.
L: Cift Gergcek Sayiya iliskin komut yerine gecmektedir.
$: String’ e iligkin komut yerine gegmektedir.
G: Grup galismasi yerine gegcmektedir.
4: Yarim bayt ile iliskili komut yerine gecmektedir, yalnizca komut sonunda kullaniimaktadir.
8: Bayt ile iligkili komut yerine gegmektedir, yalnizca komut sonunda kullaniimaktadir.
3: 3 islenenli proses komutu yerine gegcmektedir, yalnizca komut sonunda kullaniimaktadir.
- Calisma Ozelliklerine bagh olarak
P: giris sinyali KAPALI - ACIK degistirildiginde 1 defa galistinlabilir komut yerine gegmektedir, yalnizca
komut sonunda kullaniimaktadir.
@ Sembol: kullanilan islenen sayisini ve Kaynak veya Istikamet tipini gostererek programda kullanilan
sembolleri goriintiilemektedir. islenen gdsterge kurallar agagidaki gibidir;
S: veri degerinin hesaplandiktan sonra degismedigi Kaynak yerine gegmektedir. Bu anda, Veri Boyutu
kullanilan komuta bagli bulunmaktadir.
D: veri degerinin hesaplandiktan sonra degisebildigi istikamet yerine gegmektedir. Bu anda, Veri Boyutu
kullanilan komuta bagli bulunmaktadir.
N, n: proses sayisini goruntilemektedir.
St, En: yalnizca BSFT & WSFT ‘de kullanilan Baslangi¢ ve Bitis yerine gegmektedir.
Sh: gogunlukla Yarim bayt/Bayt komutunda kullanilan Bit Konumunun belirtiimesi durumunda Kaynak
yerine gecmektedir.
Db: ¢ogunlukla Yarim bayt/Bayt komutunda kullanilan Bit Konumunun belirtiimesi durumunda
istikamet yerine gecmektedir.
Z: her komuta bagh olarak daha 6nceden belirtilen bigim anlamina gelen kontrol word yerine
gecmektedir.
@ Tanim: genel komut fonksiyonlarini tanimlamaktadir.
(® Temel: dolayh 6zellik, gosterge formiilii ve dogrudan dgisken giriginin kullaniimadi§i durumda adim sayisi
anlamina gelen Temel Adim komut sayisi  yerine gegmektedir.
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3.3 Temel Komutlar

3.3.1 Kontak noktasi komutu

Sinflandirma | Istikametler Sembol Tanim el
Adimlar
LOAD H — AKontak Noktas! islem Baslangici 1
LOAD NOT o B Kontak Noktas! Islem Baslangici 1
AND — AKontak Noktas! Seri Bagl 1
AND NOT — B Kontak Noktas! Seri Bagl 1
OR L AKontak Noktas! Paralel Bagli 1
\; M

ontak | ORNOT e B Kontak Noktasi Paralel Bagli 1
Noktasi LOADP P Pozitif Kenar Algilanan Kontak Noktasi 2
LOADN }—{ N }7 Negatif Kenar Algilanan Kontak Noktas! 2
ANDP —{ P }— Pozitif Kenar Algilanan Kontak Noktasi Seri Bagli 2

Negatif Kenar Algilanan Kontak Noktasi Seri
ANDN —IN}— Bag 2

Pozitif Kenar Algilanan Kontak Noktasi Paralel
ORP ;{ P H Bagl 2
ORN N gggﬁtlf Kenar Algilanan Kontak Noktasi Paralel 2

3.3.2 Birlestirme komutu
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim IEmE]
Adimlar
AND LOAD AT 8 [ | AB Blok Seri Bagh 1
OR LOAD IR | A,B Blok Paralel Bagli 1
Birlestirme islem Sonucu Mevcuda

MPUSH itimektedir. 1

islem Sonucu Oncekini Ayrilma
MLOAD Noktasina yuklemektedir 1

islem Sonucu Oncekini Ayrilma
MPOP Noktasina atmaktadir L

1) Temel Adim sayisi, dolayh 6zellik, gosterge formdilii ve dogrudan degisken girisin kullaniimadigi

durum anlamina gelmektedir. Bagka deyisle, asgari uygulama komut adim sayisini temsil
etmektedir.

2) Adim sayisi kullanilan dolayh 6zellige, gdsterge formiline ve pals uygulamasina bagli
bulunmaktadir.
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3.3.3 Terse gevirme komutu

Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Tzl
Adimlar
Terse NOT + Onceki Islem sonuglarini terse gevirme 1
cevirme
3.3.4 Master Kontrol komutu
i Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
Master MCS | Mcs [nH | Master Kontrol Ayari (n:0~7) 1
Kontrol 1 yicscLr Master Kontrol Iptal (n:0~7) 1
3.3.5 Cikig komutu
i Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
ouT — 1] islem Sonuglar Gikist 1
islem Sonuglarini Terse gevirme
OUT NOT S / H| s 1
OUTP —{ P )| Girig Sarti olusursa 1 Tarama Gikis 2
Girig Sarti olusmazsa 1 Tarama
Cikis OUTN —( N H Ok 2
Kontak Noktasi Cikisi Agik
SET ( S H tutulmaktadir 1
( Kontak Noktasi Cikisi Kapali
RST R H tutulmaktadir 1
Girig Sarti olusursa Cikis Tersime
FF n Cevrilmektedir 1
3.3.6 Sira/Son giris tercihli komut
_ Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
Syy.xx
SETS ( S )_| Sira Kontrol 1
Adim
Kontrol Syy.xx
OouUTsS ( H Son girig tercihli 1
3.3.7 Bitis komutu
Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim [ATUE]
Adimlar
Bitis END Program Bitisi 1
3.3.8 igslemsiz komut
Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim LR
Adimlar
: . Merdiven Mnemonikte kullanilan Islemsiz
Islemsiz NOP gorintilenmemektedir Komut 1
3.3.9 Zaman rolesi komutu
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim B
Adimlar
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o |
Girig
TON =t = 2
———
.
Girig
TOFF et 2
_ |
Girig 1] t+t2 =t
I I
™R —[wR_[T[t] 2
Zaman rolesi .n - t12] 2l
T r
Girig |‘_ |_|_.|
t
TMON 2
T
Giis [ 1 11
TRTG — = 2
T _I
3.3.10 Sayici komutu
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Aj;:ranelxr
Sifirlama
Saymd N
Palsi
CTD cTD Ayar 2
Mevcut
Cikis
Sifirlama
Sayma UL
Palsi Ayar
CTU cTu 2
Mevcut
Cikis
Sayicl S|f|rlarrLa_|
Artirilan
Pals [ (A
Azaltilan | |
Pals ; ﬂﬂ] : "mﬂ
CTUD — crwo [clufp|cH ot Setting 4
Meveut : : -
Cikis 0
Slflrlan:!
sayme— JU} LU0
alsi i i i
CTR CTR ' i i ' Avar 2
H i ]
Mevcut ! ; i - :
Cikis [l [ [
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3.4 Uygulama Komutu

3.4.1 Veri transfer komutu

L Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
e MOV 2
(8) — (D)
Transfer MOVP u 3
er |DMOV 2
Transfer (8+1.8) ———>(0+1.D)
DMOVP ouve [0 3
sa Gergek. | RMOV 2
Sayi Transferi (S+1,8) — > (D+1.D)
RMOVP 3
LMoV ‘mov_[s[o] 2
Uzun Gergek (S+8,5+2,5+1,3)
Sayi Transferi LMOVP ‘CMove |50 — s (D+3.D+2.0+1.D) B
(Sb): Bit Konumu
MOV4 [Mov4 [selob bl1l5l [RITIK ||b<|) 3
4 bit 4bit trans
Transfer [ NI T
MOV4P MOV4P |Sb|D Ob): Bitkonumd 4
(Sb): Bit Position
MOvV8 MoV [sblob; b5 b0 3
8 bit CLIITIRITIR 1]
Transfer 8bi\trans
MOVSP N O 4
(Db): Bit Konumy
CMOV ﬂ L’in tamlayani 2
cmove X "o 3
L’in tamlayani
Transferi
DCMOV 1'in tamlayani 2
DCMOVP n (§+1,8) — > (D+1.D) 3
. GMOV s[o|N (S) (©)
oo oMoV | e Do B, 9 4
Grup Transferi GMOVP —Jaove [s[o]n H : ; ) )
FMOV —{rmov  [s[o[nH (S) (D)
Coklu Transfer . :T N 4
FMOVP —{rove  [s[o[NnH v
b1 b
BMOV BMOV sS|D|z (8) 7 5
Belirtilen Bit — [s[o[z} L /'l.'.y' L1 A
Transferi O 1
BMOVP —{evwove [s[o]zH « Z: Kontrol Word
(s) b15 b0
GBMOV — emov [sfo[z[NH| : IN 4
Belirtilen Bit (S+N)
Grup Transferi (P) / /
GBMOVP — emove [s[o[z [N} (D.+N) 5
* Z: Control Word
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3.4.1 Veri transfer komutu (devami)

P Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
String $MoV u (S) ‘den baslayan string 2
Transferi $MOVP u — (D) ‘den baslayan string 3
3.4.2 BCD/BIN donligsim komutu
q . Tanim Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Adimlar
BCD
BCD (8 ——5 ©) 2
scp  |BCDP L BiN(0-0999) 3
Doénisima _
DBCD u (§+1,8) —— (D+1,D) 2
DBCDP oBcoP |s 0] L &N 0~09999999 ) 3
_ (Sb):Bit, BIN(0~9)
nebe - ol b|]”|6| [T11 |¢| I |b ? >
"\ To 4bit BCD
) BCD4P m 1T [TTTT1T 1] 4
4/8 Bit .
(Db): Bit
BCD
Donusumu -— (Sb):Bit, BIN(0~99)
oene = — b|1“|6||||||||| ||b(|) ’
"\ To 8bit BCD
BCDSP O O R 4
(Db):Bit
BIN s —BN o) 2
BN |BINP s [s[oH| T pgep(o-00) 3
Pontstimi | oy : 2
(8+1,8) — (D+1,D)
DBINP L Bco(0~99999999 ) 3
__ (Sb):Bit, BCD(0~9)
o o - b|1|5| [T11 |¢| I |b(|) ’
N\ To 4bit BIN
] BIN4P [ [TTTIT T771 4
4/8 Bit o
(Db):Bit
BIN
Doéniisima - (Sb):Bit, BCD(0~99)
BING oneJsolool || . S 3
CITIITTTT1] 11
To bit BIN
BINSP 'BINSP  |Sb|Db] Y R 4
(Db):Bit
GBCD —aco  [s]o [N H|iVeri(S)ile NBCD ‘ye
y
dénusturiimekte ve (D) ile N 4
Grup GBCDP —ascop  |s[o [N |{|kaydedilmektedir
BCD,BIN
Déniistimii |GBIN —@IN_ [s]o[NH|Veri(S)ile NBIN ‘e
donustirilmekte ve (D) ile N 4
GBINP —{eINe [ [0 [N |{|kaydedilmektedir

3.4.3 Veri tipi donusiim komutu
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Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim Temel
Adimlar
2R Gerceti 2
(§) ——— (D+1,D)
16 Bit
Tam I2RP L ini( —s2768~32767) 3
Sayi/Gergek Uzuna
Doénlstimi 121 2L s[o] (§) —— (D+3,D+2,0+1,D) 2
I2LP le2tp [sp L Int( -32768~32767 ) 3
Gercegde
D2R (5+1.8) =% (0+1.0) 2
S_Eaiit D2RP T—Dint(—2147483648~2147483647) 3
Sayi/Gergek Uzuna
Doénlistimi b2L (8+1,8) —— (D+3,0+2,0+1,D) 2
D2LP t Dint(-2147483648~2147483647) g
R2I R2l (s o] INT ‘e 2
(S+1,8) — (D)
Kisa
Gergék/Tam R2IP ﬂ T—TamTekGer(;ekArallk 3
Sayi
soteami | R2D {20 [s]o} DINT * 2
Dondigtma s 1o (8+1,8) - e, (D+1,D)
R2DP Tam Tek Gergek Aralik 3
INT ‘e
L2l (S+3,5+2,5+1,8) ——— (D) 2
Gerlé;L(J/nTam L2IP T—Tam Gift Gergek Aralik 3
Sayi DINT ‘e
Dontsiimi | 12D (5+3,5+2,5+1,8) ——> (D+1.0) 2
L2DP u Tam Cift Gergek Aralik 3
Kisa Gergek |R2L R2L BE Uzun dénistimii 2
/Uzun (8+1,8) ——— (D+3,0+2,D0+1,D)
Dgn‘?urggr‘;u AoLp Kisa gergek biitiin aralik 3
/ Uzun L2R E (8+3,5+2,5+1,8) —— (D+1,D) 2
D?ngggg;u L2RP T—Long real entire range 3
Gereek dbnistm
U2R U2R SID] (g erce OTU(SE‘)JﬂUD) 2
16bit | orp e |s|ol|| b uint(0-65535) 3
isaretsiz tam ’
sayi/Gergek L K dBniisiimi
déniisima | Y24 = SIP g 2 RS v 0.0y | 2
uaLp e [s[oH| T uint(0~e5.535) 3
o2 o [5[0H| (5, gk Sonisim z
S) — ,
i§ar2ti?zittam UD2RP wore |s|D] UDint(0~4,294,967,295) 3
sayl/Gergek Gergek déniisimii
dénistima | YP2L vort [S[oH| (g e e by 2
UD2LP e [sol]| T—ubinto-s2es067.205) 3

3.4.3 Veri tipi donlisum komutu (Devami)
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Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim L=
Adimlar
R2U R2U 's|p UINT dontistimi 2
Kisa (§+1,S) —— (D)
gergek/isaretsiz R2UP Kisa gercek biitiin aralik 3
tam sayi PP
PR UDINT déntstima
doéntistimi R2UD E (6+1,8) —48 —» ($D+1, D) 2
R2UDP t Kisa gergek bltun aralik 3
- 2 [SIOR g1 rp ger o NT donitm
gergek/isaretsiz L2uP E ‘—Uiun gercek bitin arallf 3
tam sayi
ASIY 1 L2uD m UDINT déniigiim 2
déntstimi -.E (8+8,8+2,8+1,8) —— (D+1, D)
L2UDP E LUzun gercek bitin araliK 3
WTODW WTODW S|D DWORD déniistimii 4
— H H (S) ———— (D+1, D)
/VS%ED WTODWP —JwToDbWP [STDF| Y — worbgsbiy veri 4
Dénlstimy | OWTOW DWTOW |S|D WORD déniisiimi 4
DWTONP —pwTtowp [SIDF| t— bwornzbiy ver 4

1) XGK durumunda, Tam sayl degeri ve Gergek deger karsilik gelen sekilde tamamen farkli bir bicimde
kaydedilecektir. Bundan dolayi, Ger¢cek Sayi Verisi Tam Sayi Isleminde kullaniimadan énce uygulanabilir
sekilde donusturilmelidir.
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3.4.4 Karsilagtirma komutu

- Temel
Siniflandirma| Istikametler Sembol Tanim Adimlar
CMP CMP(S1,S2 ve uygulanabilir Bayrak 2
Kullanilan Ayarlanmistir »
76l Réle ile | CMPP (S1, S2 Word ‘diir.) 3
gl oo 1] :
Karsilastirma DCMP 2%zgik?§?rve uygulanabilir Bayrak 2
DCMPP (S1, S2 Double Word ‘diir.) 3
CMP4 CMP(S1,S2) ve uygulanabilir Bayrak 3
Ayarlanmigtir
48t |CMP4P (S1, S2 Yarim Bayt ‘tir.) 4
Kargilagtimma| o\ pg CMP(S1,52) ve uygulanabilir Bayrak 3
Ayarlanmigtir
CMP8P (S1, S2 Bayt ‘tir) 4
TCMP —{Towr  s1[s2[0 H CMP(S:LSZ))
CMP(S1+15,52+15) 4
Tablo TCMPP —{Tewpp [s1[s2[0 || Sonug:(D) ~ (D+15), 6zdes ise 1
Kargilagtirma
DTCMP —{otewe [st[s2[o || CMP((S1+1,S1),(S2+1,52))
CMP((S1+31,51+30),(S2+31,52+30)) 4
DTCMPP —{oowep[s1]s2[0 [H| sonug:(D) ~ (D+15)
GEQ —Jeea  si[sgD|NH
4
GEQP —|cear  si[sgD|NH
GGT —leat  si[sg D[N}
4
GGTP —leaTtp  si[sgD|NH
GLT —leLT  st[sgD|NH
S1 verisini S2 verisine word word 4
Grup GLTP —laeLTP  s1[s2 D] N}H|karsilastirmakta, ve sonucunu
Karsilagtirma diisik bitten bit bit Aygit (D) ‘de
(16 Bit) GGE —{ GGE ‘31‘32‘ D ‘ N H kaydetmektedir.
(N < 16) 4
GGEP —|eaer  si[sgD|NH
GLE —leLe  si[sgD|NH
4
GLEP —|eLer  si[sgD|NH
GNE —{eNe  s1[sgD|NH
4
GNEP —{eNep  si[sgD|NH
1) CMP(P), DCMP(P), CMP4(P), CMP8(P), TCMP(P) & DTCMP(P) Komutlarinin hepsi Isaretsiz

Kargilastirma sonuglarini proses etmektedir. Bitin diger
gerceklestireceklerdir.

Karsilastirma Komutlari Isaretli Karsilastirma
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilagstirma komutu (devam)

- Temel
Siniflandirma| Istikametler Sembol Tanim Adimlar
GDEQ —apEQ  [s1[s2[p[NH
4
GDEQP —apeapr  [s1[s2[p[NH
GDGT —@peT  s1[s2[o[NH
4
GDGTP —apaTP  [s1[s2[p[NH
GDLT —epLT  s1[s2[p[NH
S1 verisini S2 verisine 2 word 2 4
Grup GDLTP —apLTP  |s1[s2[ o[ N [word karsilastirmakta, ve sonucunu
Karsilastirma disUk bitten bit bit Aygit (D) ‘de
(32 Bit) GDGE % GDGE ‘31 ‘32‘ D ‘ N H kaydetmektedir.
(N < 16) 4
GDGEP — apGer  [s1[s2[p[NH
GDLE —apLe  s1[s2[p|[NH
4
GDLEP —apLer  [s1[s2[p[NH
GDNE —GbNE  [s1[s2[p[NH
4
GDNEP — GpNep  [s1[s2[p[NH
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilastirma komutu (devam)

Siniflandirma| istikametler Sembol Tanim A-I(—j(imfa:r
LOAD=
LOAD>
l\?e?ilt LOAD< (81) i (S2) ile karsilagtirmakta, ve
Karsilastirm sonucunu Bit Sonucu(BR)(Isaretli 2
a(ig,itl)) ?|Loap>= Islem) ‘de kaydetmektedir.
LOAD<= <=
LOAD<>
AND= [
AND> > s1[s2
16 Bit H > [s1sd (S1) & (S2) Kargilastirma Sonucu
Veri AND< H ve Bit Sonucu (BR) AND iglemini
Karsilast gerceklestirmekte ve sonucunu 2
arikaﬁlj';ma AND>= H BR (isaretli islem) ‘de
kaydetmektedir.
AND<= |} /
AND<> 1
OR= = [si1s?
Hi
OR>
. L (S1) & (S2) Karsilagtirma Sonucu
1\?e?ilt OR< ve Bit Sonucu (BR) OR islemini
Karsilastirma gerceklestirmekte ve sonucunu 2
— i BR (Isaretli Islem) ‘de
>=
(OR) OR >= kaydetmektedir.
OR<= !
<=
OR<> !
LOADD= o= Isils2
LOADD>
325" |Loapp< (S1) i (S2) ile karsilagtirmakta, ve
Karsilast sonucunu Bit Sonucu(BR)(Isaretli 2
aziloailljr)ma LOADD>= D>= islem) ‘de kaydetmektedir.
LOADD=<=
LOADD<> D<>

w
1

12



Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilagstirma komutu (devam)

P Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
ANDD=  |[iHo=  Jsifsel—
ANDD> H (S1) & (S2) Veri
32 Bit Karsilastirma Sonucu ve Bit
Veri Veri ANDD< H Sonucu (BR) AND iglemini 5
Karsilastirma ANDD>= m gerceklestirmekte ve sonucunu
(AND) H _.. BR (Isaretli Islem) ‘de
ANDD<= H kaydetmektedir.
ANDD<> [ Jslse—
_ =l
ORD=
=l
ORD>
N (S1) & (S2) Veri
32bit ORD< ‘ Karsilastirma Sonucu ve Bit
Veri Veri Sonucu (BR) OR iglemini 2
Karsilastirma i gerceklestirmekte ve sonucunu
(OR) ORD>= o= BR (Isaretli Islem) ‘de
kaydetmektedir.
— =l
ORD<= D<=
ORD<> !
D<>
LOADR= A= [sils2
LOADR> (S1) & (S2) Veri
Kisa Gercek Karsilastirma Sonucu ve Bit
bty eQri LOADR< Sonucu (BR) OR islemini
Kar |)Ila trma gerceklestirmekte ve sonucunu 2
5o LOADR>= A>= BR (isaretli Islem) ‘de
(LOAD) )
kaydetmektedir.
LOADR<= R<=
LOADR<> R<>
ANDR=  |bifA= JsilsZ
ANDR> bR JsilsZ
Kisa Gergek (S1+1,S) ‘i (S2+1,S2) ile Veri
ok | ANDR< A< [sifsd— .
Say1 Veri H _.. karsilagtirmakta, ve sonucunu Bit 2
Kargilastirma ~ — Sonucu (BR) (isaretli islem) ‘de
(AND)  |ANDR>= I kaydetmektedir.
ANDR<=  |l+iA<= [silsZ
ANDR<> |1 [Ae [silsZ




Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilastirma komutu (devam)

i Temel
Siniflandirma| Istikametler Sembol Tanim Adimlar
ORR= !
A= sis2
ORR> !
=l q i i
Kisa Gergek | ORR< (S1+1,51) i (S2+1,S2) ile Veri
Say! Veri karsilastirmakta, ve sonucunu Bit 2
Karsilastirma ‘ Sonucu (BR) (Isaretli Islem) ‘de
(OR) ORR>= B A>e kaydetmektedir.
ORR<= !
R<=
ORR<> !
R<>
LOADL=
LOADL>
Uzun (S1+3,S1+2,S1+1,S) i
Gergek Say! || oaADL< m (S2+3,S2+2, S2+1,S2) ile Veri
Veri _.. kargilagtirmakta, ve sonucunu Bit 2
Karsilastirma Sonucu (BR) (Isaretli Islem) ‘de
(LoAD) | LoADL>= ydemelaedr
LOADL<=
LOADL<> L<>
ANDL= H
ANDL> |-
Uzun (S1+1,S1) & (S2+1,S2) Veri
Gergek Sayi [ ANDL< H Karsilastirma Sonucu ve Bit Sonucu
Veri (BR) AND iglemini gergeklestirmekte 2
Kargilagtirma| ANDL>= H ve sonucunu BR (Isaretli Islem) ‘de
(AND) kaydetmektedir.
ANDL<= |-
ANDLS> |-

w
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilagstirma komutu (devam)

Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim Temel
Adimlar
ORL= !
L=
ORL> a
N (S1+ 1,S1) & (S2+1,S2) Veri
Cift Gergek | ORL< < stls2 Karsilastirma Sonucu ve Bit
Sayi Veri _.. Sonucu (BR) OR iglemini 2
Karsilastirma L gerceklestirmekte ve sonucunu
(OR) ORL>= o= 2 BR (Isaretli Islem) ‘de
kaydetmektedir.
ORL<= !
ORL<> !
L<>
LOADS=
LOADS>
. . S1) ‘i (S2) Baglangi¢ String ‘i
Kasﬁgnagsrfrrr:a LOAD$< .. ile Veri kargilastirmakta ve 2
_ - sonucunu Bit Sonucu(BR) ‘de
(LOAD) LOAD$>= $>= kaydetmektedir.
LOAD$<=
LOADS$<> $<>
ANDS= H
ANDS> e Tslsg—
H sils2 (S1) & (S2) Baslangi¢ String'i
. . Veri
String Veri ANDS H .. Karsilastirma Sonucu ve Bit
Kargilastirma Sonucu(BR) AND islemini 2
(AND) AND$>= H gerceklestirmekte ve sonucunu
BR ‘de kaydetmektedir.
AND$<= H
AND$S<> | |-




Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilastirma komutu (devam)

L Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
- i
OR$= 8= [s1s
Hi
OR$>
o (S1) & (S2) Baslangi¢ String i
. . OR$< ‘ Veri Kargilastirma Sonucu ve
Ksmrl]g Y?r:; Bit Sonucu (BR) OR islemini 5
ars! S??I) a ‘ gerceklestirmekte ve
( OR$>= ! $>= sonucunu BR ‘de
kaydetmektedir.
— =l
OR$<= $<m
Hi
OR$<> 3>
LOADG= = s1]s2[N | —
LOADG> e [s1]s2[ N |— (S1), (S1+1), -+, (S1+N)ile
16 Bit (S2), (S2+1), - ,(S2+N) i1
: G S1|S2|N
Veri LOADG< H : ‘ ‘ ‘ H ile 1 i Veri karsilastirmakta, ve
Grubu Veri _ sonra karglilastirilan her deger 4
Kargilastirma | LOADG>= | [—{@= [si[s2[N]— verili sarti kargilarsa Bit
(LOAD) Sonucu(BR) ‘de 1
LOADG<= o= [s1]s2| N |— kaydetmektedir.
LOADG<> | [—{e< [s1]s2[N |—
ANDG= HH @= st]s2| NJ—
ANDG> HH G> ‘81‘82‘ N }7 (S1), (S1+1), -, (S1+N) &
16 Bit (S2), (S2+1), -+ ,(S2+N)1‘e
Veri ANDG< H H a< st]s2| N|— 1 Karsilastirma Sonucu ve Bit
Grubu Sonucu (BR) AND iglemini 4
Kargillag,tl;ma ANDG>= H H s1]s2] NF— gergekleﬁigggzte ve sonra
AND sonucunu e
ANDG<= HH [s1]s2[ N — kaydetmektedir.
ANDG<> HH st1]s2| NJ—
ORG= H G= s1]s2|N }J
H
ORG> o stlse[w |-
m (S1), (S1+1), -+, (S1+N) &
16 Bit ‘ (S2), (S2+1), - ,(S2+N)1‘e
Veri ORG< G ‘81 ‘32‘ N }J 1 Karsilastirma Sonucu ve Bit
Grubu Y Sonucu (BR) OR iglemini 4
Kargilastirma _ ‘ — gerceklestirmekte ve sonra
(OR) ORG>= &= stlse|n }J iongcunukBFé‘de
aydetmektedir.
H
ORG<= G<= s1]s2|N }J
H
ORG<> G s1]s2|N }J
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilagstirma komutu (devam)

Siniflandirma istikametler Sembol Tanim AI;alm?;r
LOADDG= —{pba= [si[s2[N}—
LOADDG> —{ba>  [si[s2[N}— (S1), (S1+1), -, (SL+N)
32 Bit (S2), (S2+1), - , (S2+N) ile
Veri LOADDG< H ba< ‘31 ‘82‘ N % 1 ‘e 1 karsilastirmakta, ve
Grubu sonra kargilastirilan her deger 4
Karsilagtirma | LOADDG>= —{ba>= [si[s2[Nf— | veril sarti karsilarsa Bit
(LOAD) Sonucu(BR) ‘de 1
LOADDG<= —{ba<= [si[s2N}— [ kaydetmektedir.
LOADDG<> —{ba<>  [st[s2[N}—
ANDDG= HHba=  [stlse|n}—
ANDDG> }—1 H DG> ‘81 ‘SZ‘ N " (S1), (S1+1), -+, (S1+N) &
32 Bit (S2), (S2+1), -+ ,(S2+N) 1'e
Veri ANDDG< HHpa<  st|s2N}— | 1 Karsilastirma Sonucu ve Bit
Grubu Sonucu (BR) AND iglemini 4
Kargilagtirma | ANDDG>= H Hoe>=  |stlse[Nn— | gerceklestirmekte ve sonra
(AND) sonucunu BR ‘de
ANDDG<= H Hoae=  Jstlse|N}— kaydetmektedir.
ANDDG<> HH bae>  [sise|NF—
ORDG= il
— oGg= \31\82\N}J
i
ORDG> —{oa>  s1]s?] N}J
Y (S1), (S1+1), -, (S1+N) &
32 Bit ‘ (S2), (S2+1), - , (S2+N) 1 ‘e
Veri ORDG< SEN ‘81 ‘82‘ N }J 1 Karsilastirma Sonucu ve Bit
Grubu Y Sonucu (BR) OR iglemini 4
Karsilastirma _ ‘ = gerceklestirmekte ve sonra
(OR) ORDG>= pe> [s1ls2[N }J sonucunu BR ‘de
kaydetmektedir.
i
ORDG<= DG<=  |s1[s2|N [
i
ORDG<> pa<>  [si[s2|N [
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilagstirma komutu (devam)

Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim A-\I;im?;r
LOAD3= —=3 [s1]s2[s3}—
LOAD3> —>3 [s1]s2[s3}—
s |iose | n owes | GRS |
oany - | Lomo= | = [slsls | picimeear.
LOAD3<= <=3 st]s2[s3[—
LOAD3<> | |—|<>8 [s1[s2[s3}—
AND3= HH=3 [s1]s2[s3}—
. ANDS> H H>3 \31\82\33}— (S1), (S2), (S3) verili sart ile
ogeot [ose | [la iy | Sl ol |
s [ o | | S vesona
AND3<= H H = \51 ‘ 52\33 % kaydetmektedir.
AND3<> HH<s3 [s1[s2[s3}—
OR3= —}{zs [s1]s2]ssH
OR3> A >3 \sﬂsz\sz}J
) _ W S1), (S2), (S3) verili sart ile
e[ < [s0sls9| somion (BR) OR igemini .
Karsilastirma i gerceklestirmekte ve sonra
(OR) OR3>= >=3 [si]sz[ss]] | sonucunu BR ‘de
kaydetmektedir.
OR3<= Bl [s1]s2]ssH
)
OR3<> <3 [s1]s2]ssH
LOADD3= —{p=3 [s1]s2[s3}—
LOADD3> —{p>3 [s1]s2[s3}—
l"J(;’\;Le(sr-iBit LOADD3< H D=3 ‘81‘82‘83}* géﬁgégﬁﬁe}i?en verili 4
KarallggggTa LOADD3>= | [—]{p>=3 st]s2[s3— %aert; iﬂig:{;@ﬁg;gnucumm
LOADD3<= | [—p<=3  [s1|s2[s3}—
LOADD3<> | [—{p<>3  [s1]s2[s3}—
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilagstirma komutu (devam)

Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim A-\I;im?;r
ANDD3= HHDb=3 s1s2[s3}—
ANDD3> HHDb>3 [s1]s2[s3}—
-- R Verili sart ve Bit Sonucu (BR) ile
o2 Bl | ANDD3< | [irfoss [sufsalssf | (s1+151), (52+1,52),(S3+1,53)
Karsilastirma Kargilastirma Sonucunun AND 4
?AN§D) ANDD3>= HHD>=3 s1[s2[ss}— | islemini gergeklestirmekte ve sonra
sonucunu BR ‘de kaydetmektedir.
ANDD3<= HH{D<=3 [s1]s2[s3}—
ANDD<> HHp<>3 st]s2[s3—
_ 1
ORD3= — D=3 \sﬂsz\sa}J
Hi
ORD3> —Ip>3 [s1]s2[s3]
o Ri Hi Verili sart ve Bit Sonucu (BR) ile
Ug\f’ezriB't ORD3< D<3 siszlssl| | (S1+1. S1), (52+1,52). (S3+1,53)
Karsilastirma Karsgilastirma Sonucunun OR 4
$OI§ ORD3>= =i islemini gerceklestirmekte ve sonra
(OR) = D=3 |sisz[s3} | sonucunu BR ‘de kaydetmektedir.
- Hi
ORD3<= D<=3 _ |si|s2[ssH
ORD3<> !
D<>3 \sﬂsz\sa}J
LOAD4= 4=
LOAD4>
Verili sart ile (S1), (S2) LOAD
LOADA4< karsilagtirma iglemini Yarim birim
4-Bit Veri olarak gerceklestirmekte ve sonra 3
Karsilastirma sonucunu Bit Sonucu BR ‘de
(LOAD) LOAD4>= kaydetmektedir.
(Isaretsiz islem)
LOAD4<= 4<=
LOAD4<> 4<>

3-
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Kargilagtirma komutu (devam)

Sinflandirma | Istikametler Sembol Tanim A-I(-jelnrglea:r
D4~ Hra Jsils—
MiD> e Jsils—
(S1), (S2) LOAD kargilastirma
4-Bit islemini Yarim birim olarak, sonra
| s o e | rim olarak,
Veri H .. sonucunun ve Bit Sonucunun(BR) 3
Karsilastirma B — AND iglemini gerceklestirmekte, ve
(AND) AND4>= H sonra BR ‘yi kaydetmektedir.
(Isaretsiz islem)
MiD<- Hras Jsilsd—
ADIS Hras Jsilsd—
OR4= i
0R4> B
Ri =i (S1), (S2) Yarim birim olarak, sonra
‘:/eBrlit OR4< sonucunun ve Bit Sonucunun(BR)
Karsilastirma OR iglemini gerceklestirmekte, ve 3
s O?? OR4>= Hi sonra BR ‘yi kaydetmektedir.
(OR) 4>= (isaretsiz islem)
OR4<= B
OR4<> !
4<>
LoADg- = [sisg
LoA0B>
(S1), (S2) LOAD kargilastirma
8-Bit islemini Bayt birimi olarak
Veri LOADS .. gerceklestirmekte ve sonra 3
Karsilastirma _ - sonucunu Bit Sonucu (BR) ‘de
(LOAD) | LOADS>= & kaydetmektedir.
(Isaretsiz islem)
L0ADGK-
LOAD8<> 8<>

N
R

0




Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilagtirma komutu (devam)

i Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
MiDg= e Jsuse—
Miog> e Jsuse—
(S1), (S2) karsilastirma islemini Bayt
8-Bit birimi olarak gergeklestirmekte,sonra
U] mos< o st gergekestime,
Veri ANDE H .. sonucunun ve Bit Sonucunun(BR) 3
Karsilastirma B — AND iglemini gerceklestirmekte, ve
(AND) ANDE>= H sonra BR 'yi kaydetmektedir.
(Isaretsiz iglem)
mose= | il [silsg—
moso | bifes [sils—
_ i
e
Hi
oRe>
i (S1), (S2) kargilastirma islemini Bayt
8-Bit OR8< ‘ birimi olarak, sonra sonucunun ve Bit
Veri Sonucunun(BR) OR islemini 3
Karsilastirma ) gerceklestirmekte, ve sonra BR ‘yi
(OR) OR8>= ‘ Z kaydetmektedir.
& (Isaretsiz islem)
_ i
ORB<=
al
OR8<> 5>
ULOAD= U=
ULon>
isaretsiz ULOADK (S1), (S2) karsilastirma iglemini
16-bit veri gerceklestirmekte ve sonra Bit >
karsilastirma Sonucu(BR) ‘yi kaydetmektedir.
(LOAD) | ULOAD>= (Isaretsiz iglem)
ULOAD<= U<=
ULOAD<> U<

N
N
[y




Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilastirma komutu (devam)

P Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
UAD- -
D> -
) H .. (S1), (S2) karsilastirma islemini,
Isaretsiz UAND< _U< s1|s2 sonra sonucunun ve Bit
16bit veri Sonucunun(BR) AND iglemini 5
karsilastirma gercgeklestirmekte, ve sonra BR
(AND) UAND>= H ‘yi kaydetmektedir.
(Isaretsiz iglem)
o | pHue il
mwoo | pHue Jsifs
_ i
UOR= U=
UOR> B
. N (S1), (S2) kargllastirma islemini,
Isaretsiz UOR< ‘ sonra sonucunun ve Bit
16bit veri Sonucunun(BR) OR islemini 5
Karsilastirma iy gerceklestirmekte, ve sonra BR
(OR) UOR>= ‘ Use 'yi kaydetmektedir.
(Isaretsiz islem)
_ i
<=
UOR<> B




Bolum 3 Komut Listesi

3.4.4 Karsilagtirma komutu (devam)

Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim el
Adimlar
ULoR00-
ULOADD> uD>
isaretsiz ULOADD< (S1), (S2) karsilastirma iglemini
32bit veri gerceklestirmekte ve sonra BR ‘yi >
Karsilastirma kaydetmektedir.
(LOAD) | ULOADD>= (Isaretsiz islem)
ULoADD<=
LorD<>
moo= | -
moo | -
. H .. (S1), (S2) kargllastirma islemini,
Isaretsiz UANDD< _UD< S1(S2 sonra sonucunun ve Bit
32bit veri Sonucunun(BR) AND iglemini >
Karsilastirma gerceklestirmekte, ve sonra BR ‘'yi
(AND) UANDD>= H kaydetmektedir.
(Isaretsiz islem)
moo= | -
mooe | -
UORD= !
UORD> !
ubD>
. N (S1), (S2) karsilastirma islemini,
Isaretsiz UORD< ‘ sonra sonucunun ve Bit
32bit veri ub< Sonucunun(BR) OR islemini .
Karsilastirma iy gerceklestirmekte, ve sonra BR ‘'yi
(OR) UORD>= UD>= s1/s2 kaydetmektedir.
.. (Isaretsiz islem)
_ i
WoRD<-
i
0RO




Bolum 3 Komut Listesi

3.4.5 Artirma/Azaltma komutu

Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim Temel
Adimlar
INC
(D)+1 > (D) 2
INCP
DINC [DING D]
BIN Veri (D+1,0)+1 ——>(D+1,D) 2
Artirma DINCP [DINGP_ D]
/
Azaltma | DEC
(Isaretli) (0)-1 — (D) 2
DECP
DDEC —{ooec [0+
° (D+1,D)-1 ————>(D+1.D) 2
DDECP ooece o]
INC4 (D:x bit ~ Dix bit+4) + 1 2
INC4P —> (D:x bit ~ Dix bit+4) 3
INC8 [INcs  [ooH | (D:x bit ~ Dix bit+8) + 1 2
4/8 Bit Veri . o ey
Artirma INC8P INC8P Db > (D:x bit ~ Dix bit+8) 3
/
Azaltma DEC4 [Dec4  [ooH [ (D:x bit ~ Dix bit+4) - 1 2
(Isaretli) o bitrd
> : ~ D: +
DEC4P DEC4P |Db (Dix bit ~ Dix bit+4) 3
DECS8 (Dix bit ~ Dix bit+8) — 1 2
— (D:x bit ~ D:x bit+8
DECBP OHOLZOXOE g
INCUP INCUP D]
. DINCU (D+1,D0)+1 — > (D+1,D)
BIN Veri 2
Artirma DINCUP
/
pzaima | pECU Ot (0
(Isaretsiz) 2
DECUP [DECUP D]
DDECU (0+1.0)-1 ————> (0+1.0) ,
DDECUP [DDECUP | D |
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.6 Dondirme komutu

Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim A'I('jemel
imlar
ROL ROL [0]n] bis b0 2
[ 5 ]
Sola ROLP 3
bondime | pror e P 2
CcY D+1 D
DROLP [DROLP_[D]n; a 3
ROL4 RoL4_[otn] b 3
- RA
4/8 Bit ROL4P 4
Sola
Déndirme | ROL8 b+7 b 3
L o]]]]
ROL8P RoLer [otn] 4
ROR 15 b0 2
. D ]
Saga | RORP ‘RoRP_[0]n] 3
Dénan
onddrme DROR E“ b31 bi5 b0 2
|_>| D+1 | D
DRORP 8
ROR4 -;I 3
4/8 Bit ROR4P [ROR4P_[Db n | 4
Saga e
Déndirme | RORS ‘ROR8 _ [DY ] IIEIII 3
RORSP 4
RCL sk b0 2
CY -:-
Sola | RCLP fce [0 ]n] a 3
Doéndirme
(Elde dahil) | DRCL (oRCL [0 [n] b3t bi5 bo 2
pD+1 | D |}
DRCLP 1| s
RCL4 ToT] 3
BB | ReLap RoLepobln | 4
Dondirme bt7 b
(Elde dahil) | RCL8 [AoLe_ obn] [TTToTTT] 3
RCL8P 4
RCR e 2
Saga | RCRP w0 i 3
Doéndirme
(Elde dahil) | DRCR [oRcR [0 [n] b1 bi5 00 2
D+¢1 | D
DRCRP 3
RCR4 8T 3
Gn | RCRaP rcase_[obn] 4
Dondiirme b7 b
(Elde dahil) | RCR8 Illﬂlll 8
RCR8P (RCA8P  [ob[n | 4
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.7 Atama komutu

Sinflandirma | Istikametler Sembol Tanim A‘\I’emel
dimlar
St Ed
BSFT b1s | [0 3
Bit Atamasi L o ]
BSFTP (BSFTP_[st[Ed) ! 4
b15 b0
BSFL s [oln] o [T 2
BSFLP (BSFLP [0 [n 0 3
Daha yuksek
Bite atama b31 bo
—{ossrL_ [0 [n [
DBSFL (oBSFL_ [0 [n | (D+1,D)||J...l||||||...||||t| 2
DBSFLP 0 3
BSFL4 s
J57] ;
BB | o gp -
araliginda 0
daha ylksek b+7 b
: BSFL8
Bite atama D
— 3
BSFL8P 0
b15 b0
BSFR g5 [0[n] o [T 2
| BsFrp (eseRp [0 [n] ’ 3
Daha duisuk
Bite atama b31 bo
DBSFR oestR [0 [n | o1, 0 [ TETTTTF-{111] 2
t >
DBSFRP [oBsFRP [0 [n | 0 3
b+3 b
BSFR4 o]
- 3
4o B e oola} ||
araliginda BSFR4P [BsFRe_[ob[n]
daha disik bt7 b
Bite atama | BSFR8 Lo ]]]
———— 3
BSFREP ;
WSFT WSFT h0000 — St (Baslangic Word) 2
Word Atama
WSFTP Ed (Son Word) 3
WSFL —{wsFL_ [p1]o2[N ||  noooo lm
N
3
Sola/Saga | WSFLP —{wsFLe ooz [N H D2
Word Verisi
Atama WSFR —{wsFR ooz [N H Tm
. N 3
WSFRP —{wsFRp [pifo2[N H | hoooo — D2
. Giris yonu (1) boyunca ve (D) yoniinde
Bit Atama SR % SR ‘Db‘ ! ‘ b ‘ N H Db ‘den baslayarak N biti atamaktadir 2
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.7 Atama komutu (Devam)

Siniflandirma istikametler Sembol Tanim A:l;jelrr:?allr
S[0] ~ S[n1-1] bayti n2 zaman
Bayt atama BRR H BRR \ﬂ D ‘nl‘nz% sDaEg]a dg?dfrﬂ?gte ve sonucu 5
Sag ~ D[n1-1] ‘de
( g) BRRP H BRRP \i‘D ‘nl‘nZ}f kaydetmektedir 5
BRL (R [s[p[ni[n2}— S[0] ~ S[n1-1] bayti n2 zaman 5
Bayt atama sola déndiurmekte ve sonucu
(sol) D[0] ~ D[n1-1] ‘de
BALP —{BRLP [s[D[n1[n2}— kaydetmektedir 5
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.8 Degis tokus komutu

kaydetmektedir

Siniflandirma Istikametler Sembol Tanim Azelmlea:r
XCHG 2
(D1) —— (D2)
XCHGP 3
Veri degis tokusu
DXCHG 2
(D1+1, D1) «— (D2+1, D2)
DXCHGP 3
s GXCHG —excha  [p1jo2[N [ | o1 (D2)
rup e o
Veri degis tokusu . : _IN 4
GXCHGP — exchaP  |p1]o2[N H v
Daha b15 b0
yiksek/Daha SWAP (D) [ UpperBayt [ LowerBayt |
dusik 2
Bayt - (D) [ LowerBayt | UpperBayt |
Degis tokusu SWAPP n
GSWAP D ‘den baglayan N Word ‘iin 2
g;‘;ﬁ’ daha yiiksek/ Daha diisik
- Baytlarini degis tokus
Degis tokusu | Gswapp ‘aswaPP [0 [NH | yapmaktadir 3
Daha
. b15 b0
ylksek/Daha SWAP2 HSWAPZ [slpf— (S) [ Yiksek Bayt | Disik Bayt | 2
distk
Bayt — —
Degis tokusu SWAP2P }—{SWAPZP ‘ S ‘ D }7 (D) | Dusiik Bayt [ Yuksek Bayt | 3
S ‘den baslayan N Word ‘Un
Grup GSWAP2 —leswap2  [S[Df— | Gaha yikeek/ Daha disik | 2
Bayt Baytlarini degis tokus
Degis tokusu | sqwapP2P }—{GSWApzp\ S H D‘ N % yapmakta ve sonucu D ‘de 3
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.9 BIN iglem komutu

Siniflandirma istikametler Sembol Tanim A'\I;jemel
imlar
ADD —AbD st[s2[pH
(S1)+(82) —— (D) 4
Tam Sayr | ADDP —ApbopP  st[s2[pH
Toplama
(Isaretli) DADD —{oaoo [st[s2[o M | (gy41.51)+(s2+1.52)
4
DADDP —{oabor [si[s2[p H —»(0+1.0)
SuB —sus  st|s2[pH
(81)-(82) —— (D) 4
Tam Sayl | SUBP —susp  st[s2[pH
Cikarma
(Isaretli) | DSUB —{DsuB [s1s2[D [ | (s1+1,51)-(S2+1.52)
4
DSUBP —[osuse_[sts2[p || — (0+1.D)
MUL MUL SIAE
_ SUSEOT | g y(s2) ——— (0410 4
Tam Sayr | MULP —muLe stls2[pH
Garpma
(Isaretli) | DMUL —fomuL_ [stfs2[DH | (s1+1.51)x(S2+1.52)
4
DMULP —[omuce Jsts2[p || > (O+3.0+2,0+1.0)
DIV —{owv 'sis2|p H (51)+(52) (D) B&lim
(D+1) Kalan 4
Tam Sayi | DIVP —oivp  st[s2[pH
Bélme .
(sareti) | DDIV —foov__ Jsifsz[o H | B1*1S1=(S2+1.82)
(D+1,D) Bélim 4
DDIVP —ooive  st[s2[pH (D+3.D+2) Kalan
ADDU AoU  [s1[s2]0
4{ ‘ ‘ ‘ H (81)+(s82) —— (D) 4
Tam Sayr | ADDUP —{aooup  Js1[s2[0 H
Toplama
(Isaretsiz) DADDU —{oaoou  [s1[s2[0 [ | (S1+1,51)+(S2+1.52)
4
——»(D+1.D
DADDUP —{ oaooup  [s1[s2[0 H (©+1.0)
SUBU —suBu st[s2[o H (S1)-(52) ©) .
Tam Sayi | SUBUP —{susup s1[s2[0 H
Cikarma
(Isaretsiz) | DSUBU —osuBu  [st[s2[p H [ (S1+1.81)-(S2+1.52)
——— (D+1.D) 4
DSUBUP — osusup  [s1[s2[0 H
MULU —{mw  s1[s2fo H (S1)x(82) ———» (0+1.0) \
Tam Sayr | MULUP —{muLupr s1[s2/oH
Carpma
(isaretsiz) | DMULU —{omuLU [s1[s2]o} | (s1+1,51)x(52+1,52)
— (D+3,0+2,0+1,0) 4
DMULUP —{omuLur]s1s2/o H
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.9 BIN iglem komutu (devam)

i Temel
Siniflandirma Istikametler Sembol Tanim Adimlar
DIVU —Joivu [s1[s2/oH ' ©) Boiim
(81 )7(82) (D+1) Kalan 4
Tam Say! Béime DIVUP —oivup  s1[s2/oH
(Isaretsiz) DDIVU —{ooivu_ [s1szgoH | (81+1.81)=(S2+1,82)
(D+1,D) B8liim 4
DDIVUP — ooivup Jst[sg o H (D+3,D+2) Kalan
RADD —{rADD  [s1[s2]D | (S1+1,51)+(S2+1,52)
— +(D+1.D) 4
Gergek Say! RADDP —{rADDOP s1[s2/0}H
Toplama LADD %LADD \31\82\ DH (S1+3,81+2,81+1,S1)
+(S2+3,52+2,52+1,52) 4
LADDP —{Laoor s1[s2/o}H — > (D+3,D+2,D+1,D)
RSUB —|RsuB  [s1[s2]o}{| (s1+1.51)-(S2+1.52)
4
——— (D+1,D)
Gercek Say RSUBP —{rsusr |s1[s2/o}H
Cikarma LSUB ~Iisus  [s1lsZo H (S1+3,51+2,51+1,51)
—(S2+3,52+2,52+1,52) 4
LSuUBP —{Lsuer |s1[s2/o}H ——» (D+3,0+2,0+1,D)
RMUL —[AMUL [s1lsZ[D | (s1+1,51)x(s2+1.52)
RMULP —{RmuULP s1[s2/oH (©+1.0) )
Gergek Sayi
Carpma LMUL —JtmuL [s1s2 0 H (S1+3,51+2,51+1,51)
x(82+3,52+2,52+1,52) 4
LMULP —{muLr s1[s2/oH — > (D+3.0+2,0+1,0)
RDIV —[rRoIv  [s1[s2lo | (s1+1,51)=(s2+1,52)
— - (D+1.D) 4
Gercek Say RDIVP —{roIvP  [s1[s2/oH
Bélme (S1+3,51+2,81+1,51)
LDIV —{Lowv__si[szloH +(52+3,52+2,52+1,52) 4
LDIVP —{Loive  s1[s2loH —— (D+3,D+2,D+1,0)
. $ADD —{¢a0D  [s1[s2[D}{| S1 Sting ile S2 String ‘i
String birlestirerek D d 4
Toplama iriesurere . e
$ADDP —{sapoP s1[sgDH | kaydetmektedir
GADD —Jeaoo  [sifsgo[nH | =S, &2 O 4
Grup Toplama + = TN
GADDP —{aaoop  [st[s2[o [N | b b = 5
GSUB —{asus  [stfs2[o [N H | (51 L (52) L ©) : 4
Grup Cikarma - = TN
GSUBP —asusp  [st[s2[o [N | " b b = 5
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.10 BCD iglem komutu

- Temel
Siniflandirma Istikametler Sembol Tanim Adimlar
ADDB —{ a0 s1[s2[0 H
(S1)+(S2) ——— (D) 4
ADDBP —{aooBp [s1[s2[0 H
BCD Toplama
DADDB —{omoos [sifs2[0 [ | (s1+41.51)+(s2+1,52)
4
DADDBP —{ oaooep  [s1[s2[0 H > (D+1.0)
SUBB —{sueB s1[s2]0 H
(81)-(82) —— (D) 4
SUBBP —{sussp  [s1[s2[0 H
BCD Cikarma
DSUBB —{osuBB  [s1[s2[0 [ | (51+1.51)-(S2+1.52) .
DSUBBP — osusep  [s1[s2[0 [ ——(0+1.0)
MULB me  [s1[s2|o
- stlselo (S1)%(S2) ————— (D+1.,0) 4
MULBP —{muse  Js1[s2[0 H
BCD Carpma
DMULB —fomuee  [s1fs2[o H | (s1+1.81)x(S2+1,52)
4
— (D+3,0+2,0+1,D
DMULBP —{ omueer  [s1[s2[o H ( :
DIVB —{oive  Js1[s2[0 H 51)=(52) (D) Bolim
' (D+1) Kalan 4
DIVBP —{oiver s1[s2[0 H
BCD Boélme -
DDIVB —{ooive [sifse[o [ | S1*1.S1=(S2+1.82)
(D+1,D) Bélim 4
DDIVBP — ooiver Js1[s2[p H (D+3,D+2) Kalan
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3.4.11 Mantiksal islem komutu

- Temel
Siniflandirma Istikametler Sembol Tanim Adimlar
WAND — wano s1]s2[o H Word AND
(s1) & (82) — (D) 4
Mantiksal WANDP —{wanor Js1[s2[o H
Garpma DWAND —Lowano [s1[s2[0 [ | 5word AND
(S1+1,81) & (52+1,52) —* (D+1,D) 4
DWANDP —{ owanop [s1[s2[0 H
WOR — WoR s1]s2[o H
Word OR 4
(s1) | (82) — (D)
Mantiksal WORP —{worp [s1[s2[0 H
Toplama DWOR —{owor  [s1[s2[0 H | pword oR
(S1+1,81) | (S2+1,82)— (D+1,0) 4
DWORP —{ oworp [s1[s2[0 H
WXOR —{wxor  [s1[s2[0 H | word Exclusive OR
(s1) ~ (82) —— (D) 4
Exclusive WXORP —{wxorp [s1[s2[0 H
OR
DWXOR 4{ DWXOR ‘31 ‘32‘ 0 H DWord Exclusive OR
(S1+1,81) ~ (S2+1,52) — (D+1,D) 4
DWXORP —{ owxorp  [s1[s2[0 H
WXNR 4{ — ‘31 ‘82‘ ° H Word Exclusive NOR 4
(81) ~ (82)—— (D)
Exclusive WXNRP —{wxnep [s1[s2[0 H
NOR DWXNR —{owxne [s1[s2[0 H
DWord Exclusive NOR 4
DWXNRP —owxnee [st[sz[o H [ (ST+1S1) 7 (82+1,52) —— (D+1.D
GWAND —{awano [st[s2[o [N [ s1) (s2) ©) 4
GWANDP —{ awanop [stfs2]o [N | | | & . T IN 5
GWOR —{awor  st[s2[o [N} (s (s2) ©) 4
= =-=1
Grup, GWORP —{aworp  [st[s2[o [N [ | ¢ P T iy 5
Mantiksal Islem | o\wxor —{awxor  st[s2[o [N H (1) (52) (D) 4
GWXORP — awxorp  [st[s2[o [N H I B 5
GWXNR —{awxnm [st[s2[o [N H (s1) (52) (D) 4
: 1 AT 1t ;
GWXNRP —{awvee [s1fs2[o [N H | j . B 5
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3.4.11 Mantiksal islem komutu (Devam)

Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim A-I;jelmfa:r
Bayt BAND —{BanD |sifszp[n|— | 8O 2 O
Mantiksal ' L& P = —IiN 6
Garpma | pANDP —BANDP|s1[s2[ D[N }— o
Bayt | BOR - {eor [sisZp[n] | =2 =, =2
Mantiksal ' 1 T I\‘ 6
Toplama | gorp —[Borp [s1]s2[D[N]—
Bayt BXOR —[BXxOR [s1[s2| D[N|— (s1) (s2) (0)
Exclusive 1~ o TN 6
OR BXORP —{Bxore[s1[sz[ D[N}— | * ' 5 R
Bayt BXNR —{BXNR [s1]s2[D[N|— ) (52) ©)
Exclusive n = TN 6
NOR BXNRP - [BxnRP[s1[s2[ D[ N]— -+
Dizi ABAND —{aBanD  [s[D[N|— o
Bayt Mantiksal EI R 5
Carpma | ABANDP —{aBanDP [s[D[N|— ==AA
Dizi bayt | ABOR —{ABOR  [s[D[N|— (s1)
Mantiksal == TS 5
Toplama | ABORP —{aBorP  [s[D[N|— =12
Dizi ABXOR —{aBxor [s[D[N|— .
Bayt Exclusive — A 5
OR ABXORP —{aBxorP [s[D[N|— g - O
E;)Z/it ABXNR —{aBxNR - [s[D[N— o
Exclusive E N = (D 5
NOR ABXNRP —{aBxNRP [S[D[N— =212
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3.4.12 Veri proses komutu

- Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
BSUM j——— 2
ssUMP i 3
Bit Kontrol b3t 15 00
DBSUM s  —— 2
— /
bBSUMP Lo |
Bit Sifirlama BRST E (D ‘den baglayarak) 0 ‘a kadar N Bit 5
BRSTP m sifirlamaktadir
ENCO —{enco [s|p|NH T >
Kodlama |—|—|—|—|—|—|—| > @ 4
ENCOP —{encor [s|p|NH | 2o Sbimary
DECO —{DEco \S\D\NH . T
Kod cézme [IZI] —» [[ITT-1T] A
DECOP —{pecopr  [s[DINH | Somay 2V bit
DIS —{ ois
Coox 4
Veri Baglanti
Qt’)zm% g | DISP — DIsP
Baglant 5
Kurma UNI % UNI \ S \ D\ N H D+1 ED—VDEZD 4
. S
D+N-1 : -
UNIP —Tonp \S\D\NH T T[T
WTOB _{ WTOB ‘ s ‘ D‘ N H S [Viksek _|Dusuk —[: :gg S:ksue: D?-1
S+N-1 | Yiksek [ Dusiik h00_| pisiik 4
Word/ WTOBP —{ WTOBP ‘ S ‘ D ‘ N H h00 | viiksek
Bayt
Donisimi BTOW —{ BTOW ‘ s ‘ D‘ N H D21 :gg ‘[I)'i']:wk TVUksek [oisik] S
— — 4
h00 | Diisiik Yiiksek | Dustk | S+N-1
BTOWP —{srowp |s|p|NH h00_| viiksek
ore | low lstegs| | S Ve (S1 ‘e komumanmi | 4
G/C Tazeleme maskeledikten hemen sonra, proses
IORFP —/10RFP  [s1[s2[s3} gerceklestirmektedir 4
SCH — scH s1]s2]0 [N H 4
S2 ~ N araliginda S1 degerini
Veri Arama SCHP 4{ ScHP ‘81 ‘82‘ 0 ‘N H bulmakta ve ilk esit degerli pozisyonu S
: D ‘de ve S7Tin esit degerli toplam
DSCH —{ose [st[s2[0 [N H | sayisini d+1 ‘de kaydetmektedir 4
DSCHP —oscHp [st[s2[o [N H 5
MAX A [s[o]n H Azami degeri S ‘den baslayarak N 4
o MAXP % WAXP ‘ S ‘D ‘ . H word arasinda D ‘de kaydetmektedir.
Azami Deger
Arama DMAX —1 omax [s[o[n | Azami degeri S ‘den baslayarak N
double word arasinda D ‘de 4
DMAXP —{omaxpe [s o [n || kaydetmektedir.
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.12 Veri proses komutu (devam)

Sinflandirma | istikametler Sembol Tanim A-I(—j(imfe:r
MIN 4 MIN \s ‘D ‘ n H Asgari degeri S ‘den baslayarak N
word arasinda D ‘de 4
Asgari Deger | MINP —{mive [s]o[n} | kaydetmektedir.
Arama . .
DMIN —{omiNn [s]o[n}]{| Asgari degeri S ‘den baslayarak N
double word arasinda D ‘de 4
DMINP —{omine [s]o[n} | kaydetmektedir.
SUM % SM ‘ S ‘D ‘ n H S ‘den baslayarak N word 4
SUMP % SUNP \s ‘D ‘ . H toplayarak D ‘de kaydetmektedir.
Toplam
DSUM DSUM S|D
sU % ‘ ‘ ‘ n H S ‘den baslayarak N double word 4
DSUMP % oSUNP \s ‘D ‘ . H toplayarak D ‘de kaydetmektedir.
AVE — | AVE sio[nH|s ‘den baslayarak N  word
ortalamasini alarak D ‘de 4
AVEP AVEP S|D|n kaydetmektedir.
Ortalama — [s[o] H
DAVE —{oave  [s[o[n}{|S ‘den baslayarak N double word
ortalamasini alarak D ‘de 4
DAVEP —{oaver [s]o[nH | kaydetmekted.
MUX —| MUX [s1[s2[o [N H s2_ Sluveri 4
N—f‘ \ é
MUXP —{muxp  st[s2[o [N H L2 5
MUX
DMUX —{omux  st[s2[o [N H se+1 S2  Slver 4
H |D:ﬂ|D:|
DMUXP —{omuxp  Jstfs2fo [N | © 5
S1  ‘den itibaren N veriyi
Veri Algilama DETECT —Loereet [s1ls2[o [N H | J0 avarak, 82 ‘den buyik ik | 4
degeri D ‘de ve ekstra sayly1 D +1
DETECTP — peTecTP st[s2[o [N H ‘de kaydetmektedir 5
ilk deger n1 ‘den son n2 ‘ye n3
taramasi esnasinda  dogrusal
. degisen degeri D1 ‘de ve mevcut
Ramé)l?(ls:nyal RAMP —{rawp  [n1[n2[o1[n3)o2|H{tarama sayisini D1 +1 ‘de 5
¥ kaydetmekte, ve tamamlandiktan
sonra D2 degerini ACIK ‘a
degistirmektedir.
S : Ayiklama Verisi Bas Adresi
SORT —{80RT__[s[n1[n2p102|n1 : Ayiklanacak Word sayisi
Veri Hizalama n1'+l : Ayiklama Yo_nteml 5
n2: Tarama bagina iglem sayisi
SORTP —{80ATP__ [ [n1[n2[01]02|HD1 : Tamamlanmissa ACIK iir.
D2 : Yardimci Bdlge
TRAMP —|TRAMP_ [N1[N2|N3[ D H N3 (s) esnasinda ilk degerden son
Zaman bazli degere dogrusal degisen degeri D
rampa sinyal ‘de, zaman rolesi degerini D +2 ‘de
cikisl RTRAMP %RTRAMP HNl‘NZ"\B‘D% kaydetmekte, ve tamamlaninca D

N2 ‘ye esit olacaktir.
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Bolum 3 Komut Listesi

3.4.12 Veri proses komutu (devam)

Siniflandirma istikametler Sembol Tanim A-I(—j(imfa:r
ADS —ADS S1[S2] D|—| S1 ‘in her bir bitinin yalnizca S2
‘ve kaydedilen bitlerini ayri bir 4
. ADSP _{ADSP |51|52| D H sekilde D ‘ye kaydetmektedir.
Veri Ayirma /
Birlestirme
$ ADU —JADU  [S1]S2[D}H | vainizca S2 olarak kaydedilen
bitleri D birlesim verisi S1 ‘e 4
ADUP —JADUP_[S1]S2[D} | kaydetmektedir.
3.4.13 Veri tablosu proses komutu
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Azﬁmgr
FIWR Veri Tablosu D ~ D+N’ nin sonuna S 2
Veri Yazma ‘yi eklemektedir ve D ‘de kaydedilen
Veri Tablosu Uzunlugunu(N) 1
FIWRP artirmaktadr 3
FIFRD Veri Tablo§u S~S+Nin S+11, ik 2
ilk giris Veri verisini, D ‘ye kaydetmektedir (kaynak
Okuma silindikten sonra 1 yer g¢ekmektedir)
ve D ‘de kaydedilen Veri Tablosu
FIFRDP Uzunlugunu(N) 1S azaltmaktadir. 3
Veri Tablosu S ~ S+N ‘in  S+N 1,
Son airis Veri FILRD son verisini, D ‘ye (kaynak silinmistir) 2
Oﬁur% a kaydetmektedir ve D ‘de kaydedilen
Veri Tablosu Uzunlugunu(N) 1S
FILRDP [Fiteoe s o] azaltmaktadir. gunu) 3
Veri Tablosu D ~ D+N ‘nin (kaynak
FIINS —{Fins [s[o[n}[| veri 1 gekilmisti)y N ‘inci sirasina S
Veri Ekleme eklemektedir, ve D ‘de kaydedilen 4
Veri Tablosu Uzunlugunu(N) 1
FIINSP FINSP S|D
] [s[o[nH artirmaktadir.
FIDEL —{Foec  [s]o[nH
Veri Tablosu S ~ S+N ‘nin (1 yer
cekilmistir) N finci verisini
Veri Cikartma silmektedir ve D ‘de kaydedilen 4
FIDELP —roee [s[o]n H Veri Tablosu Uzunlugunu(N) 1
azaltmaktadir.
3.4.14 Gosterge komutu
Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim A-lt-:ielm?alr
7 Parcall SEG — se6 's[o[z}|s Verisini D ‘ye kaydetmek icin Z
Gést ¢ Biciminde ayarlandigi sekilde 7- 4
OSIe19€ | segp —{ seap s [o [z H | Pargaya donistitirmektedir.
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3.4.15 String Proses komutu

Siniflandirma | lstikametler Sembol Tanim A-I(—j(imfe:r
BINDA 1-word BIN degeri S ‘sini baglangig 2
Onlu taban D ‘de kaydetmek igin Onlu taban
ASCII Corda | BINDAP ASCII ‘ye Kenarktedir. 3
Kenar
DBINDA 2-word BIN degeri S ‘sini baslangic 2
D ‘de kaydetmek icin Onlu taban
DBINDAP (08INDAP_|S [0 [ | ASCII Corda Kenarktedir. 3
BINHA 1-word BIN degeri S ‘sini baslangic 2
Onaltil tab D ‘de kaydetmek icin Onaltili taban
naltili taban i
BINHAP BINHAP | S ASCII Corda Kenarktedir.
ASCII Corda e [so] 3
K
enar DBINHA 2-word BIN degeri S ‘sini baslangi¢ 2
D ‘de kaydetmek icin Onaltili taban
DBINHAP ASCII Corda Kenarktedir. 3
BCDDA _BCDDA S 1-word BCD degeri S ‘sini baglangig 2
s .ﬂ D ‘de kaydetmek icin ASCIlI Corda
?%D y,lAggllllj BCDDAP Kenarktedir. 3
aban
Corda Kenar | DBCDDA — oscooa [ [o [ 2-word BCD degeri S ‘sini baglangig 2
.ﬂ D ‘de kaydetmek icin ASCIl Corda
DBCDDAP Kenarktedir. 3
DABIN S S+2,S+1, S'nin Onlu ASCII 2
Cordunu baslangi¢ D ‘de kaydetmek
ASOCr:llu‘;?g?l\rll | DABINP [0aBINP [s[D [ | igin BIN ‘e Kenarktedir. 3
Kenar DDABIN (ooaBIN |5 [o H | S+5~S'nin Onlu ASCII Cordunu D+1 2
& D ‘de kaydetmek icin BIN ‘e
DDABINP  00ABINP[S [D H | Kenarktedir. 3
HABIN S+1,S ‘nin Onaltili ASCII Cordunu 2
baslangic D ‘de kaydetmek icin BIN
A%rélallltl‘;;itgtl)l\alr]e HABINP degerine Kenarktedir. 3
Kenar DHABIN S+3~S ‘nin Onaltih ASCII Cordunu 2
baslangic D ‘de kaydetmek icin BIN
DHABINP ‘e Kenarktedir. 3
DABCD (oasco [s[o H | S+1,S ‘nin Onlu ASCIl Cordunu D 2
‘de kaydetmek icin BCD ‘ye
Agg'ﬁ ‘ta'lb;Cr:]D DABCDP [0ABCOP [ S [0 H | Kenarktedir. 3
yi
‘ye Kenar DDABCD S+3~S ‘nin Onlu ASCII Cordunu D 2
‘de kaydetmek icin BCD ‘ye
DDABCDP Kenarktedir. 3
i LEN —len [sPoH | o o 2
USztljlr?ng (e [s]o] S ile String Uzunlugunu D ‘de
kaydetmektedir.
Aglama | LENP ‘e [slo] 3
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3.4.15 String proses komutu (devam)

P Temel
Siniflandirma Istikametler Sembol Tanim Adimlar
STR —| sTR st]s2]o H String ‘ Kenark ve D ‘de kaydetmek
icin S2 ‘de kaydedilen word verisini 4
S1 ‘de kaydedilen yer sayisina
STRP STRP $1/S2|D
BIN16/32 “yi String — [s1]s2] H ayarlamaktadir
‘e Kenarktedir . ‘
DSTR —] osTR s1]s2[o H | String *Kenark ve D ‘de kaydetmek
icin S2 ‘de kaydedilen double word 4
verisini S1 ‘de kaydedilen yer
DSTRP —LosTRe [st]s2]0 H sayisina ayarlamaktadir
VAL —{ vaL s Jot]o2H [ Word D1 ‘de kaydetmek igin S ‘de
kaydedilen stringi saylya 4
ayarlamakta ve yer sayisini D2 ‘de
String ‘i BIN16/32 ‘¢| YALP —fvae [s P12 | paydetmektedir
Kenarktedir —
Double word D1 ‘de kaydetmek igin
DVAL % OVAL ‘ s ‘01 ‘02 H S ‘de kaydedilen stringi sayiya 4
ayarlamakta ve yer sayisini D2 ‘de
DVALP —{ovate [soto2H kaydetmektedir
RSTR —] RsTR s1]s2]0 H Kayan nokta onlu taban ondalik
Gercek Sayi Verisini (S1: sayl, S2: 4
Gergek Sayyi yerler) D ‘de kaydetmek icin String
String ‘e RSTRP % RSTRP ‘31 ‘32‘ 0 H bicimine ayarlamaktadir
Kenarktedir :
Kayan nokta onlu taban Cift ondalik
LSTR %LSTR ‘81‘32‘ > H Gercek Sayi Verisini (S1: sayl, S2: 4
yerler) D ‘de kaydetmek igin String
LSTRP % LSTRP ‘S‘ ‘32‘ D H bicimine ayarlamaktadir
STRR (sTRR  |s [0 H | String S i D ‘de kaydetmek igin
Kayan nokta onlu taban ondalik 2
String i Gercek STRRP [stRP [s D] Gergek Say Verisine Kenarktedir
Sayiya Kenarktedir | oo 'sTRL_ |50 H | StringS'i D ‘de kaydetmek igin
Kayan nokta onlu taban ondalik Cift 2
STRLP [sTRLP [ s [D [ | Gergek Sayi Verisine Kenarktedir
ASC —|Asc 's|DewH | BIN verisini D ‘de kaydetmek iin S
ASCII Dénitistim ‘den cw bicimi temelinde Yarim bayt 4
ASCP —AscP [s]|pJewH | biriminde ASCII ‘ye Kenarktedir
Bayt biriminde S ‘den N wordde
HEX Déniisimi HEX —lHex [0 NI | avdedien 2N ASCII i D ‘de A
s kaydetmek icin onaltili taban BIN
HEXP LEG s [o]n H Yarim Bayta Kenarktedir
Sagdan String RIGHT — RIGHT _ [s [0 [N H | S stringinin son harfinden N stringi
baslangi¢ D ‘de kaydetmek igin 4
Ayiklama RIGHTP —{RIGHTP_[s [0 [N [ ayiklamaktadir
Soldan String | ZEFT —{terr  [s[o [N} | S stringinin ilk harfinden N stringi
baslangic D ‘de kaydetmek igin 4
Ayiklama LEFTP —{LeFrP_ [s[o [N} ayiklamaktadir
Rasaele Sirin MID —{MID s1[s2[0H | 51 arasindan S2 sartini karsilayan
Aglklama 9 stringi baslangic D ‘de kaydetmek 4
Y MIDP —{MipP st]s2[p H | igin ayiklamaktadir
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3.4.15 String proses komutu (devam)

Siniflandirma Istikametler Sembol Tanim A-\I;im?;r
: REPLACE —{REPLACE [s1]D[s2[H | S1 Stringi D Stringde kaydetmek
52?%(2?i St’fmg icin S2 Sartina uygulanabilir 4
g REPLACEP —JrepLAceP]s1] D [s2]-| | olarak proses etmektedir
FIND —{FIND s1[s2[p [N | D'de mutlak pozisyonu
String Bulma kaydetmek icin S1 ~ N verisinde 4
FINDP —{Fenop | Ss2[p]N M S2 ile ayni Stringi bulmaktadir.
S1 ‘den S2 ‘ye kayan nokta
RBCD H RECD ‘81 ‘SZ‘ 0 H ondalik onlu taban Gergek Sayi
Verisini BCD ‘ye Kenark igin 4
Gercek Sayryr | RBCDP —[recor Jsi[s2[0 | | ayarlamakta, ve sonra D ‘de
: kaydetmektedir
BCD ye S1 ‘den S2 yerine k kt
ayirmaktadir en yerine kayan nokta
y LBCD %LBCD ‘31‘82‘ 0 H ondalik onlu taban Double
Gercek Sayi Verisini BCD ‘ye 4
LBCDP —{Lecor  st[s2[o [ | Kenark igin ayarlamakta, ve
sonra D ‘de kaydetmektedir
S1 ‘den S2 yerine BCD verisini
_ BCDR BCOR S1/s2|D
BCD Verisini — st]se] H kayan nokta ondalik onlu taban
Gergek Sayiya Gercek Saylya Kenark igin 4
Kenar BCDRP —[Bcorp [st[s2[o | | ayarlamakta, ve sonra D ‘de
kaydetmektedir
S1 ‘den S2 yerine BCD verisini
BCD Verisini BCDL —|8oon stls2]o0 H kayan nokta ondalik onlu taban
Gercek Sayiya Double Gercek Sayiya Kenark 4
Kenar BCDLP —{ BCDLP \81\82\ DH icin ayarlamakta, ve sonra D

‘de kaydetmektedir
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3.4.16 Ozel fonksiyon komutu

Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim A-I(—j(imfe:r
SIN SIN [s]o] 2
SIN Islemi SIN(S+1,S) (D+1,D)
SINP ' 3
cos >
COS iglemi COS(S+1,9) (D+1.,D)
cosp | 3
TAN TAN [s o] 2
TAN Islemi TAN(S+1,3) (D+1,D)
TANP e [s]o] 3
| ATAN o (s[o 2
Isterni ATAN(S+1,S) —(D+1,D)
ATANP 3
RAD RAD (S+1.9) (D+1.D) 2
Dénlistmi Acty! radyana Kenarktedir
RADP wor [s]o] 3
Angle DEG (5+1.8) , (D+1.D) 2
Bnieiimi Radyani agiya Kenarktedir
pontsimt | pegp 3
SQRT 2
SQRTP m J (8+1,8)— (D+1,D) 3
. | BSQRT —BSQRT _ [S]|D 4
Kare kok - Js — oo+
Islemi
BSQRTP | —[BSQRTP [S[D}H] 4
BDSQRT | —[BDSQRT [S[D}H 4
S+1)(S) — (D).(D+1
BDSQRTP | —[BDSQRTP [S[D} (5+1)E) (0)(B+1) 4
Dogal LN W [s]o] 2
Logaritma In(S+1,8) — (D+1.D)
somi | LN 3
orak | LoG )
Logaritma logio (S+1,8) —> (D+1.D)
islemi | LoGP 3
EXP EXP [s[o] 2
e®"¥  —— (D+1,D)
EXPP expp [s[o] s
Ussel Islem
EXPT —Jexet [st[s2[oH (511,515 s (041 D) 2
EXPTP —|exptP [s1s2[pH 3
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3.4.17 Veri kontrol komutu

i Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
LIMIT —umT_ st[s2[s3]o H 4
S1< S2ise, o takdirde
LIMITP —{umite st[s2[s3]o H D=S2 5
Limit S2 < S1 < S3ise, o takdirde
Kontrol D=S1
DLIMIT —{oumiT st[s2[s3]o H | s3 < S1ise, o takdirde 4
D=S3
DLIMITP —{oLimiTP st[s2[s3]o H 5
DZONE —pzoNe  [si[s2]s3] D H 4
S1<-S2ise, o takdirde
DZONEP —| ozoNep [si1[s2]s3] b H D = S1+S2-S2(S3/100) 5
—S2 < S1 < S2ise, o takdirde
D = (S3/100)S1
DDZONE — pbzoNE si[s2[s3[ D H | S1 < S2ise, o takdirde 4
D = S1-S2+S2(S3/100)
) DDZONEP — bbzoNer|s1[s2]s3] D H 5
Olii Bélge
Kontrol . .
DZONES | —{DZONES [sifsz[s3[D}—{ | S2> Stise: o takdirde 4
S3 < Slise, o takdirde
DZONESP | —{DZONESP [s1]s2[s3][ D} D=S1-S3 4
S2 <= S1 <= S3 ise, o takdirde
D=0
DDZONES | —{DDZONES [s1[s2[S3[D | | (52 == $3) < S1 ise, o takdirde 4
D=S1-S3
DDZONESP | —[Dbzonese[sisals3[ol | %2~ S?’?;:Ssll's_es’go takdirde 4
VZONE —|vzoNe  [si[s2]s3|D H 4
S1 < -S2(S3/100) ise, o takdirde
VZONEP —|vzoNep [si[s2]s3| D H D = S1-S2+S2(S3/100) 5
Dikey bélge —S2(S3/100) <S1< S2(S3/100) ise,
Kontrolu o takdirde D = (100/S3)S1
DVZONE —{ovzoNe [si]s2[s3[p H | S1 < S2(S3/100) ise, o takdirde 4
D = S1+S2-S2(S3/100)
DVZONEP —| bvzoNEP [s1[s2]s3] D H 5
PIDRUN [PIDRUN [N H | PID Déngiisii N galigtirmaktadir 2
Anlik olarak PID Dongii N
Dahil PIDPAUSE | PIDPAUSE| N | durdunmaktadir 2
PID Kontrol
Komutu PID Dongli N's Parametresini
degistirmektedir.
PIDPRMT ( SV(word) / Ts(word) / Kp(gercek) 2
/ Ti(gergek) / Td(gergek) )

3-41




Bolum 3 Komut Listesi

Sinflandirma | Istikametler Sembol Tanim el
Adimlar
Batun PID Déngdlerini
PIDINIT "pONT [N H | ilklendirmektedir 2
Kaydedilmig parametreyi K
m bolgesinde  kullanici  veya PID
PIDAT AT ; . 2
dénglsl  otomatik-ayarlama ile
Dabhili calistirmaktadir
PID Kontrol Kullanici tarafindan kaydedilmis ileri
ﬂ / geri galismay! veya K bdlgesinde
Komutu PIDHBD RSN 2
PID déngl baglantisi kuran karisik
c¢alismayi galistirmaktadir
K bélgesinde PID dongu baglantisi
PIDCAS kuran dahili / harici  déngi 5
parametresi veya Basamaklama
calismasini calistirmaktadir
SCAL —{scaL  [s1]s2[s3a]pH 4
SCALP —]scaLp [si[s2[s3[p H 5
DSCAL DSCAL  |si[s2|s3|D 4
— silszlss[oH S2+1<81<S2 araliindaki S1 giris
degerini S3+1=<D<S3 araligindaki
DSCALP —[pscaLp [sifsz[ss[pH cikis degeri D ‘ye dlgeklemektedir 5
RSCAL —|rscaL  [s1]s2[s3a[pH 4
RSCALP —]{RrscaLp _[s1s2[s3[p H 5
PID kontrol
SCAL2 —{scaLz [s1]s2[s3a]pH 5
SCAL2P —{scaLzp [s1]s2[s3[p H 5
DSCAL2 —]bscaLz[si]s2[ss[p H 5
S1 girig deg@erini S2, S3, S4
tarafindan belilenen dogrusal
fonksiyon araciligiyla D ‘ye
DSCAL2P —{oscater [sifsz[sa[p H Olgeklemektedir. 5
RSCAL2 —]{RrscaL2 [s1s2[s3[p H 5
RSCAL2P —{rscaLzr [s1]s2[s3[p H 5
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3.4.18 Time related instruction

P Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
D ~ D+6
Tarih/zaman | PATERD (Yr/Mn/DYHr/Mn/Sd/Day)
Verisi Okuma (Y1l/Ay/Tarih/Saat/Dakika/Saniye/Gun) 2
DATERDP | aTEROP [0 H | ‘de kaydetmek lizere PLC Zamanini
okumaktadir
Tarih/zaman | PATEWR Girig S ~ S+6 'in PLC ‘deki Zaman |
Verisi Yazma DATEWRP Verisi (Yr/Mn/Dt/Hr/Mn/Sd/Day)
. Zaman Tarih biciminde (Hr/Mn/Sd) D
ADDCLK  [S1[S2|D
Za’r:rz;rr]r;]l':rlh ADDCLK — [st]se] H ~ D+2 ‘de kaydetmek icin S1 ~ S1+2 4
& S2 ~ S2+2 Zaman verisini
ADDCLKP —{ aoocLkp [s1[s2[o H toplamaktadir
Zaman Tarih biciminde (Hr/Mn/Sd) D
Zaman Tarih SUBCLK % SUBCLK ‘81 ‘82‘ 0 H ~ D+2 ‘de kaydetmek icin S2 ~ S2+2 4
Azaltma ‘nin Zaman verisini S1 ~ S1+2 ‘den
SUBCLKP —{ susckp [s1[s2[o H ayiklamaktadir
SECOND Zaman Tarih Verisi S ~ S+2 ‘yi double 2
word D ‘de kaydetmek icin saniyeye
SECONDP Kenarktedir 3
Zaman Tarih
Bigin | HOUR ~[won [s[o]] 2
Donusumu s Double word S ‘de kaydedilmis olan
saniyeyi D ~ D+2 ‘de k_aydetmek icin
HOURP "HouRP | [0 | Hr/Mn/Sd ‘ye Kenarktedir 3
3.4.19 Ayrilma komutu
- Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
JMP — JMP | LABEL H | LABEL konumuna atlamaktadir 1
Ayrilma
komutu ;
( Hareket edilecek konuma atlamakta
LABEL LABELH H ve belirtmektedir 5
CALL %CALL ‘ LABEL H LABEL ‘a uygulanabilir Fonksiyonu 1
, CALLP —{oALLp [ LaBeL || | SAgrmaktadir
Alt rutin
Cagirma CALL tarafindan gagirilacak
Fonksiyonu | SBRT seAT | LABEL [ Fonksiyonu belitmektedir L
RET RET RETURN 1
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3.4.20 Ddngl komutu

Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim LI
Adimlar
FOR FOR FOR-NEXT bélimini n defa| 2
Déngii Komutu NEXT NEXT calistirmaktadir 1
BREAK FOR~NEXT bélimiinden gikmaktadir 1
3.4.21 Bayrak komutu
Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim s
Adimlar
Elde Bayragi | STC STC Elde Bayragi ( FO112 ) SET (AYARLAMA) 1
Ayarlama,
Sififama | CLC cLC Elde Bayragi ( FO112 ) RESET (SIFIRLAMA) 1
Hata Bayragi Hata Kalicillagtirma Bayradi (F0115) RESET
Silme CLE CLE (SIFIRLAMA) 1
3.4.22 Sistem komutu
. Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
Hata Kendi kendini test
i . L - ,
Gdstergesi FALS (Hata Gostergesi) 2
N1 Taramasi esnasinda Agik, n2
Tarama Cluck | DUTY —outy  [b|n1]n2eH Taramas: esnasinda Kapall 4
_‘ — ‘D1‘S1 ‘82‘ DZH S1 ayarlama zamani esnasinda
Zaman Cluck | TFLK Aclk, S1 ayarlama zamani 5
esnasinda Kapali
WDT WDT wDT o
Watch Dog Zaman Roélesi Silme 1
Baslangici | wpTp —{wotp H g
Cikis Kontrol | OUTOFF —{outorF [ | Biitiin Gikiglar Kapali 1
PLC Calismasini durdurmak igin
Galigma Durma | STOP uygulanabilir taramayi bitirmektedir !
Acil Calisma l Komut cahstinldiktan hemen sonra
Durmasi ESTOP PLC calismasini bitirmektedir !
Baslang! s
Kesmgsi B%ti%me INIT_DONE Baslangig Kesmesini Bitirme 1
3.4.23 Kesmeye ilis kin komut
- Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
Butin Kanallar| El Butlin Kanallar Kesmesine izin verilmektedir 1
Kesme
Ayarlama DI Bitin Kanallar Kesmesi yasaklanmigtir 1
Tek Kanal EIN Tek Kanal Kesmesine izin verilmektedir 2
Kesme
Ayarlama DIN DIN Tek Kanal Kesmesi yasaklanmistir 2

3.4.24 isaret tersleme komutu
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Siniflandirma | lstikametler Sembol Tanim [ziE]
Adimlar
NEG NEG n D degerini 2’nin tamlayanini alarak 2
NEGP tekrar D ‘de kaydetmektedir
2’nin tamlayani
DNEG [ove¢ [0 H | (D+1,D) degerini 2’nin tamlayanini
alarak tekrar (D+1,D) ‘de 2
DNEGP kaydetmektedir
RNEG .
RNEG s [o] D Gergek Sayisinin lgaretini tekrar 5
kaydetmek uzere terslemektedir
Gergek Say | RNEGP RN Rad
Verisi Isaret
Tersleme | LNEGR D Double Gergek Sayisinin isaretini
tekrar kaydetmek lzere 2
LNEGP terslemektedir
ABS
D en ylksek Bitini 0 ‘a Kenarktedir 2
ABSP
Absolute Value ABSP pese[0]
Operation
P DABS ‘ones [0 ]| | (D+1,D) en yiksek Bitini 0 ‘a
Kenarktedir 2
DABSP onese o]
3.4.25 Dosyaya iligkin komut
Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim s
Adimlar
RSET
Blok Dosya yazmaci Blok Sayisini S >
Donusumu Sayisina degistirmektedir
RSETP
EMOV —emov  st]s2[pH
Flag S1 Blogundaki S2 word verisini D ‘ye
Word Veri . 4
Transferi transfer etmektedir
EMOVP —emovp  [s1[s2[p H
Flas EDMOV —{eomov_[s1[s2[D H | g1 Blogundaki S2+1, S2 double word
Double Word verisini D+1, D ‘ye transfer 4
Veri Transferi | eEpmovP —]{eomovp [si]s2[o H etmektedir
Blok Okuma | EBREAD Flas Hafiza Blogu okumaktadir 2
Blok Yazma | EBWRITE Flag Hafiza Blogu yazmaktadir 2
Blok R Bolgesi Bankini Flag Bolge Blogu
EBCMP [S1/32D1D2
Karsilagtirma EBCMP — s1]s2p1] H ile kargilagtirmaktadir 4
Blok Hata PID déngi N Ayar ve durumunu
sime | FERRST eemmst [N | jgendimektedir 2
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3.4.26 F bolgesi kontrol komutu

P Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
FSET F bolgesi bit Ayarlama 2
F bolgesi i -
Kontrol komutu| FRST F bélgesi bit Sifirlama 2
FWRITE [FwrRiTE [s [pH | F bdlgesi veri Yazma 2~3
3.4.27 Word bdlgesinde Bit kontrol komutu
Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim s
Adimlar
D Aygit bolgesindeki N. biti mevcut
LOADB islem sonucu yapmaktadir 2
D Aygt bolgesindeki N. _ biti
LOADBN terslemekte ve mevcut islem 2
sonucuna ayarlamaktadir
H D Aygit bélgesindeki N. bitin AND
ANDB Islemini gergeklestirmekte ve 2
mevcut islem sonucuna
ayarlamaktadir
H D Aygit bélgesindeki N. biti
terslemekte ve onun AND Islemini ve
ANDBN mevcut islem sonucunu 2
gerceklestirmektedir
Déngii komutu ! D Aygit bolgesindeki N. bitin OR
ORB _E islemini ve mevcut islem sonucunu 2
gerceklestirmektedir
i ﬂ. D Aygt Dbolgesindeki N. Dbiti
_ N terslemekte ve onun OR Iglemini ve
ORBN mevcut islem sonucunu 2
gerceklestirmektedir
i D Aygit bolgesindeki N. biti mevcut
BOUT E islem  sonucu olarak  cikisini 2
yapmaktadir
BSET E Sart! .saglarsa, D Aygit bolgesindeki >
N. biti ayarlamaktadir
BRESET E Sarti saglarsa, D Aygit bolgesindeki >

N. biti sifirlamaktadir
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3.5 Ozel/Haberlesme Komutu

3.5.1 Haberlesme mod{llne iligkin komut

Sinflandirma | Istikametler Sembol Tanim A-I(-j(im?a:r
f P2P Haberlesme. n1:P2P No., n2:Blok,
lSES%?nmNO' P2PSN —PepsN |n1[n2[n3H | n3: Istasyon No. igin zit istasyon No. 4
yariama ‘sunu ayarlamaktadir
. . Word verisi Okuma Bolgesi
Okuma Bolgesi - i i
Ayarlama | P2PWRD | —{p2pwRD [n1[n2[n3]n4]n5]| Qllrépznz_ggéiglféi'%'gy”j'Deg@ke” 5
(WORD) n5:Aygit ayarlamaktadir
.. . Word verisi Yazma Bolgesi
Yazma Bolgesi - 3 A
Ayarlama | P2PWWR | —{p2PwwWR [n1]n2]n3]n4]n5 Qllr:iz_ggéigiéﬁl%ﬁy”j'Deg'§ke” 5
(WORD) n5:Aygit ayarlamaktadir
. . Bit verisi Okuma Bdlgesi
Okuma Bolgesi ) - N x
Ayarlama | P2PBRD —Ip2peRD [n1[n2[n3]n4]ns ]| Qllrépiz_ggéigiéi'%'gy”ﬁDeg'gke” 5
(BIT) n5:Aygit ayarlamaktadir
. : Bit verisi Yazma Bolgesi
Yazma Bdlgesi ) i P
Ayarlama | P2PBWR | —[p2PBWR [ni|n2[na[nalns} | Qllrépij_ggéigiéi'%"éy”j'Deg@ke” 5
(BIT) n5:Aygit ayarlamaktadir
3.5.2 Ozel modil ortak komut
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Azﬁrane! r
GET — 6ET sifs[o[NH | . 4
Ozel modil hafizasinin kurulu
oldugu veriyi okumaktadir
GETP —leeP  [si[s]o [N} 5
GETE —{GETE [l SM] D‘NH Ozel modiil hafizasinin kurulu 5
oldugu veriyi okumaktadir
) GETEP —{GETeP [SI[SIM[D]N} | (Ust worde erigim) 5
Ozel Modiil
Okuma/Yazma
PUT —{put sistils2|NH | 4
Ozel modil hafizasinin kurulu
oldu@u yere veri yazmaktadir
PUTP —putp  [sis1]s2[NH 5
PUTE —[PUTE [sl] s m] D‘NH Ozel modil hafizasinin kurulu 5
oldugu yere veri yazmaktadir
PUTEP —[puTep_ TSI[SM[D[N} | (Ust worde erisim) 5
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3.5.3 Exclusive hareket kontrol komutu

. Temel
Siniflandirma | Istikametler Sembol Tanim Adimlar
GETM %GETM ‘Sl ‘ S ‘ D ‘ N H s1 slotunda kurulu olan hareket 4
modulu hafiza adresinden (S) D
CPU Boélgesine N Double Word
hareket | GETMP —{cetve [sls|p|NH | Verisi okumaktadir 5
Moduli
Okuma/Yazma
PUTM % PUTM \ sl \31 \82\ N H s1 slotunda kurulu olan hareket 4
modull hafiza adresindeki (S1) S2
Aygitindan N Double Word Verisi
PUTMP —{ PutMP  [st[st]s2[ N H | yazmaktadir 5
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3.5.4 Exclusive pozisyon kontrol komutu (APM, XPM)

ve n2 adm caligtirimasina komuta

etmektedir.

Siniflandirma | istikametler Sembol Tanim el
Adimlar
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modlili ax
Nokt;(;%gagénﬂg, SSSG ORG  |sl[ax| | ekseninin Kaynak Noktasina dénmesini 2
komuta etmektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modili ax
KayNagklf:Sylnak ';(I":-[T FLT [sl]ax[ | ekseninin  Kayan Kaynak  Noktasina 2
dénmesine komuta etmektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modlili ax
o ekseninin dogrudan Hedef Pozisyonu(n1),
gggl’::;‘lg - oSt [st]ax|nt]n2[na]nalns}-| | Hedef Hiz(n2), Bekieme Zamani (n3), M | 8
Kodu(nd) & Kontrol  Word(n5) ile
baglamasina komuta etmektedir
Dolayli IST sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod(ili ax
Baslangic XIST % IST \ sl \ax\ n H ekseninin dolayli olarak n adim 4
baslamasina komuta etmektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii ax
itorpeiaayon | LN o TellodntlneH | e o adm sagmonra |
komuta etmektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modlilii ax
| Dalrtlasel CIN % CIN ‘ Sl \ax\m \nZH ekseninin n? ekseninin  Dairesel 4
nterpolasyon Interpolasyon ile n1 adim ¢alismasina
komuta etmektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii ax
Es zamanli SST ekseninin  n4 ekseninin Es zamanli
Baslangi¢ XSST % SST ‘ s! ‘ax‘m ‘”ﬂns\MH Baslangig ile n1(X), n2(Y), n3(Z) adim 5
calistirmasina komuta etmektedir
Hiz/Pozisvon | VTP sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili ax
Kontrol Si)\// i | xvte VTP sl [ax]H | ekseninin  Hizi  Pozisyon  Kontroluna 2
¢ degistirmesine komuta etmektedir
Pozisyon sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii ax
belirtilen H ekseninin Hizi n1 pozisyonunda Pozisyon
hiz/pozisyon XVTPP —+“TPP |S| | nx| nl Kontroluna degistirmesine komuta 5
kontrol sivigi etmektedir.
. sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii ax
Egﬁﬁg?gﬁg )F:-FI;¥V PTV sl [ax]H | ekseninin  Hizi  Pozisyon  Kontroluna 2
degistirmesine komuta etmektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili ax
Pozisyon/Tork H ekseninin Pozisyonu n1 torku ile Tork
kontrol sivigi XPTT _| *PTT |S| | ax | nl Kontroluna degistirmesine komuta 4
etmektedir.
Yavaslamali STP sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili ax
Du§r ma XSTP ekseninin yavaglayarak durmasina komuta 2
etmektedir.
SKP sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili ax
Atlama XSKP SKP ma ekseninin atlamasina komuta etmektedir. 2
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilli ax
Pozisvon Ssp ekseninin n3 ekseni ile Pozisyon Senk
Senkroniz);syonu XSSP —]ssP sl |ax|n1]n2[n3H | yapimasina, n1 senk-pozisyonlanmasina 5
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3.5.4 Exclusive pozisyon kontrol komutu (devam)

Modiilinin ax eksenini degistirmektedir

Siniflandirma istikametler Sembol Tanim el
Adimlar
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili
Hiz SSS ax ekseninin n3 ana ekseni, n1 master ve
Senkronizasyonu| XSSS % SSS ‘ s! \ax\m \nz\nsH n2 slave ile Hiz Senk yapmasina komuta 5
etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili
Pozisyon POR ax ekseninin hedef pozisyonunu n'e
Gegersizlegtirme| XPOR —{pon [si]ex|n - degistirmek igin Pozisyonu 4
gegersizlestirmesine komuta etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili
Hiz SOR ax ekseninin hedef hizi n'e degistirmek
Gegersizlestirme| XSOR % SOR ‘ s! ‘ax‘ n H icin Hizi gegersizlestirmesine komuta 4
etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili
Pozisyon PSO ax ekseninin hedef hizi n1
Belirtilen Hiz —1{Pso sl Jax|n1[n2/- | pozisyonundan n2ye degistirmek igin 4
. . XPSO . L
Gegersizlestirme pozisyon belirtilen hizi
gegcersizlestirmesine komuta etmektedir.
NMV sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod{illi
Sdrekli Calisma XNMV NMV E ax ekseninin n adima kadar stirekli olarak 2
calismasina komuta etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii
Yavas yavas INCH ax ekseninin n pozisyona kadar yavas
hareket XINCH % INCH ‘ sl ‘ax‘ n H yavas hareket etmesine komuta 4
etmektedir.
. P sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod(ilii
E|P||e Qahgm%?n?e& >F§-FI;'IP'P RTP sl [ax[H | ax ekseninin el ile galistrma éncesi 2
ozisyona Lonug pozisyona donmesine komuta etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii
Qall-_|)§rt1.aAq|m ig‘ﬁs —sNs sl ]ax| n H | ax ekseninin galisma adimini n'e 4
egisimi degistirmesine komuta etmektedir.
Tekrarl Calisma | SRS sl slotund‘a.kurulu olan Pozisyon Modu!u
A —sRs sl |ax| n H | ax ekseninin tekrarli calisma adimini n'e 4
Adim Degisimi | XSRS o .
degistirmesine komuta etmektedir.
MOF sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii
M Kodu Kapali MOF  [sl]ax[H | ax ekseninin M kodunu kapatmasina 2
XMOF X
komuta etmektedir.
Mevcut Pozisyon| PRS s Toleln] || possyonun e dedumesieiomus | 4
Degisimi XPRS X
etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon
izinli Bolge ZOE ZOE sl [ax[H | Modiliiniin bélge gikisina izin 2
vermektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon
Yasakli Bolge | ZOD Z0D ma Modiilindn bolge cikisini 2
yasaklamaktadir
Kodlayici Deger EPRS sl slotunda kurulu olan Pozisyon
Degisimi —epRs sl ]ax|n H | Modiliinin Kodlayici Degerini n' e 4
XERPS v .
degistirmektedir
n1 adimi hedef pozisyonu veya sl
Ogretme TEA —<T1eA  [st]ax|nt]n2[n3[n4} | slotunda kurulu olan Pozisyon 5
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Bolum 3 Komut Listesi

3.5.4 Exclusive pozisyon kontrol komutu (devam)

bélgesinin n1 degerini yazmaktadir

Sinflandirma | Istikametler Sembol Tanim A-\I;im?;r
. .. .| TEAA sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiiliintin ¢oklu
Ogretme Dizisi XTEAA % TEAA ‘ sl ‘ax ‘m ‘HZ‘HS‘MH hedef pozisyonlarini veya hizini degistirmektedir >
. EMG sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilintin Acil
Acil Durma XEMG EMG ma Durma gergeklestirmesine komuta etmektedir 2
CLR sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod(iliinden
Hata Sifirlama XCLR % CLR ‘S| ‘ax‘ n H kaynaklanan Hatay sifirlamaktadir 4
Hata Tarihgce | ECLR sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod(liinden
Sifirama XECLR ma kaynaklanan Hata Tarihgesini sifirlamaktadir 2
PST sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modullintin Nokta
Nokta Galisma XPST —1pst [si]ex(n - Galigmasini gergeklestirmektedir 4
Temel . -
Parametre ;I’(I;EP % 8P ‘ sl ‘ax ‘ P \nzH sl slotur:daI kyrulu olzn sz‘|s.yo1n‘MgdLvJ!utr.1un tﬁmgl 4
Ogretme parametreleri arasinda n2 ‘yi n1 ‘e degistirmektedir
Genigletilmis TEP sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod(ltinin
Parametre | J oo —]{TEP sl |ax|n1]n2HH | genisletilmis parametreleri arasinda n2 ‘yin1 ‘e 4
Ogretme degistirmektedir
Kaynak Nok. THP sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod(iliinin kaynak
Param. Ogret. | . o\ o —{THP sl |ax|n1]n2H | noktasinin geri déndirilen parametreleri arasinda 4
Dénls n2 ‘yin1 ‘e degistirmektedir
El ile Calisma ™P sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiiliinin el ile
Parametre | | oo —{T™P sl |ax|n1]n2H | calisma parametreleri arasinda n2 ‘yi n1 ‘e 4
Ogretme degistirmektedir
Girig Sinyali Tsp sl slotunda kurulu olan Pozisyon ModiiliinGn giris
Parametre XSES —{TSP sl]ax]n H sinyal parametresini n1'de ayarlanan degere 4
Ogretme degistirmektedir
Ortak . A
Parametre ;I-(gCP:P % Top ‘ ol ‘ax ‘ P \nzH sl slotur:da: kgrulu olzn Po§|‘syon1ly\/lodduv|gr:.un Olittai:j' 4
Ogretme parametreleri arasindan n2 ‘yi n1’e degistirmektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modilti ax
izradrgfrgg XWVS-FI;T —{WRT 'sl]ax| n H | ekseninin n ekseni mevcut parametresini flag ROM 4
y ‘da kaydetmesine komuta etmektedir.
CPU D bélgesindeki sl slotunda kurulu olan
Mev(c):lliturl?]l;rum )S(EED —{sRD st ]ax|D H | Pozisyon Modiilil ax ekseninin mevcut durumunu 4
okumakta ve kaydetmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili ax
N:(;(It; C\}(glzl%n;a )F:\F/’VVF\;R —PWR  [si]ax|s |n1H | ekseninin nokta galisma adim bslgesindeki CPU S 4
bélgesinin n1 degerini yazmaktadir
Coklu Ogretme TWR sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modili ax
Veri Yazma | y\vR —{TwR st |ax |5 [n1 H | ekseninin coklu dgretme veri bolgesindeki CPU S 4
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3.5.4 Exclusive pozisyon kontrol komutu (APM, XPM) (devam)

Siniflandirma istikametler Sembol Tanim A-\I;im?;r
™MD Galisma verisi n3 adiminin n2 degerini sl
Veri Yazma | y cvio —{ ™D st Jax Jn1]n2]n3 H | slotunda kurulu olan Pozisyon Modili ax 4
ekseninin n1 degerine Kenarktedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili
CAM ax ekseninin n1 ‘in ana eksen olarak
alhemas! XCAM —Ixcam  [sl|ax]| nin2H belirtildigi n2'nin CAM verisi ile CAM 4
calls calismasini caligtirmasina komuta
etmektedir
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili
Elips ax ekseninin n1 adimi, n2 hizi ve n3
interpolasyonu XELIN %XELIN ‘ sl ‘ax‘ m‘ n2| n3H acist ile Elips interpolasyonu 4
calistirmasina komuta etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili
Pozisyon ax ekseninin n3'tin ana eksen ve ana
belirtilen hiz | XSSSP —[xsssP__ sl ax| nfln2|n3nd-| | eksen oraninin nim, alt eksen oraninin 4
calistirmasina komuta etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiili
Avarlama adim ax ekseninin es zamanli baglangig
Y Ceriai XSWR —Ixswr [l ]ax|s[n1H adimlarini pozisyon modiiliine CPU ‘daki 4
S ‘den baglayarak atamasina komuta
etmektedir. Adim sayisi n1 ‘dir.
Parametre, calisma verisi, OP3 ‘ten
. . baslayan CAM verisi gibi dahili
Degigken verisi | YRD_ — Vo [silax|nlndna- | hafizayi okumakta ve WORD birimi 4
ile CPU ‘da yazmaktadir. Veri sayisi
OP5 ‘ir.
- . OP4 ‘ten baslayan dahili hafiza
Degl\g(,g;r:];en& xVV\CER —{ wwr sl ax|n1]n2|na|n4|nsH | adresindeki OP3 tarafindan belirtilen 4
veriyi yazmaktadir. Veri sayisi OP6 ‘dir.
EtherCAT sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii
ax ekseninin EtherCAT haberlesmesi
hsab? gi?{:le XECON % XECON | sl | ax |_ (XGF-PN8A) baglantisi kurmasina 3
9 komuta etmektedir.
EtherCAT sl slotunda kurulu olan Pozisyon Modiilii
haberlesme ax ekseninin EtherCAT haberlesmesinin
baglantisi XDCON % XDCON | sl | ax |_ (XGF-PN8A) baglantisini kesmesine 3
kesme komuta etmektedir.
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod(ilii
Hizmet Acik XSVON —| ASYOH | 5l | ax |— ax eksenine Hizmet agik komutu 3
vermektedir (XGF-PN8A)
sl slotunda kurulu olan Pozisyon Mod(ilii
Hizmet Kapali | XSVOFF % xS'I|I'|]FF| sl | ax |— ax eksenine Hizmet kapali komutu 3

vermektedir (XGF-PN8A)
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3.5.4 Exclusive pozisyon kontrol komutu (APM, XPM) (devam)

vermektedir (XGF-PN8A)

Siniflandirma Istikametler Sembol Tanim Pﬁm?;r
sl slotunda kurulu olan Pozisyon
Servo Hata Mod(ili ax eksenine Hizmet Hatas|
Sifirlama XSCLR % ASCLR | sl | ax |_| Sifirlama komutu vermektedir s
(XGF-PN8A)
Servo Hata sl slotunda kurulu olan Pozisyon
X Mod(ili ax eksenine Hizmet Hata
ST:::Z(fa XSECLR %EEBLH | sl | ax |_| Tarihgesi Sifilama komutu s
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Boluim 4 Komut Detaylari

Bolim 4 Komut Detaylan

4.1 Kontak noktasi Komutu

XGK XGB
4.1.1 LOAD, LOAD NOT, LOADP, LOADN O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F | L |T|C|S| Z |Dx|Rx st. UIN|D|R (F110)| (F111) | (F112)
LOAD
LOAD NOT S O olojojojo|-|O0|]O}|-]10]| - - - 1/2 ] ] ]
LOADP
LOADN S O o|jlojojojoOo|-|O0O|]O}|-]10]| - - - 2
______ |
|
I
| . 3 I
LOAD S _|_|_I L | i () |
! |
I
LOAD NOT S I, 4+ ; () I
| |
|
I
LOADP S _r|_|I P ; () |
I
|
I
LOADN S v N ; ( —
I
e I
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Bit aygiti kontagi / Word aygiti bit kontagi BIT

1) LOAD, LOAD NOT
(1) LOAD bir devrenin A kontagdi islem Baslangici anlamina gelmektedir, LOAD NOT B kontagi islem Baslangici
anlamina gelmektedir.
(2) Belirtilen kontak (S) Acik/Kapali bilgisi islem sonucu olarak degerlendirilmektedir. Bu anda uygulanabilir bit
degeri (0 veya 1) belirtilen D bdlgesi biti igin islem sonucu olarak degerlendiriimektedir.

2) LOADP, LOADN
(1) LOADP palsin Yiikselen ucunda islem Baslangic Komutudur. Belirtilen kontak Kapalidan Agiga degistiginde
(Pals yiikselen ucu) islem sonucu Agiktir ve yalnizca D bélgesi bitinin belirtimesi durumunda uygulanabilir  bit
degeri 0 ‘dan 1 ‘e degistiginde.
(2) LOADN palsin Diisen ucunda islem Baslangic Komutudur. Belirtilen kontak Agiktan Kapaliya degistiginde
(Pals diisen ucu) islem sonucu Agiktir ve yalnizca D bélgesi bitinin belirtimesi durumunda uygulanabilir  bit

degeri 1 ‘den 0 ‘a degistiginde.

\[o]

(1) Belirtilen S bdlgesi biti Onaltili tabanda goriintilenmektedir. Yani, Dxxxxx.0 ~ Dxxxxx.F mevcuttur.
Ornegin, DO0010.A D10’a uygulanabilir wordun 10. Biti anlamina gelmektedir.
(2) LOAD/AND/OR Komutu igin, dizin formdilii islenen igin mevcuttur.
- LOAD P1[Z2] LOAD P igin (1+[Z2] degeri) ve LOAD D10[Z1].5 LOAD D (10+[Z1]).5 igin
bulunmaktadir.
- Farkh olan sudur ki, word D aygitindan dolayi dizin formli worde eklenirken, bit P aygitindan
dolayi dizin formUli bit degerine eklenmektedir.
(3) LOAD/LOAD NOT Komutu dizin formdli ile birlikte kullanilirsa, adim sayisini 1 artirmaktadir. Ve
adim sayisi 2 adim olmaktadir.
(4) Dizin formulu kontak komutunda kullanildiginda Hata bayragini (F110) etkilemektedir.
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Bolim 4 Komut Detaylan

3) Program Ornegi
(1) Giris Durumu P00020 Agik oldugunda, PO0060 Cikisi Acik olacaktir, ve ayni zamanda PO0061 Cikisi Kapali
olacaktir. Ve 1 tarama icin D00020.3 0->1 degisirken, PO0062 CikisI Agik olacaktir, ve 1 tarama igin D00020.3
1->0 degisirken, PO0063 Cikisi Agik olacaktir.

[ Merdiven Programi]

P00020 P0O0060

0 || {
P00020 PO00B

e —F ()=
D00020.3 PO0062

4 | P | ()
D00020.3 P00063

6 | v { =

[Mnemonik Program]

Adim  Mnemonik Islenen
0 LOAD P00020
1 ouT P00060
2 LOAD NOT P00020
3 ouT P00061
4 LOADP D00020.3
5 ouT P00062
6 LOADN D00020.3
7 ouT P00063

[Zaman Cetveli]

OFF ON |
P00020 |

OFF ON |
P0O0060 |
P0O0061 |

ON | OFF |

OFF ON |
D00020.3 |

OFF ON

P00062

OFF 1Scan ON
P00063

1Scan
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XGK XGB
4.1.2 AND, AND NOT, ANDP, ANDN O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK C 1 S| 2 [Dx{Rx|{"g N|D IR (F110) | (F111) |(F112)
AND
AND NOT S (@] OO o|lO| -10]|O0 - 1O - - - 1/2 ] ] ]
ANDP
ANDN S (@] OO o|lO| -10]|O0 - 1O - - - 2
I L |
|| || | (N
AND S | 1 T : 1T ] L J |
|
|
I || I | I CoN
AND NOT S | |} —t i ()
| |
|
| 3 |
ANDP S | || —rk— C —]
|
|
|
3 |
ANDN S I | | —IN| : () |
|
e _ I
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Bit aygit kontagi / Word aygiti bit kontagi BIT

1) AND, AND NOT
(1) AND A kontak serisi-Bagli komuttur, ve AND NOT B kontak serisi-Bagl komuttur.
(2) Onceki islem sonucu ve belirtilen kontak (S) AND veya AND NOT islemi sonucu olarak degerlendiriimektedir.

2) ANDP, ANDN
(1) ANDP Yikselen Palsta A kontak serisi-Bagli komuttur, ve ANDN Disen Palsta B kontak serisi-Bagli komuttur.
(2) Uygulanabilir kontak degistiginde, baska bir deyisle, ANDP Yikselen Palsta ve ANDN Dusen Palsta
oldugunda, Onceki islem sonucu ve belirtilen kontak (S) AND veya AND NOT islemi sonucu olarak

degerlendiriimektedir.

3) Program Ornegi
(1) Giris Durumu P00020 ve P00021 AND isleminden sonra, sonucu ve P00022 AND NOT islemi yapilir,
sonucu P0O0060 ‘da cikisi yapilir, D00020.3 degeri ve P00023 ANDP iglemi yapilir, ve sonucu ve P00024 ANDN
islemi yapilarak sonucu PO0061 ‘de cikisi yapilr. .

[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]

P00020 P00021 P00022 P00060 Adim  Mnemonik  Islenen

0 | | | | | | () I 0 LOAD P00020
1 AND P00021

2 AND NOT ~ P00022

D00020.3 P00023 P00024 PO0061 3 ouT P00060
4 | F——IN——] ( —] 4  LOAD D00020.3
5 ANDP P00023

6 ANDN P00024

7 ouT P00061

(1) AND/AND NOT Komutu dizin formili ile kullanilirsa adim sayisini 1 artirmaktadir.
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XGK XGB
O O
4.1.3 OR, OR NOT, ORP, ORN
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Cons Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F | L|T|C| S| Z|Dx|Rx t U[N|D|R (F110)| (F111)| (F112)
OR
ORNO.I_SOOOOOO-OO-O---1/2- - -
ORP
ORN S O ojojojo|o|-]0]|O0 - O -|-1- 2 - - -
|| 0 I
1T ¢ |
OR S I“____I_I____—I
N A B
| | ( )
[ N
OR NOT S T T T _|
[ e ol S—
| N I
11 ¢ J |
ORP S T .0
1 e L ep—
| S I
11 ¢ J |
ORN S T
[ e L) sp—
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Bit aygit kontagi / Word aygiti bit kontagi BIT
1) OR, OR NOT

(1) OR 1 konta@in A kontak paralel-bagli komuttur, ve OR NOT B kontak paralel-bagl komuttur.
(2) Onceki islem sonucunun OR veya OR NOT islemi ve belirtilen kontak (S) isleminin sonucu olarak
degerlendiriimektedir.

2) ORP, ORN
(1) ORP Yikselen Palsta A kontak paralel-bagli komuttur, ve ORN Disen Palsta B kontak paralel-bagli komuttur.
(2) Uygulanabilir kontak degistiginde, baska bir deyisle, when ORP Ylikselen Palsta ve ORN Duigen Palsta
oldugunda, OR veya 6nceki islem sonucu ve belirtilen kontak (S) ‘in OR NOT iglemi sonucu olarak

degerlendiriimektedir.

3) Program Ornegi
(1) PO20 ve P021 kontaklari arasinda bir giris durumu Agik oldugunda dahi, PO61 Cikisi olmaktadir.

[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]
P00020 P00022 Adm  Mnemonik  Islenen
0 I I ( ) I 0 LOAD P00020
1 OR P00021
2 ouT P00022
P00021

™ OR P00021

I (1) OR/OR NOT Komutu dizin formli ile kullanilirsa adim sayisini 1 artirmaktadir.
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[Ornek 4-1] Motor lleri/Ters Calismasi[LOAD, AND, OR, OUT]

1) Galisma
Motoru saat yoniinde déndirmek igin ani kontak basma butonu PB1 ‘e basin, veya motoru saat yénu tersinde
dondurmek igin PB2 ‘ye basin.
Motor durdurulmasa dahi dénls yonU degistirilebilmektedir. Motoru durdurmak igin ani kontak basma butonu
PBO ‘e basin.

2) Sistem Semasi

Digital Input ModuleDigital Output Module

P0O0003 P00006
<Motor stop> 0 0
PBO @
L1 P 1
<Clockwise> R
PB1 O 2 0 2
G
) R
<Counterclockwise>
PB2 ® A
M
Motor
(W)
Mag. SIW Mag. S/IW
Clockwise Counterclockwise
3) Program Ornegi
[Merdiven Programi]
PO0031 POO030  PO0032  PO006T PO00BO
0 | G+t F (> *n
PO0060
||
-
P00032 PO0030  PO0031  PO00BO PO006 T
6 | | J+t—t—=F () 2
P0O006 1
| ]
-
12 END

[Mnemonik Program]

Adim  Mnemonik  Islenen
0 LOAD P00031
1 OR P00060
2 AND NOT P00030
3 AND NOT P00032
4 AND NOT P00061
5 ouT P00060
6 LOAD P00032
7 OR P00061
8 AND NOT P00030
9 AND NOT P00031
10 AND NOT P00060
11 ouT P00061 4.5
12 END
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*1) Saat yoni Motor Calismasi
Saat yonu motor ¢alismasi ve kilitleme ‘P00032 PO0061° ayari

P00032 P00061

4 i

*2) Saat yonU tersinde Motor Calismasi
Saat yonu tersinde motor ¢alismasi ve kilitteme ‘P00031 PO0060’ ayari

PO(|)031 POIOO6O
[ [
Not
< Kendi kendini tutan Devre >
P00031 P00030 POOOESO
0 | | 1 ()

P00060

(1) PO0031 Acik ise, kendi basina kullanilan girisi Agik bir PO0O060 kontagi yapmakta ve PO0030 sinyal
girisi olana kadar Agik durumu korumaktadir. Béyle bir devre Kendi kendini tutan Devre olarak
adlandiriimaktadir.
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4.2 Birlesim Komutu

XGK XGB

4.2.1 AND LOAD O O

Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S | Z |Dx|Rx st. U|N|D|R (F110)| (F111) |(F112)

AND LOAD e e e - - -
AND LOAD
———— = L 2 R s )
[ 11 |

1) Fonksiyon
(1) A Blok ve B Blok AND iglemini gergeklestirmektedir.
(2) AND LOAD sirekli olarak kullanilirsa, azami kullanilabilir sayi asildiginda normal islem kullanilamamaktadir.
(3) Surekli olarak kullanilirsa 15 defaya (16 blok) kadar kullanilabilmektedir.

2) Program Ornegi
(1) Giris Durumu P00020, P00024 veya P00020, P00025 veya P00022, P00026 Acik oldugunda, PO0060 Cikisl

olmaktadir.
[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]
R000%01  iPoooss POGGR4} PO00ES PO0DSO Adm  Mnemonik  Istenen
o b ) 0 LOAD  PO0O0
i PO0021 | i P00025 1 OR NOT P00021
: H : : H 2 OR P00022
ipooo22 i | TR 3 LOAD NOT  P00023
N
1 AND LOAD 4 AND P00024
5 OR P00025
6 AND LOAD
7 AND NOT P00026
8 ouT P0O0060
[Zaman Semasi]
OFE |
P00022 ON, |
P00026 M
OFE | ON ‘
P00060
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3) Referanslar
Devre Blogunun surekli bir sekilde seri bagli olmasi durumunda, program girisi asagidaki gibi 2 tiptedir.

MOOO0O  MOO002  MOO0O4  MOOOO6  MOO0OS P00050
| | | | || (
| | || | | || \
MOOOOT  MOO003 MOO005  MO0007  MOOOO9

END
AND LOAD defa sinirsiz AND LOAD defa sinirl
LOAD MO00000 LOAD MO00000
OR MO00001 SgAD MO00001
LOAD M00002
M00002 OR M00003
OR MO00003 LOAD MO00004
AND LOAD SgAD M00005
MO0006
LOAD M00004 OR M00007
OR MO00005 l(-)%AD M00008
AND LOAD AND LOAD MO00009
LOAD MO0006 AND LOAD
OR AND LOAD
* MO00007 AND LOAD
AND LOAD ouT 00060
LOAD MO00008 END
OR M00009
AND LOAD
out PO0060
END
30 devre ile sinirflidir: (Kontak + sargi) Surekli olarak kullanilirsa, 15 komuta
32 ‘ye kadar kullanilabilmektedir (16 blok) kadar kullanilabilmektedir

1) XG5000 ‘de, yukaridaki program Merdiven tarafindan yapilir ve Mnemonik tarafindan gorintilenirse
sinirsiz defa AND LOAD uygulamasi olacaktir.
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XGK XGB
4.2.2 OR LOAD O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F L| T|C|S | Z |Dx|Rx st. U|N|D|R (F110)| (F111) |(F112)
OR LOAD - -1 -1-1-1-1-1-1-1-1-1-71-711 - -
_______________ — A blok
L [ ‘N
1 I C J
_ -~ --—=-—Z-=—ZZ «— OR LOAD
[ [
1 |
——————————————— <— B blok
1) OR LOAD

(1) Sonucu elde etmek igin A Blok ve B Blok OR iglemini gerceklestirmektedir.
(2) OR LOAD stirekli olarak kullanilirsa, azami kullanilabilir sayi asildiginda normal islem mumkun degildir.
(3) Surekli olarak kullanilirsa 15 defaya (16 blok) kadar kullanilabilmektedir.

2) Program Ornegi

(1) Giris durumu P00020, P0O0025 veya P00024, P00025 Agik oldugunda, PO0060 ve PO0061 cikisl

olmaktadir.

[Merdiven Programi]

[Mnemonik Program]

Adim  Mnemonik Islenen
0 LOAD P00020
1 AND NOT P00022
2 OR NOT P00023
3 AND P00024
4 OR LOAD

5 AND P00025
6 ouT P00060
7 AND NOT P00026
8 ouT P00061

PO0020P00022 P00025 PO006BD
0 | | 1 F | | (
P00023P00024\ P0O002B0006|
1 | | oR LoAB—FH— )
[Zaman Semasi]
OFF
p00020 -2 ON |
pooo24 | 2FF ON |
OFF E
P00025 | ON |
OFF ' '
PO0060 | ON |
P0006T |2 ON |
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3) Referanslar
Devre Blogunun sirekli bir sekilde seri bagli olmasi durumunda, program girisi asagidaki gibi 2 tiptedir.

M0O0000 MO0001 PO0006
0 | | | | 0
|1 [ CJ

M00002 MO00003
1
M00004 MO00005
T
M00006 MO00007
T
MOIO(I)O8 I\/IOIO(|)09
[ [

16 END
OR LOAD defa sinirsiz OR LOAD defa sinirsiz

LOAD MO00000 LOAD MO00000

AND MO00001 AND M00001
LOAD M00002

LOAD M00002 AND M00003

AND M00003 LOAD MO00004

OR LOAD AND MO00005

LOAD M00004 LOAD MO00006

AND M00005 AND M00007
LOAD M00008

OR LOAD AND MO00009

LOAD M00006 OR LOAD

AND MO00007 OR LOAD

OR LOAD OR LOAD

LOAD MO00008 OR LOAD

AND MO00009 ouT P00060
END

OR LOAD

ouT P00060

END

Sirekli olarak kullanilirsa, 15 komuta
OR LOAD defa sinirsiz (16 blok) kadar kullanilabilmektedir

\\[o]

1) XG5000 ‘de, yukaridaki program Merdiven tarafindan yapilir ve Mnemonik tarafindan goérintilenirse sinirsiz
defa OR LOAD uygulamasi olacaktir.
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XGK XGB
O O
4.2.3 MPUSH, MLOAD, MPOP
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK T|C| S| Z |Dx|Rx st. N|D]|R (F110)| (F111)| (F112)
MPUSH
MLOAD - - - -l -0 -] 1 - - -
MPOP
MPUSH
N — |
MLOAD
ey
MPOP
<

1) MPUSH, MLOAD, MPOP
(1) Merdiven Coklu Ayrilmay! kullanilabilir kilmaktadir.
(2) MPUSH & MPOP igin oldugu gibi, 16 adim kullanilabilmektedir.
(3) MPUSH: mevcuda kadar islenen sonucu kaydetmektedir.
(4) MLOAD: belirtilen bélge degeri degistiriimemis iken yalnizca sonraki islem icin énceki islem sonucunu
okumaktadir.

(5) MPOP: Ayrilan noktada kaydedilmis olan énceki islem sonucunu okuduktan sonra kaydedilmis olan énceki
sonucu silmektedir.

MO00000 M00001 P00060
| D e | ()
N 1 .,

M00002 PO0061

g I ‘)
| )
M00003 P00062

SF S | ()
1 )
M00004 P00063

Vie— | ()

(1) MPUSH: M00000 durumunu PLC dahili hafizasinda kaydetmektedir. ilk ayriima olarak kullaniimaktadir.
(2) MLOAD: kaydedilmis M0O0000 durumunu okumakta ve sonraki islemi gergeklestirmektedir. Ayriima rélesi
olarak kullaniimaktadir.

(3) MLOAD: kaydedilmis M0O0000 durumunu okumakta ve sonraki islemi gergeklestirmektedir.

(4) MPOP: kaydedilmis MO0000 durumunu PLC dahili hafizasinda kaydetmekte ve islem ve sififama
gerceklestirmektedir. Ayrilma sonu olarak kullaniimaktadir.
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2) Referanslar
[Merdiven Programi]

P00020 P00021 P00022 P00023 P00024 P0O0060
00000 | | | | | | | | | | € )
P00025 PO0061
| | (3
[ )
P00026 P00062
|| (
[ )
P00027 P00063
| | R
11 )
P00028 P00064
| | r
11 o J
P00029 P000B5
| | f
11 )
POO02A P00066
| | (N
11 )
00027 END
[Mnemonik Program]
Adim Mnemonik islenen
0000 LOAD P00200
0001 MPUSH
0002 AND P00021
0003 MPUSH
0004 AND P00022
0005 AND P00023
0006 MPUSH
0007 AND P00024
0008 ouT P00060
0009 MLOAD
0010 AND P00025
0011 ouT P00061
0012 MPOP
0013 AND P00026
0014 ouT P00062
0015 MLOAD
0016 AND P00027
0017 ouT P00063
0018 MPOP
0019 AND P00028
0020 ouT P00064
0021 MLOAD
0022 AND P00029
0023 ouT P00065
0024 MPOP
0025 AND PO002A
0026 ouT P00066
0027 END
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4.3 Tersleme Komutu

XGK XGB
4.3.1 NOT O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK | F L| T|C|S | Z |Dx|Rx st. U|N|D|R (F110)| (F111)| (F112)
NOT - Y e e e - - -
NOT
—_—— /
| | | . .
| | | i \
1) NOT

(1) NOT o6nceki sonucu terslemektedir.

(2) Tersleme Komutu (NOT) kullanilirsa, A kontak devresi B kontak devresine terslenmekte, B kontak devresi A
kontak devresine, ve seri-bagli devre paralel-bagli devreye, Tersleme Komutu sol devresi igin paralel-bagli
devre seri-bagli devreye terslenmektedir.

2) Program Ornegi
Program (1) ve (2) ayni sonucun gikisini saglamaktadir.

[Program ]

| P00020 P00021 P00022  P0O0023  P00024 POOO?O—{

| it rdi v v v (

[Program @]

P00020 PO0060
| | ()
P00021

P00022
| |
P00023
| |
P00024
[
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4.4 Master Kontrol Komutu

XGK XGB
4.4.1 MCS, MCSCLR O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx st. U|N|D]|R (F110)| (F111) | (F112)
MCS
MCSCLR | " ) ) ) ) ) ) ) O | ) 1 ) ) )

MCS I | MCS n —{

MCSCLR I | McsCLR | n H
[Bolge Ayari ]
islenen Tanim Veri Tipi
n XGK i¢in 0~15, XGB igin 0 ~ 7 kullanilabilmektedir WORD(0~15)

1) MCS, MCSCLR
(1) MCS giris durumu Acik ise, MCS sayisina esit olan MCSCLR ‘ye kadar ¢alistirilacaktir. Ve eger giris durumu
Kapali ise, hicbir sey caligtirimayacaktir.
(2) Oncelik sirasinda kullaniimasi gereken éncelik MCS sayisi 0 ‘in en yiiksek, 15(XGK)/7(XGB) en diisiik
olmasidir. Silme zit sekilde olacaktir.
(3) Yuksek oncelikli verinin MCSCLR silmesi distk 6ncelikli MCS blogunu da silecektir.
(4) MCS veya MCSCLR oncelik sirasinda kullaniimalidir.

2) Program Ornegi
2 MCS Komut kullanildigi yerde MCSCLR komutu igin yiksek dncelige sahip “0” kullaniimaktadir.

MCS 0 Block
P00030
0000 |} MCS 0 -
PO0031 P00060
0002 || ( )—
P?OO?’? P00061
0004 —— A+ ( )—-
P00033
0006 | | MCSCIR 1 |+
MO00001 P00062
0008 |} ( )—
|v|100002 P00063
oo10—— A~ ( )—-
0012 MCSCIR 0  |}—
0013 END

MCS 1 Block «——

\\[o]

1) MCS Agik/Kapali Komutu Kapali ise, Agik/Kapali Komutu Kapal’'dir, MCS ~ MCSCLR islem sonucu asagidaki
gibidir; MCS (MCSCLR) Komutunu kullanirken dikkatli olun.
- Zaman rélesi Komutu : islenmemektedir. Kontak Kapaliya es Proses.
- Sayicl Komutu : islenmemektedir. (Mevcut deder korunmaktadir)
- OUT Komutu : islenmemektedir.
- SET, RST Komutu : Sonug korunmaktadir
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[Ornek 4.2] Ortak LINE [MCS, MCSCLR] ile Devre
PLC Program devre durumu asagida gosterildigi gibi olmayacagindan dolayi, programlama igin master kontrol
(MCS, MCSCLR) Komutu kullanin.

[Role Devresi]

MaTnuaI Auto
P0O0P20 P0Q021  pggo24 PO0023 MO0061
—] — |—07|/}/ P00060
P00022
1
@ 5 o
P0O0027 P00029 P0O0060

P00026

o P00027
O o © ilf__.
P00061
° |

[Kullanilan master kontrol]

P00020  P00021

[ | | [mcs 0 -
0 | Mes o
P(I)oolzz M00010 M
3 || () a
P00026  P00027 M00011 U
[ | | P
5 | —=F () ?
8 MCSCLR 0 }— -
P0O0021  P00020
[ | | [wmcs 1} -
9 | —=F MES 1
P00024  P00023 M00020
[ | || oy |a
12 I ) u
P00027  P00026 M00021 t
[ | | ¢y |o
15 | = ()
18 MCSCLR 0 }— -
M00010 PO0061 P00060
|| | ( J
19 T —+F ()
M00020
[ |
T
MO00011 PO0060 P00061 c
|| | ( — o)
23 | > ¢) m
P00021
ol "
[ 0
P00061 n
[ |
28 | |
END —
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4.5 Cikig Komutu

XGK XGB
4.5.1 OUT, OUT NOT, OUTP, OUTN O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F L |T|C|S|Z Dx|/Rx|y (F110)| (F111) | (F112)
ouT
OUT NOT D O -1 0] - O|O| - 1/2 - - -
OUTP
OUTN D O - 10 - O|0O| - 2 - - -
I_ _____ |
|
OUT D EnE | | : ( H |
| |
|
|
OUT NOT D _|—|_| | I(/H:
|
I |
|
OUTP D 1| | (P
| |
| |
OUTN D 1| | | (NH:
L _ |
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
D Acik/Kapali olacak kontak / Word aygiti bit kontag:. BIT

1) OUT, OUT NOT

(1) OUT belirtilen aygitta oldugu gibi OUT Komutu cikis islem sonug ¢ikisi igin kullaniimaktadir.
(2) OUT NOT belirtilen aygitta OUT NOT Komutu terslenmis islem sonug ¢ikist icin kullaniimaktadir.
(3) OUT Sxx.yy hakkinda detaylar i¢in 4.6 Takibeden Giris Sirasi Tercihli Komuta bakin.

2) OUTP, OUTN

(1) OUTP igin oldugu gibi, OUTP Komut islem sonucu Kapali — Acik degisene kadar, belirtilen kontak 1 tarama
icin Acik ‘tir ve ondan baskalari igin Kapali olacaktir. Belirtilen kontak word aygiti bit kontagindan ise,

uygulanabilir bit yalnizca 1 taramaicin 1 ve ondan baska digerleri icin O olacaktir.

(2) OUTN igin ise, OUTN Komut islem sonucu Acik — Kapali
Acik ‘tir ve ondan bagkalari igin Kapali olacaktir. Belirtilen kontak word aygiti bit kontagindan ise, uygulanabilir

bit yalnizca 1 tarama igin 1 ve ondan bagska digerleri icin O olacaktir.

(3) Master-K'nin D, D NOT Komutu degistirilen Komuttur.

degisene kadar, belirtilen kontak 1 tarama igin
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3) Program Ornegi

(1) OUTP Ornegi: giris kontadi P00032 Kapali ‘dan Acik ‘a degistiginde OUTP Komutunu gergeklestirmektedir.

[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]
P0|0(|)32 M(OOOQZ Adim  Nnemonic lslenen
0 N { PJ 0 LOAD P00032
M00002 P0O0060 1 OouTP M00002
3 || () 2 LOAD MO00002
PO00GO 3 OR P0O0060
| 4 ouT P0O0060
11

T— 1 tarama Acik PO0060 olarak ¢ikigi oldugunda kendi
kendini tutma

[Zaman Semasi]

OFF N
P00032 |
— K— 1 Scan On
OFF ION
M00002
— 80 O e
OFF ON o . .
P00060 Dotted line is POO060 output part via self-holding

(2) OUTN Ornegi: giris kontagi P00032 Kapali ‘dan Acik ‘a degistiginde D Komutunu gergeklestirmektedir.

[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]
P00033 M00003 Adim  Nnemonic islenen
0 | | (N) 0 LOAD P00033
M00003 P00061 1 OUTN M00003
3 | | () 2 LOAD M00003
3 OR P00061
PO006L 4  ouT P00061
[ T

T— 1 tarama Acik PO0061 olarak ¢ikisi oldugunda kendi
kendini tutma

[Zaman Semasi]

P0O0033
ACIK KAPALI

_> <_
KAPALI ACIK 1 Tarama Aclk

MO00003

S |<- 1 Tarama Agik

P0O0061 KAPALI ACIK /

Kendi kendini tutma Noktali ¢izgi PO0061 ¢ikis parcasi

1) OUTP, OUTN Komutlari uygulama giris durumuna bagl olarak yalnizca 1 tarama igin Agik oldugundan dolayi,
P bolgesine Cikis dikkatli ihntimam gerektirmektedir.
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[Ornek 4.3] Cikis Agik/Kapali Calismasi [OUTP/OUTN]
(1) Galisma
ilk olarak Cikisi Agik yapmak igin ani kontak basma butonu PBO ‘a basin, ve sonra Cikisi Kapali yapmak igin

tekrar basin.
PBO her ne zaman basilirsa, Cikis tekrarlayan bir sekilde Agik ve Kapali olacaktir.

(2) Sistem Semasi

Dijital giris  moduli Dijital ¢ikis  modli

P00000 P00006
PBO @ -1 O O — Aglk/ tekrarll
Kapali
1 1
2 5 2
(@]
o
3 a
[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]
Adim  Mnem. islenen
P00000 M(OOP"%’Z 0  LOAD P00000
0 I P 1 OuTP MO00000
2 LOAD P00060
M00000
Pcl)oloeo iy P(OOOgSO 3 AND NOT MO00000
2 I | NI 4 LOAD NOT  P00060
P(|)0060 MOIO(IJOO 5 AND MO00000
[ [ 6 OR LOAD
7 ouT P00060
8

END

[Zaman Semasi]

Poooooﬂ!o’\‘l—! |—| |—| |—| L

OFF | ' ' | |
soooso L2EEJONT L L L
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XGK XGB
4.5.2 SET - -
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S|Z |Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110)| (F111)| (F112)
serT |[p] o |-Jo|-]-]-]-JoJo]-Jo|-]-]-]1 - - -
SET S || (s>
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
D Acik durumunu korumak igin kontak / Word aygiti bit kontag: BIT

1) SET
(1) Giris durumu Aglik ise, Girisi Kapall yapmak igin belirtilen ¢ikis kontadi Ac¢ik tutulmasina ragmen, ¢ikis Acik
tutulmaktadir. Belirtilen ¢ikis kontagi Word aygiti bit kontagindan ise, uygulanabilir biti 1 olmalidir.
(2) Kontak SET Komutu ile Agik yapilabilirise RST Komutu ile Kapali yapilabilmektedir.
(3) SET Syy.xx hakkinda detaylar i¢in 4.6 Takibeden Girig Sirasi Tercihli Komuta bakin.

2) Program Ornegi
(1) Giris kontag1 PO0020 Kapali = Agik degistiginde PO0060 & P00061 durumu kontrol edildiginde.

[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]
P00020 P00060 Adim — Mnemonic lslenen
0 | | () 0 LOAD P00 020
1 ouT P00 060
P0|00|20 P00061 2 LOAD P00 020
2 11 LS 3 SET P00 061

[Zaman Semasi]

po0020 |27 | ON |

P00060 271 ON |
OFF [ON

PO006T
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XGK XGB
O O
4.5.3 RST
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S|Z|Dx|Rx st. U|N|D (F110)| (F111) |(F112)
RST |[D|] o |-JofJoJo|-[-]o]-]- -] 1| - | - | -
RST S (R)}—|
[Boélge Ayarlama]
islenen Tanim Veri Tipi
D Kapali durumunu tutan kontak / Word aygiti bit kontagi BIT
1) RST

(1) Giris durumu Aclik ise, Girisi Kapall yapmak igin belirtilen ¢ikis kontadi Kapali tutulmasina ragmen, ¢ikis
Kapali tutulmaktadir. Belirtilen ¢ikis kontagi Word aygiti bit kontagindan ise, uygulanabilir biti 0 olmalidir.

2) Program Ornegi

(1) Giris durumu P00020 Agik > Kapali degistiginde PO0060 & P0O0061 ¢ikis durumu kontrol edildiginde ve
P00061 ¢ikisl Kapall yapildiginda.

[Merdiven Programi]

[Mnemonik Program]

P00020 P000§0 Adim  Mnemonik
0 | | () 0 LOAD
1 ouT
P00020
, T F}Ogoﬁl 2 LOAD
[ | 2 3 SET
P00021 P00061 4 LOAD
s—1 (R}—] | 5 RST
[Zaman Semasi]
oFfF [ON
P00020 ! !
Po0021 |2 ) ON L
OFF | |
P00060 %ON
p000s1 LOFF[ON

islenen

P00020
P00060
P00020
P0O0061
P00021
P00061
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[Ornek 4.4] Giig Arizasina kargi Onlemler

P & K bdlgeleri & Ayarlama/Sififama Calismasi arasindaki farklar hakkinda

(1) Giris/Cikis Rdlesi(P) ve Kalici Réle (K) arasindaki farklar

Asagidaki batlin siralamalar ayni ¢alisma ile kendi kendini kalicilagtiran devredendir. Ancak, Cikis Agik oldugu
esnada kesilirse ve tekrar gug verilirse, ¢gikis durumu farkli olacaktir.

Acik Kapali P0O0060
T F——
POIOOI60
[
Acik Kapali K00000
| | 3 € )
o0 |

Glg arizasi  Gug duzelmesi
Acik [ ] ]
Kapali [1 T[] []
P00060 ]
K00000 |
[ | ]

Kendi kendini kalicilastiran

Gug¢ arizasinda hafiza

(2) SET/RST Komutu Ayarlama/Sifirama Komutlarindaki Giris/Cikis Rolesi(P) ve Kalici Role(K) bdlgeleri
arasindaki calisma farkliliklar “Kapali” giris girene kadar bir kez Cikis (AgIk) olarak ayarlandiginda durumu
muhafaza eden Kendi-kendini tutma fonksiyonuna sahiptir. Ancak, Girig/Cikis Rélesi(P) ve Kalici Role(K)
bolgeleri arasindaki farkliliklardan dolayi, gii¢ diizeldikten sonra galisma farkl olacaktir.

Acik
| |

P0O0060

Kapali
| |

(s )
K00000

S J—
P00060

(s )+
K00000
S —

Gug arizasi  Gug diizelmesi
Acik [ ]
Kapal [ ] ]
P0O0060
K00000
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XGK XGB
4.5.4 FF - -
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMKIF L T|C Z |PX|Rxg (F110) | (F111) | (F112)
FF |[p] o |-]o - -lolo] - 1 - - -
FF J |_ FF D —{
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
D Bit aygit kontagi / Word aygiti bit kontagi BIT
1) FF

(1) Giris kontadi Bit Cikis Tersleme Komutu ile Kapali >Agik ‘a degistiginde belirtilen aygitin durumunu

terslemektedir.

2) Program Ornegi

(1) Giris kontagi P0020 Kapali ‘dan Agik ‘a degistiginde PO060 durumunun terslendigi yer.

[Merdiven Programi]

P00020
0 I FF  P00060
2 | END
[Mnemonik Program]

Step Mnemonic Operand

0 LOAD P00020

FF P00060

END

[Zaman Semasi]

KAPALI | ACIK

P00020 3

KAPALI ACIK

P00060
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4.6 Sira/Son-giris Tercihli Komut

XGK XGB
4.6.1 SET Syy.xx O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S|Z|Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110)| (F111)| (F112)
SET | S - -l -1 -1 -1O0-|-1-1-1-1-1-1-+ 1 - - -

Syy.xx

SET Syy.xx —I_I— }_{ I (S)

[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
SWV.xX S aygit kontag gibi, yy grup numarasi, xx adim numarasi igindir. BIT
yy- Grup Numarasi 0~127, ve adim numarasi 0~99 kullanilabilirdir.

1) SET Syy.xx(Sira Kontrol)

(1)Onceki adim numarasi Agik olan ayni grupta, mevcut adim numarasi giris durumu kontak durumu Agik ise,
mevcut adim numarasi Acik olacaktir ve énceki adim numarasi Kapali olacaktir.

(2) Mevcut adim numarasi Agik ise, giris kontagi Kapali olmasina ragmen Ac¢ik durumunu muhafaza etmek igin
kendi kendine tutulacaktir.

(3) Bir anda giris durumu kontaklari Agik olsa dahi, bir grupta yalnizca bir adim numarasi Agik olacaktir.

(4) Baslangi¢ calismasinda, Syy.00 Agik ‘tir.

(5) Syy.00 giris kontadi Acik ise, SET Syy.xx Komutu silinecektir.

2) Program Ornegi

(1) Sira Kontrol Programi S01.xx grubu ile kullaniimaktadir

[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]
P0|0?30 SrOé.C\)l Adim  Mnemonik  islenen
0 1 .2/ 0 LOAD P00030
P00031 SrOl.(%Z 1 SET S01.01
| | ’
2 || (S 2 LOAD P00031
P00032 S01.00 3 SET S01.02
4 | | (s) 4 LOAD P00032
\ 5 SET S01.00

RESET

(2) Onceki adim Agik ve kendi sart kontagi Agik ise, Sira Kontrolu ¢ikigi olacaktir.

[Zaman Semasi]

P00030
P00031 '
P00032 *_ !

SO01 ‘i kilmek igin giris sart kontagi
S01.01 '
S01.02
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[Ornek 4.5] Sira Kontrol [SET S]
Proses 2 ‘nin yalnizca Proses 1 tamamlandiktan sonra galigtirildidi ve Proses 1 ‘in tekrar uygulanabilir sirada
Proses 3 tamamlandiktan sonra ¢alistinldigi yerde.

[Merdiven Programi]

Start S00.01

|

| I (s)—
Process 3 End

Process 1 End
| Process condition 2 S00.02 outputS?%O)z
[ —
Process 2 End Process condition 3 $00.03 outputS00.03
| | ( S )_
[ \
Emergent Stop N N
Initial condition Reset S00.00
| | (s)—
[ \
S00.01 -
| Process 1 Execution .
] ——Process 1 End}—
S00.02 -
| Process 2 Execution .
] —(Process 2 End)——
S00.03 -
| Process 3 Execution .
b ——Process 3 End)}—

END

[Zaman Semasi]

OFF | ON ;
Start
$00.01 H9FE_| ON :

Process | OFF ON
1 End i

S00.02 | OFF ON

Process | OFF ON
2 End :

s00.03 | OFE ON
Process
T Erg LOFF :ON

Emergent| OFF ON
stop

S0000 ok L
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XGK XGB
O O
4.6.2 OUT Syy.xx
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S|Z |Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110)| (F111) |(F112)
outT |s| - [-|-]-]T-Jol[-1-1T-"1-"[-1-"T-1T-1T+271-171-1 -
Syy.xXx
' S
oursmm I L [ | (5)
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
SwV.xX S aygit kontag gibi, yy grup numarasi, xx adim numarasi igindir. BIT
Yy Grup Numarasi 0~127, ve adim numarasi 0~99 kullanilabilirdir.

1) OUT Syy.xx (Sonraki Giris Tercihli)

(1) SET Syy.xx ‘den farkli olarak, uygulanabilir adim adim sirasina bakilmaksizin giris sart kontagi Acik ise

calismaktadir.

(2) Bir cok girig sart kontaklari Agik olsa dahi, ayni grupta yalnizca bir adim numarasi Agik olacaktir. Son olarak

program agik énceliklidir.

(3) Giris kontagi Kapali olmasina ragmen mevcut adim numarasi Agik ise A¢ik durumunu muhafaza etmek icin

kendi kendine tutulacaktir.
(4) Sxx.00 giris kontagi Agik ise OUT Syy.xx Komutu silinecektir.

2) Program Ornegi
S02 grubu ile kullanilan sonraki Girig Tercihli Kontrol Programi

[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]

P0|0(|)20 8(02'21 Adim  Mnemonik islenen
t . 0 LOAD P00020
P00021 S02.23 1 ouT S02.01
— | () 2 LOAD P00021
P00022 S02.99 3 ouT S02.23
| | ( ) 4 LOAD P00022
5 ouT S02.98
P00023 S02.00 6 LOAD P00023
| | ) 7 ouT $02.00
END
No P00020 P00021 P00022 P00023 S02.01 S02.23 S02.98 S02.00
1 On Off Off Off On
2 On On Off Off On
3 On On On Off On
4 On On On On On
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4.7 End (Bitirme) Komutu

XGK XGB
4.7.1 END O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F| L | T|C|S | Z|Dx|Rx st. U|N|D]|R (F110)| (F111) | (F112)
END - B e - - -
END I END

1) END
(1) Program Sonunu gérintilemektedir.
(2) END Komutu proses edildikten sonra proses etmek igin 0000 Adima dénmektedir.
(3) END Komutu programda kesin bir sekilde son olarak giriimelidir. Girilmez ise, Olmayan Son HatasI meydana
gelecektir.

(\[o]

1 tarama nedir?

Asagida gosterildigi gibi, bir Giris Tazeleme -> Kullanici Programi Calistirma > Kendi kendini test - Cikis
Tazeleme 1 taramadir.

A 4

Giris Tazeleme

|

0000 LOAD P00020
0001 AND P0O0021

1
tarama

<+— Kullanici Programi ¢alisma sonu

|

| Kendi kendini test |

l

| Cikis Tazeleme |
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4.8 Proses disi Komut

XGK XGB

4.8.1 NOP Q2 >

Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S]|Z|Dx|Rx st. UIN|D]J|R (F110)| (F111)| (F112)
NOP -l - - - - - - -]

Merdiven Sembolu Yok. (yalnizca Mnemonik ‘te kullaniimaktadir)
1) NOP
(1) Sonrakine kadar uygulanabilir devre islem sonucu Gzerinde etkisi olmayan Islem Komutu Yok anlamina
gelmektedir.

(2) Yalnizca Mnemonik Programda kullaniimaktadir.
(3) NOP sira programi hata ayiklama ve adim sayisini gegici olarak muhafaza ederken komutu silmek igin
kullaniimaktadir.

2) Program Ornegi

(1) NOP Komutu kullaniimaz iken Mnemonik Program Merdiven Programina degigtirilir ise adimlarin artirildig
yerde.

[Mnemonik Program]

Step Mnemonic Operand
0 LOAD P00020
1 AND P00021
2 NOP
3 ouT P00060
4 LOAD P00022
5 ouT P00061
6 END

[Merdiven Programi]

P00020 POOOZW NOP not displayed P00006
| ] || ( _ |
00000 1 1 ()
P00022 P00061
| |
00?4 || ()
00006 END
— Number of steps identical of that of Mnemonic program

1) NOP Komutu komut proses zamani birim tipine bagli olarak degismektedir. Ancak, program proses zamani
(Tarama zamani) proses edilmek igin zamana ihtiyag duyan komutu silerek azaltilabilmektedir.

2) NOP Komutu Merdivenden girilebilmektedir ve Mnemonik ‘te kayith NOP Merdiven ekraninda
goruntilenmeyecektir ancak adim sayisi dahili olarak gorintilenecektir.
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4.9 Zaman Rolesi Komutu

4.9.1 Zaman Rolesi Ozellikleri

1) Temel Ozellikler

(1) 4tip (100ms, 10ms, 1ms, 0.1ms) Zaman Rodlesi bulunmaktadir. Temel Parametrede her zaman rélesi numarasina
gbre zaman ayari bulunmaktadir.
(2) Asagidaki gibi zaman rolesi icin ¢alisma 6zelliklerine gére 5 Komut bulunmaktadir.

Rolesi

Komut Belirtecler Calisma 6zellikleri
ACIK Zaman Giris durumu ACIK ise, Zaman Rodlesi Kontak Cikigi KAPALI ‘dir.
TON P Zaman Rodlesi mevcut degeri ayar degerine ulastiginda, Zaman Rodlesi Kontak
Rolesi
Cikisi ACIK olacaktir.
Giris durumu ACIK ise, mevcut deger ayar degeri ve Zaman Roélesi Kontak Cikisi
ToFF | KAPALI Zaman | \o i olacaktir.

Mevcut deger 0 ‘a duserse, Zaman Roélesi Kontak Cikisi KAPALI olacaktir.

Giris durumu KAPALI olsa dahi, mevcut deger korunmaktadir.

TMR ;umleslk__ . Toplulastinimig zaman rélesi degeri ayar degerine erigirse, Zaman Rdlesi Kontak
aman Rolesi
Cikisi ACIK olacaktir.
Giris durumu ACIK ise, mevcut deger ayar degeri ve Zaman Roélesi Kontak Cikigi
TMON Tek kararl ACIK olacaktir.
Zaman Roélesi Giris durumu KAPALI olsa ve mevcut deger yine de 0 ‘a diigse dahi, Kontak
Cikisi KAPALI olacaktir.
Tekrar Tek kararli Zaman Rdlesi ile ayni fonksiyon. Mevcut deger azaldiginda giris
TRTG tetikleme durumu tekrar ACIK olursa, galismayi baslatmak icin mevcut deger tekrar ayar

Zaman Rolesi

degeri olacaktir.

(3) Tipine bagli olmaksizin XGK igin 2,048 ‘e, XGB i¢in 256 ‘ya kadar Zaman Rodlesi kullanilabilmektedir ve
kullanilabilir ayar deger araligi 0~65, 535 ‘dir. Ayni zaman rélesi numarasinin tekrar eden kullanimi mumkdn
degildir. Kullanilan dizine bagl olmaksizin ayni zaman rélesi numarasi tekrar eden bir sekilde kullanilirsa,
Program Indirmeyi kullanilamaz kilan bir sekilde tekrar eden kullanim olarak proses edilecektir.

M00020
Lo T0001 D00010
0 1 TON"17000] [z003]
|
M00021
4 | [ TON T0001 1000
[ 1 _'_|

If the same TO(XM is used regardless of index
used, it will be processed as repeated use,
which makes program download unavailable.

(4) Zaman rélesi deger ayari kullanilabilir aygit (Kullanilabilir islenen) kullanilabilir dizin fonksiyonlari ile P, M, K, U, D,
R vb. tam sayilardir. Ancak, bu anda kullanilabilir dizin araligi Z0 ~ Z3 ‘tar.

(5) Zaman rélesini sifirlamak igin giris kontagini KAPALI hale getirin veya sifirama sargisi kullanin. Sifilama sargisi
ACIK iken, Zaman Rdlesi ¢alismamaktadir.

(6) Zaman rolesini sifirlamak igin Sifirlama Komutu kullanilirsa, asagida gosterildigi gibi Zaman Rdlesi bigciminde
kullanilan ile ayni bigimde giris yaptiginizdan emin olun; TON T0001[Z000] D00010[Z003] kullanilirsa, sifirama
sargisinda kullanilan Zaman Rélesi bigimi T0001[Z000] olmahdir, veya Program indirmeyi kullanilamaz kilan bir
sekilde XG5000 ‘de program hatasi meydana gelecektir.

(7) Zaman roélesi END Komutu calistinldiktan sonra mevcut degeri glincelleyecek ve kontagi ACIK/KAPALI
yapacaktir. Bundan dolayi, Zaman rolesi Komutu galisma hatasi olusturabilmektedir. Detaylar igin Ek 2. Zaman
rolesi 6lgimu ve Hassasiyeti ‘ne bakin.
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10

13

1) Dizin fonksiyonuna bagli olarak, farkli Ozelliklerde zaman rdleleri bir anda calistirilirlarsa, anormal calisma
Uretmek Uzere tek tek galistirilacaklardir. Dizin fonksiyonu kullanilirsa, buna dikkat edin.

M00020
| |

Index Range
(20~23)

TO0O01 DO00010

T0001
[Z000]
| ]

TON “17000] [z003] [
[2000] [2003]

D00100.4

[
| ADDP D00100 1 D00100 |—

T0001
[Z000]

(R)_
AL

END

\

Reset if used should be the same as the
type of timer used
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XGK XGB
4.9.2 TON O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S| Z|Dx|Rx ot UIN|D|R (F110)| (F111) | (F112)
TON 2/3 - - -
t 0] -!l-1-1-1-1-1-1-]10]J]0]-]10]O0
Girig Sarti
TON T [ on [t M
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
T Kullanilacak Zaman Rdlesi Kontagi WORD
Zaman Rodlesi ayar degeri yerine gegmektedir. Tam sayl veya word aygiti
t kullanilabilmektedir. WORD
Ayar Zamani = Temel peryot (100ms, 10ms, 1ms or 0.1ms) x ayar degeri (t)

1) TON (On Zaman Rdlesi)

(1) Giris durumunun Acik oldugu anda, mevcut deger artmakta ve ayar zamani (t) erisilirse Zaman Rolesi
Kontagi Agik olacaktir.

(2) Giris durumu Kapali olur veya Sifirama Komutunu karsilarsa, Zaman Roélesi Cikigi Kapalidir ve
mevcut deger “0” ‘dir.

Girig sinyali : p T —>| |
Zaman rolesi I—I
kontak nokta gikisl (Artmis)

2) Program Ornegi

(1) PO0020 Agik olduktan sonra 20 san icinde, Zaman Rdlesi mevcut degeri ayar ile ayni oldugunda, TO097
Acik ve P00065 Aclik olacaktir.

(2) Mevcut deger ayar degerine erismeden once giris durumu Kapali olursa, mevcut deger “0” olacaktir. PO0021
Acik olursa, TO097 Kapali ve mevcut deger “0” olacaktir.

[Merdiven Programi] [Mnemonik Program]
P00020 - -
ot— TON  T0097 200 |‘ Adim  Mnemonik islenen
0 LOAD P00020
T0097 P00065 1 TON T0097 200
3— | ( 3 LOAD T0097
T0097 4 ouT P00065
P(I)0|021 (R )_ 5 LOAD P00021
5 |1 N 6 RST T0097

[Zaman Semasi]

P00020 |
«— t =20san —>|

P00065
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[Ornek 4.6] Yanip sénme Devresi [TON]
(1) Galisma: Cikisi yakip sondirmek igin 2 zaman rolesi kullanmaktadir.

[Sistem Semasi]

Giris Modulu Cikis modula
P00002 P00006
Baslangic _L W
°° 0 T
1
1 Program LAMBA
5 2
3 3
F F
[Zaman Semasi]
P00002 |
TO T1
<—> <—>|
P00060 [
[Program]
P00020 T0001 OFF time setting (0.5) Sec.—:|
|| -+ | TON TO000 5 |
T0O000 ON time setting (0.6) sec. _:I
} } | TON TO00L 6 |
T0000 P00060

| /

|1 ( )--i:]
* T0000, TOOO1 set by 100ms timer —

END
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XGK XGB
O O
4.9.3 TOFF
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx ot U R (F110)| (F111) | (F112)
T - - -lO) - -] ---1-]- -
TOFF 2 - - -
© t O -l -!l-1-1-1-1-1-10]60 0|0 3

Giris Sart Kontagi

TOFF _J_T__l ||

TOFF

[ [

[Bélge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
T Kullanilacak Zaman Rdlesi Kontagi WORD
Zaman Rolesi ayar degeri yerine gegmektedir. Tam sayl veya word aygiti
t kullanilabilmektedir. WORD
Ayar Zamani = Temel peryot (100ms, 10ms, 1ms or 0.1ms) x ayar degeri (t)

1) TOFF (Off Zaman Rdlesi)

(1) Giris durumunun Agik oldugu anda, mevcut deger ayar degeri ve Cikis Agik olmaktadir.
(2) Giris durumu Kapal olursa, Zaman Rdlesi Mevcut degeri ayar degerinden azalmakta ve mevcut degerin “0”

oldugu anda, ¢ikis Kapali olacaktir.

(3) Sifirama Komutu karsilanirsa, Zaman Rdlesi Cikisi Kapali ve mevcut deger “0” olacaktir.

——

Giris sinyali

|

Zaman rolesi |

kontak nokta gikigl

2) Program Ornegi

(Azalmistir)

(1) Giris P0O0020 Aclik olursa, ayni anda TO00O kontagi Acik ve Cikis PO0065 Agik'tir.
(2) Giris P0O0020 Kapali olduktan sonra, Zaman Rdlesi azalmaya baslamaktadir. Ve mevcut deger “0” olursa,

Zaman Rolesi Kontagi Kapali olacaktir.

(3) PO0022 Aclik olursa, mevcut deger “0” olacaktir.

[Merdiven Programi]

[Zaman Semasi]

——

P00020

|| |

|| ! TOFF T0000 5 }——
TO000 P00065

| | /)_

. \
P00022 T0000

| | (

Lo (R)—

P00020
PR

t=5 —>|

P00065 |
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[Ornek 4.7] Tastyici Kontrol [TON, TOFF]

(1) Galisma
Birkag tastyiciy uygulanabilir sirada galistirmakta (A — B — C) ve durdurmaktadir (C — B — A).

[Sistem Semasi]

Input Module Ouput Module
i P00020 P00060
Conveyor Start 6 © 0 P 0+—CMCOD—
0O [ _O\‘ ~ % R ;—
0 i
Q8 0 o H 5o
Q2 0 R
A
M
@ @
F F
Motor Motor Motor
[Merdiven Programi]
P00020 A. Conveyor Stop delayed time set (5 sec.) —:I
| ] [
0000 | 1 TOFF TO0010 100 |—
T0010 P00060
0004 | ()
P00020 B. Conveyor Operation delayed time set (5 sec.)—:|
0006 || [ TON T0000 50 |
T0000 B. Conveyor Stop delayed time set (5 sec.) —:I
| ] [
0010 | {  TON TOO11 50 |
TIOOOIO P00061
0014 I ( )_
TOO11
0017 } }
P00020 C. Conveyor Operation delayed time (10 sec.) —:|
| |
0021 || {  TON TO001 10 |
TOOO1 P00020 P00062
| ] | ] ( _ |
0024 | | ( )
END
[Zaman Cizelgesi]
Calisma | KAPAI
POD020) | APALACIK .
' “ T0000 !

A(P00060) | KAPALIACIK L T0000:5san

L T0000 T0001 : 10 san
KAPAL k— 220
B(P00061) : | AGIK T0011: T0010 : 10 san
| T0001 >
™ > TOO11 : 5 san
C(Pooos2) | KAPALR ACIK
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XGK XGB
4.9.4 TMR O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S| Z|Dx|Rx ot UIN|D|R (F110)| (F111) | (F112)
TMR T ~ S - S SN S S S T S S S— 7K - - -
t 0] -!l-1-1-1-1-1-1-]10]J]0]-]10]O0
Giris Sart Kontagi
e T o [T H
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
T Kullanilacak Zaman Rdlesi Kontagi WORD
Zaman Rolesi ayar degeri yerine gegmektedir. Tam sayl veya word aygiti
t kullanilabilmektedir. WORD
Ayar Zamani = Temel peryot (100ms, 10ms, 1ms or 0.1ms) x ayar degeri (t)

1) TMR (Toplulastirict Zaman Rdlesi)
(1) Giris durumuna izin verilirken mevcut deger artarsa ve toplulastiriimis degeri zaman rélesi ayar degerine
ulasirsa, Zaman Rolesi Kontagi ACIK olacaktir. Gli¢ kapansa dahi toplulastirici zaman rélesi zaman rolesi
degerini muhafaza edeceginden dolayi, gece PLC glg¢ arizasi durumunda higbir problem olugsmayacaktir (gegici

olmayan bélgede kullanilirsa).

(2) Sifilama giris durumuna izin verilirse, Zaman Rdlesi Kontagi Kapali olacak ve mevcut deger “0” olacaktir.

Giris Sinyali

Mevcut toplulastiriimig

Zaman

Zaman Rolesi kontak

A

|
|
|

[ ]

nokta gikisl

2) Program Ornegi

(Artinilmig)

Ayar zamani (t) =t1 +t2

(1) Kontak P0020 tekrar eden bir sekilde Agik, Kapali ve Agik, sonra TO096 Acik ve Cikis kontagi PO061 Acik (t1

+ t2 = 30san) yapildiginda.

(2) Sifirlama Sinyali P0023 Acik ise, mevcut deger “0” ve PO061 Kapali olacaktir.

[Merdiven Programi]

P00020

| ] [

| | | TMR T0096 30 |—
T0096 P00061

| ] ( )_
(. (
P00023 T0096

| ]

1] (R)—

[Zaman Cizelgesi]

P00023 ;

P00020 | 8 |

T0096 1 et
(Mevcut) i t=20 ; :_;C ]

P0O0061
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[Ornek 4.8] Alet Omrii Alarm Devresi [TMR]

(1) Galisma

Makine ile yapma merkezi gibi aletin uygulama zamanini dlgmekte ve aletleri degis tokus yapmak icin alarm

cikisi yapmaktadir.

(2) Sistem Semasi

Dijital giris modulu

Dijital giris moduli

P00006
P00002
T T
i Program
Sensor 1
= - 1 (Alet kullanim L
zamanini 2 amba
2 . .
Olcmektedir)
1
o ©
Degis tokus
devresi
F F
Adres Tanim
P00020 Asagi dogru delme algilanmistir
P00021 Delme degis tokus tamamlanmistir
P00060 Alet Omrii Alarmi
T0000 Alet Omrii Ayar Zamani
[Merdiven Programi]
1 hr. accumulated timer <—
P00020
|} [ TMR T0000 36000
P00021
|| 100 hrs.
TO000 T0000
||
T
T0000
|| [ CTU Co000 100
C0000 C0000
||
T J
P00021 Tool exchange alram ¢———
||
T
C0000 P00021 P00060
|| |
11 41
P00060
||
T

Yukarida gosterilen Toplulastirict Zaman Rdlesinin gegici olmayan bolgedeki tipten olmasi tavsiye edilmektedir.
(Burada kullanilan Zaman Rdlesi gegici olan bolgededir.)
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XGK XGB
4.9.5 TMON O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F| L |T|C|S ]| Z|Dx|Rx st. U|N|D]|R (F110)| (F111)| (F112)
TMON 2 - - -
© t (@) -l - - -l -]1-1-]1-]1]0l0|]-]1]0|0 3

Giris Sart Kontagi
mon L] || [ won [1 ]t H

[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
T Kullanilacak Zaman Rdlesi Kontagi WORD

Zaman Rodlesi ayar degeri yerine gegmektedir. Tam sayl veya word aygiti
t kullanilabilmektedir. WORD
Ayar Zamani = Temel peryot (100ms, 10ms, 1ms or 0.1ms) x ayar degeri (t)

1) TMON (Tek kararli Zaman Rdlesi)
(1) Giris durumu Aglk oldugu anda, Zaman Rdlesi Cikisi Acik ‘tir ve Zaman Rdlesi mevcut degeri ayar
degerinden
“0” ‘a dismeye baglarsa, Zaman Roélesi Cikisi Kapali olacaktir.
(2) Zaman Rdlesi Cikisi Acik olduktan sonra, giris durumunun Agik ve Kapali olarak degismesine

bakilmamaktadir.
(3) Sififama giris durumuna izin verilirse, Zaman Rdlesi Kontagi Kapali ve mevcut deger “0” olacaktir.

Girig Sinyal | |

<+«——Ayar zamani (f) ————»|

Zaman Rolesi
kontak nokta cikigi (Azaltiimig)

2) Program Ornegi
(1) PO0020 Aclik ise, kontak TOO0O derhal Agik olacaktir ve Zaman Rolesi azalacaktir.
(2) P0O0020 tekrarli olarak Agik ve Kapali olurken azalmaya devam edecektir.
(3) Sifirama Sinyali P00023 Agik ise, mevcut deger “0” ve Cikis Kapali olacaktir.

[Merdiven Programi]

P00020

| | [

[} { TMON  T0000 100 i
T0000 P00061
|| ( )—
[ \
P00023 T0000

| ] (

I (R)—
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[Zaman Cizelgesi]

P00023

P00020

TOO000

P00061

[ ]

Setting Value

Setting Time
| ' Q)
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[Ornek 4.9] Sinyal Titregsime Dayanakli Devre [TMON]

(1) Galisma

Kararl sinyal elde etmek igin dlizensiz hizda nesneden gegen sinyalin titresiminden sakinmaktadir.

(2) Sistem Semasi

Sola/saga hareket

etmektedir
“—>

A

Disik hiz durumunda Dijital giris moddli

(3) Program

P00020
| |

Sinyal
kararlilastirimistir

shis

limit sivi¢ sinyali PO0002
\ 0
Nesne 1
® 2
LS Yuksek hiz durumunda
limit sivi¢ sinyali
F
Adres Tanim
P00020 Pozisyon tespiti i¢in kullanilan limit sivig
M00020 Ozel Zaman Cikis Rélesi
T0000 Titresime dayanikl Zaman Rélesi

[
TO000
| |

} TMON T0000 2

M00020

If P00020 is momentarily On, M00020
will be On for 0.2 sec. even though
P00020 vibrates there after.
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XGK XGB
4.9.6 TRTG S S
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F | L|T|C|S|Z|Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110)| (F111)| (F112)
TRT 2 - - -
G t 0] -!l-!-1-1-1-1-1-10]J]0]-]0]0 3
Giris Sart Kontak Noktasi
TRTG ——r_L—I | | I TRTG | T | t F‘+
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
T Kullanilacak Zaman Rdlesi Kontagi WORD
Zaman Rodlesi ayar degeri yerine gegmektedir. Tam sayl veya word aygiti
t kullanilabilmektedir. WORD
Ayar Zamani = Temel peryot (100ms, 10ms, 1ms or 0.1ms) x ayar degeri (t)

1) TRTG (Tekrar tetiklenebilir Zaman Rdlesi)
(1) Giris durumuna izin verilirse, Zaman Rdlesi Cikisi Acik olacaktir ve Zaman Rélesi mevcut degeri ayar
degerinden “0” ‘a azalmaya baglarsa, Zaman Rdlesi Cikigl Kapali olacaktir.

(2) Zaman Rolesi mevcut degeri “0” olmadan énce giris Durumu tekrar Kapali — Acgik dedisirse Zaman Rolesi
mevcut dederi ayar degerine sififanacaktir.

(3) Sififama giris durumuna izin verilirse, Zaman Rdélesi Kontagi Kapali ve mevcut deger “0” olacaktir.

Giris sinyali | | | |

Zaman Rolesi
kontak nokta gikisl

(Azalmistir)

2) Program Ornegi
(1) PO0020 Agik ise, kontak TO096 ayni anda Agik ‘tir ve Zaman Roélesi “0” ‘a dliserse PO0065 Kapali ‘dir.

(2) “0” “a erisilmeden 6nce P00020 giris durumuna izin verilirse mevcut deger ayar degeri olacaktir ve tekrar
azalacaktir.

(3) Sifirama Sinyali P00023 Agik ise, mevcut deger “0” ve Cikis Kapali olacaktir.

[Merdiven Programi]

P00020
[ | |
|| | TRTG T0096 50 =
TO096 P00065
| ( )_
] (
P|00(|’23 T0096
L (R)—
[Zaman cizelgesi]
P00020 I L I
| —— t=5san |
R
P00065 [ |

(Azalmistir)
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[Ornek 4.10] Geri dénen Ekipman Hata Tespit Devresi [TRTG]

(1) Galisma

Duizenli araliklarla saglanan trtiinde Geri Donen Ekipmanin hatasini tespit etmektedir.

(2) Sistem Semasi

Provider

Detector

O

Digital Input Module
P00002

o

(o)

(3) Program

If next product dose not come in and time ¢«——
is up with MO0100 Off and On, it is normal

0
1
2

TRTG TO0005 200

M0002
0

(4) Zaman Cizelgesi

( )_j
If On, it is normal

E——

Algilanan ( P0O0020)

Sinyal \'\

Zaman ( TOO05)
Rolesi

Normal ( M00100) Q

11/
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4.10 Sayici Komutu

4.10.1 Sayici Ozellikleri

1) Temel Ozellikler

(1) Sayici palsin yikselen ucunun her girisi oldugunda mevcut degeri artirmakta/azaltmaktadir. Ve eger ayar
degerine erisilirse Cikisi Agik hale getirecektir.
(2) Calisma 6zelliklerine bagli olarak sayicinin 4 komutu bulunmaktadir.

Komut Belirtecler Calisma 6zellikleri

- Sayici ayar degerinden 1 azalirsa ve palsin her girisi oldugunda 0 ‘a
CTD Agagi Sayici erigirse, Cikis Acik ‘tir.

Sayici ayar degerinden 1 artarsa ve palsin her girisi oldugunda ayar
cTu Yukari Sayici degerini agarsa, Cikis Agik ‘tir.

Yukari terminalinde pals girisi olursa, sayici 1 artmaktadir. Mevcut deger

CTuUD \S(:k?c:-Ag,agl ayar degerine erigirse, Cikis Acgik ‘tir. Ve palsin tekrar girisi olursa, mevcut
y deger Acik ‘tir.
CTR Halka Sayic Sayici ayar degerini 1 artirir ve palsin her girisi oldugunda ayar degerine

erisirse Cikis Acik ‘tir. Ve palsin tekrar girisi olursa, mevcut deger Agik ‘tir.

(3) Tipine bagh olmaksizin XGK igin 2,048, XGB ic¢in 256 ‘ya kadar Sayici kullanilabilmektedir, ve
kullanilabilir ayar deger araligi 0~65,535 ‘tir. Ayni sayici numarasinin tekrar eden kullanimi midmkin
degildir. Kullanilan dizine bagh olmaksizin ayni sayici numarasi tekrarli bir sekilde kullanilirsa,
Program indirmeyi kullanilamaz kilan bir sekilde tekrar eden kullanim olarak proses edilecektir.

M00020
0 || CT C0001 D00010
11 U  [Z000] [Z003]
(2000]
M0002 |
(1 |
4 || [ CTD _C0001 1000

\
If the same C0001 is used regardless of index
used, it will be processed as repeated use,
which makes program download unavailable.

(4) Sayici deger ayari kullanilabilir aygit (islenen kullanilabilir) kullanilabilir dizin fonksiyonlari ile P, M, K, U, D, R
vb. tam sayilandir. Ancak, bu anda kullanilabilir dizin araligi Z0 ~ Z3 ‘tur.

(5) Sayiciyi sifilamak icin Sifirlama Komutu kullanilirsa, asagida gosterilen Sayici bigiminde kullanilan ile ayni
bicimde giris yaptiginizdan emin olun; CTU C0010[Z000] PO010[Z003] kullanilirsa, sififama sargisinda
kullanilan sayici bigimi C0010[Z000] olacaktir, veya Program indirmeyi kullanilamaz kilan XG5000 ‘de
program hatasi olusacaktir.
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Index Range
(20 ~ 23)
MO00020
0 [ CT C0010 P0010 | |
. U  [z000] [2003]
— — — —
C0010 | |
[z000]
| | [
4 | T 1 ADD D00200 1 DO00200 l—
C0010
D00200.7 [z000]
10 | | R)y—
13 | | # END
Reset instruction is used to

reset counter, be sure to
input in the same format as
used in counter format.

(6) CTUD Komutu igin, sayiclyi sififamak icin sifirama sargisi haricinde giris kontagi kapali olacaktir.
(7) CTU & CTUD Komutlari icin, ayar degeri asilsa dahi, UP sayici palsinin stirekli girisi olurken sayici degeri
artmaya devam edecektir. Ancak, 65535 ‘ten fazla artmayacaktir. Bundan dolayi, CTU & CTUD Komutlarinin

degerini 0 ‘a ilklendirmek icin RST Komutunu kullanin.

1) Dizin fonksiyonuna bagh olarak, farkli 6zelliklerde sayicilar ayni anda calistirilirlarsa, anormal ¢alisma Uretmek

Uzere tek tek galistirilacaklardir. Dizin fonksiyonu kullanilirsa, buna dikkat edin.
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XGK XGB
4.10.2 CTD O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK | F L| T|C|S | Z |Dx|Rx st. U|N|D|R (F110)| (F111) |(F112)
TD 2 - - -
c N (@) - - - - -] -]1]0l0O0]-10]0 3

SayrInaIGirig.i

CTD
S [ Tl H
Sifirlama Sinyali
I | I (R >_|
I bt \

[Bolge Ayari]
Islenen Tanim Veri Tipi
C Kullanilacak sayici kontagi WORD
N Set Value (0 ~ 65535) WORD

1) Fonksiyon
(1) Palsin yukselen ucunun her girisi oldugunda ayar degerinden 1 azaltmaktadir. Ve “0” erigilirse, Cikis Agik

olacaktir.
(2) Sifilama Sinyali Agik ise, Cikis Kapali olacaktir ve mevcut deger ayar degeri olacaktir.

[Zaman Cizelgesi]

Reset

Signal

Count
Input I””””I L

Setting value
Present

Counter
contact
point
Output

2) Program Ornegi
(1) PO0030 kontagi 5 defa Acik olursa, mevcut deger “0” ‘a kadar sayildiginda PO0060 Cikisi Agik olacaktir.
(2) PO0031 kontagi Agik olursa, Cikis Kapali olacaktir ve mevcut deder ayar degeri olacaktir.

[Merdiven Programi]

P00030
| | [
| | | CTD C0010 5 —
P0O0031 C0010
|
I I (R)—
C|°°1|0 P00060
| ()]
[Zaman Cizelgesi]
P00031
00030 T
Setting value
C0010
P00060
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XGK XGB
4.10.3 CTU O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx ot U|N|D|R (F110)| (F111) | (F112)
CTU 2/3 - - -
N| O -!l-1-1-1-1-1-1-]10]l]0o]-]0]O0
| Sayma Girigi
cTu L || [ cu Jc[nH
Sifilama Sinyali
I || (R —
| 11 \ "~/ 1
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
C Kullanilacak sayici kontagi WORD
N Ayar degeri (0 ~ 65535) WORD

1) Fonksiyon

(1) Palsin ylkselen ucunun her girisi oldugunda mevcut degeri 1 artirmaktadir. Ve mevcut deger ayar degerini

asarsa, Cikis Acik olacaktir ve azami sayici (65,535) sayilacaktir.
(2) Sifirlama Sinyali Agik ise, Cikis Kapali olacaktir ve mevcut deger “0” olacaktir.

[Zaman Cizelgesi]

Reset Signa-—|

[ ]

Count Pulse LT

Present

Setting value

Output Signa

2) Program Ornegi

(1) Mevcut deger ayar de@erine esit iken PO0030 kontagina kadar sayilirsa, PO0060 Cikisi Acik olacaktir.
(2) PO0031 kontagi Acik olursa, Cikis Kapali olacaktir ve mevcut deger “0” ‘a ilklendirilecektir.

[Merdiven Programi]

[Zaman Cizelgesi]

P00031
]

PO0030

Setting value

C0010

P0O0060

P00030
| | |
|| | cTU coolo 10 }——
P00031 €0010
|| (R )—
€0010 PO0060
|| ()
. \
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XGK XGB
4.10.4 CTUD O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F | L|T|C|S|Z|Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110)| (F111)| (F112)
U O |0ojo|O|O|-|-]O|lO|-]O]|-1]-1-
TUD 2 - - -
cTu D| O |]oJjo]|]OoO|O|-]-|lo]J]Oo]|-|lOo|-]|-1]- 3
N o] -!l-!1-1-1-1-1-1-10]j]0]-]10]O0
Sayma Girigi |
CTUD £ | | | __cw |clu[p| N[
Sifirlama Sinyali |
| || (R
I | 1 (R) |
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
C Kullanilacak sayici kontagi WORD
U Mevcut degeri 1 artirmaktadir (+1) BIT
D Mevcut degeri 1 azaltmaktadir (-1) BIT
N Ayar Degeri (0 ~ 65,535) WORD

1) Fonksiyon

(1) Palsin ylkselen ucunun U aygitina her girisi oldugunda mevcut degeri 1 artirmaktadir. Ve mevcut deger ayar
degerini asarsa, Cikis Agik olacaktir ve azami sayici (65,535) sayilacaktir.
(2) Palsin ylkselen ucunun D aygitina her girisi oldugunda mevcut degeri 1 azaltmaktadir.
(3) Sifirlama Sinyali Agik ise, mevcut deger “0” olacaktir.
(4) U & D aygit palslari ayni anda Agik olursa, mevcut deger degismeyecektir.
(5) Yukari-Asagi Sayici Sayma Giris Sinyali A¢gik durumda kaldiginda ¢alismaktadir.

[Zaman Cizelgesi]

Sifirama Sinyal

Artan Pals
Azalan Pals

Mevcut

Sayici kontak
nokta gikisi

- Ayar
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2) Program Ornegi

(1) Sayma P00030 kontagina kadar iken mevcut deger ayar degeri ile ayni ise, PO0060 Cikisi Agik olacaktir.
(2) P00031 kontaginin Yikselen pals ucuna bagli olarak Asagiya sayilacaktir.

(3) Sifirlama Durumu ile karsilasilirsa, Cikis Kapali olacaktir ve sayicinin mevcut degeri “0” olacaktir.

(4) Sayicinin Artirllmasi ve Azaltiimasi Sayici Etkinlestiriimis sinyalinin FO0099 ‘u ile mimkdndur.

[Merdiven Programi]

F00099
|| [CTUD 0000 PO0030  P0O003T 20 |
[ |
P00032 €0000
| (R )
€0000 P000B0
| ()
[Zaman Cizelgesi]
P00032
P00030 LELLLLLEED
P0O0031 L
L | Setting
Value
C0000
P00060
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[Ornek 4.11] Motor Calisma Sayisi Ayarlama Kontrolu [CTUD]

(1) Calisma

Kontrol edilecek 4 motor igin ¢alisma motor sayisini 1 artirmak igin anlik kontak basma butonuna basin, ve 1
azaltmak i¢cin PB2 ‘ye basin. 4 motor galistirildidinda, bitin motorlari durdurmak igin PB1’e basin. 1 motor

calistirnldiginda, higbir motoru ¢alistirmamak icin PB2’ye basin.

(2) Sistem Semasi

Dijital Girig Dijital ¢cikis
Modull PO0003 Modiili PO0006
PBL © — 0 P 0
PB2 — 1 r 1
2 o] 2
9 3
3 r
’ a
|
(3) Program
F00099
| | CTUD  C0001 PO0030  POOO3T 1 |—
€0005 C0001
| (R )
F00099
| | CTUD  C0002 P0O0030  POO03T 2 |—
€0005 0002
| (R )—
F00099
| | CTUD  C0003  P0O0030  POO031T 3 |—
€0005 €0003
| (R )—
F00099
| | CTUD C0004 P0O003D  POO031 4 |—
€0005 0004
| (R )—
F00099
| | CTUD  C0005 P0O0030  POO03T 5 |—
€0005 0005
| (R )
C0001 PO0060
N ()
£0002 PO00BT
| (
€0003 P00062
| ()
0004 P00063
| ()
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XGK XGB
4.10.5 CTR O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx ot U|N|D|R (F110)| (F111) | (F112)
CTR 2/3 - - -
N o] -!l-1-1-1-1-1-1-]10]J]0]-]10]O0
Count Input
CTR 5 I | | I CTR | Cl N H
Reset Signal
__J__L__ | | | (R) |
| o {R) |
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
C Kullanilacak sayici kontagi WORD
N Ayar degeri (0 ~ 65,535) WORD

1) Fonksiyon
(1) Palsin yukselen ucunun her girisi oldugunda mevcut degeri 1 artirmaktadir. Ve mevcut deger ayar
Degerine ulasirsa, o zaman giris sinyali Kapali—Agik degisecektir, mevcut deder Agik olacaktir.
(2) Mevcut deger ayar degerine ulasirsa, Cikis Agik olacaktir.
(3) Mevcut deger ayar degerinden dusuk olursa, sifirama durumu Agik ise, Cikis Kapali olacaktir.

[Zaman Cizelgesi]

Sifirlama Sinyali '
[ JILLELL [ |
Sayma Palsi \ ro : I Ayar
Mevcut ' : !/. .|‘
Sayici kontak 1 |
Nokta cikisi

2) Program Ornegi
(1) PO0030 kontak palsi yikselen ucu tarafindan yukari saymaya bagli olarak mevcut deger ayar degeri ile ayni
ise, PO0060 Cikisi Agik olacaktir.
(2) PO0030 kontagi 11. zamanda Aclk ise, PO0060 Cikisi Kapali olacaktir ve mevcut deger 0 ‘a sififanacaktir.

[Merdiven Programi]

P0O0030

[ I CTR €0010 10 |—
P00031 C0010
[ (R
11 {R J
C0010 P00060
| | e N
1T e J

[Zaman Cizelgesi]

P00031

[
P00030 Ayar

C0005

P00060
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4.11 Veri transfer Komutu

XGK XGB
4.11.1 MOV, MOVP, DMOV, DMOVP S S
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F | L |T|C|S | Z |Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110)| (F111) |(F112)
MOV(P) S O | 0O|lO0O|0O]|O o|-|-|0jO0o|lO|O]|O 25 o ) )
DMOV(P) ' 0 | -[oJoJo|-Jo|-[-[-JoJoJo]o
I | [
MOV, MOV | || ‘1 |s|o
MOVP, MOVP | Lo |
L | (C—r[s ][0
MOV/DMOV anlamina
I gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Transfer edilecek veri veya aygit numarasi verisi kaydedilmektedir WORD/DWORD
D Transfer edilen veriyi kaydeden aygit numarasi WORD/DWORD

1) MOV (Move)
Belirtilen S aygitinin word verisini D ‘ye transfer etmektedir.

|[e—— dword ——— |

s [o[ao[o[xo[o[ o[ e[ o[2[o[1[1]

o [o[xo[o[ [ e[ o] 2] o[ o[ o[ o[a]1]

2) DMOV (Double Atama)
Belirtilen S+1,S aygiti double word verisini D+1,D ‘ye transfer etmektedir.

3) Program Ornegi
(1) P0O0020 her Acik oldugunda, hOOF3 verisi MOVP komutu ile PO004 worde atanmaktadir.

‘ P00020

| || [ MOVP  hOOF3  P0004 }—#

hOOF3 |o|o|o|o|o|o|0|o|1|1|1|1|o|o|1|1|

P0004 |o|o|o|0|o|o|o|o|1|1|1|1|o|o|1|1|
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(2) PO0001 her Agik oldugunda, P0O002, PO001 (hFOFO FF33) verisi MOVP komutu ile PO006, PO005 double
worde atanmaktadir.

| P0O00OT
|| [ DMOVP  PO00T  P0OO0S H

P0O002 PO001

2] 2|2 2]ofoofo]1]1]1]1]o]ofo]o] 1] 1] 1]1]1]1]1]1] o o]1]1] o] o] 1]1]

P0O006 l P0O005 l
[2]1]2]2]ofo]o]o[2]1]1]1]0]o[o]o]1]2]1]1]1]1]1]1]ofo] 1] 1] o] o] 1] 1]

1) Zaman rélesi veya Sayici MOV komutu isleneni tarafindan kullanilirsa, uygulanabilir zaman rélesi veya sayici mevcut
degeri (1 word) okunabilmekte veya degistirilebilmektedir.
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XGK XGB
4.11.2 MOV4, MOV4P, MOVE, MOV8P O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F | L|T|C|S|Z|Dx|Rx st. UIN|D|R (F110)| (F111) |(F112)
MOV4(P) | S| O -0 -|-]-]-]O0JlO|O|O|-|-]- 3-5 ) ) )
MoveP) ID] o | -Jo [ -[-]-]-]JoJo|-]-1-1-1-

MOV4, MOV8

MOV4P, MOV8P _+—|_ |

0

[==N .

[C—r|s]o}H

MOV4/MOV8 anlamina

gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Transfer edilecek veri veya verinin kaydedildigi aygit numarasi bit pozisyonu NIBBLE/BYTE
D Transfer edilecek verinin kaydedildigi aygit numarasi bit pozisyonu NIBBLE/BYTE

1) MOV4, MOV8 (MOV4: Move Nibble / MOV8: Move Byte)

(1) Fonksiyon

4-bit veya 8-bit veri S 'yi D ‘ye transfer etmektedir.

MOVA4(P) belirtilen S bitinden yliksek 4-bit veriyi uygulanabilir bolgeye, D’den ylksek 4-bit veriye transfer
etmektedir.

MOV8(P) belirtilen S bitinden ytiksek 8-bit veriyi uygulanabilir bolgeye, D’den ylksek 8-bit veriye transfer
etmektedir. Transfer edilecek tam sayilar igin, yalnizca uygulanabilir komut kadar bulytk veri digerine
bakilmaksizin transfer edilecektir.

(2) Onlemler

Bit (P, M, L, K) ve Word (D, R, U) aygitlarina gore, Veri farkli sekilde proses edilecektir. Calistirilan Komut
esnasinda Kaynak S word araligi disinda ise Bit aygiti diger bitleri sonraki wordden almaktadir.

Kayit icin hedef D bdlgesi wordu asarsa, diger bitler de sonraki wordde kaydedilecektir. Bit aygitinin son wordu
belirtiimis ve sonraki word dahil komut calistirilacak ise, proses word aygitinda tanimlandigi gibi olmalidir.
Kaynaklanmis S komutu takip ettiginde word aygiti word aralidi disinda ise, asan bolgeyi 0 ile dolduracaktir.
Ve Hedef D wordu asarsa, asan veri proses edilmeyecektir.

2) MOV8 PO0003A D10.3
(1) Kaynak Aygit bitten ise, ve transfer edilecek veri belirtilen word araligi disinda ise, sonraki bolge bit degerine
transfer edilecektir.

b15 b0
Pl | [T T T TTTITTITT]
b15 b0

pof | [ [ [T TTTTTTTTT]

b15 b0

pal [ [T T T TTTTTTTITT]
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3) MOV8 DO00003.A D10.3
(1) Kaynak Aygiti wordden, ve transfer edilecek veri belirtilen word araliginin disinda ise, agilan aralik dikkate
Alinmayacak ve Hedefte 0 ile doldurulacaktir.

b15 b0

os| | [ [ [T TTTTTT[T] o o
[ ——
| b15 ll b0

ool | [T [TTTTTTTTTT]

4) Program Ornegi
Girig Sinyali P0O0020 her A¢ik oldugunda P00004 ‘ten 4-Bit Verinin MOV4P Komutu ile DO.2 ~ D0.5 ‘e transfer
edildigi yerde.

| P0O0020
| | | MOV4P  PO0004  D0000O.2 H

POOOOF P00000
[0[1]o]o[1[1]o]1[0[0]1]0[1[0[1]O]

lﬁ/_/

b15 /_L b0

booooo [ L[ Z[0]L[Z[0]L[0[0]0]0[0[L[0[0][0]

1) MOV4, MOV8 komut sonuglari bdlgeyi asarsa Dxxx.x Rxxx.x Uxx.xx.X bolgeleri D+1 bdlgesine transfer
edilmemekte fakat dikkate alinmamaktadir.

4-52



Boluim 4 Komut Detaylari

XGK XGB
4.11.3 CMOV, CMOVP, DCMOV, DCMOVP O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F |L|T|C|S|Z |Dx|Rx ot U[N|D|R (F110)| (F111)| (F112)
CMOV(P) | S o|ojojo|jo|-]0|-|]-J]0|lO|jO|0O]|O o4 o
DCMOVP)[D| O |- [Oo]JO]JO]|-]O -loJoJo]o
CMOV, DCMOV I I I ] s | b
cmovp, bcmove  _§ I || ——1pls|D
[ lcmov/iDeMoV
anlamina gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Transfer edilecek veri veya verinin kaydedildigi aygit numarasi WORD/DWORD
D Transfer edilecek verinin kaydedildigi aygit numarasi WORD/DWORD

1) CMOV (Komplement Atama)

(1) Sonucunu D ‘ye transfer etmek icin word verisi S ‘den 1’in komplementini almaktadir.
4— 1word —’

s [o]1]ofo]1]o[o]1]0]o[1]o]1]0]1]1] once

D [1]1]o|1]o|1]1]1]0]1]0]1]0]1]0[0] sonra

2) DCMOV (Double Komplement Atama)
(1) DCMOV(P) Komutu CMOV/(P) Komut verisini iki defa transfer etmek icin 1'in komplementini almaktadir.
(Double word transfer)

| ¢ 1lword > | < lword ——————>|
||1||||0|||Iol||Iol|1||1||||0||||0||||0|||Once
S+1

[2]1]of]o]s]1]1]01]o]1] o[ 1|0 |o||1||||1||||1||||1|||Sonra
D+1
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3) Program Ornegi
(1) Giris PO0020 Aclk ise, PO006 ‘ya transfer etmek i¢cin PO0002 word verisinin 1'in komplementini almaktadir.

| P0O0020
| || | oMoV P0002  PO00B }—#

4— 1 WOI'd—>

s[o]11]o]1]o[1]1]o]o[ 1] o[ 1] o] 1] 1]

( PO002) ‘
> b 1]0/0[1] 0] 1] 0] 0] 1| 1]0]1]0]1] 0] 0]
CMOV calistirma ( PO006)
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XGK XGB
O O
4.11.4 GMOV, GMOVP
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S | Z |Dx|Rx ot U|IN|D|R (F110)| (F111)| (F112)
S o|ojojo|o|j-|O0|-|]-|J]O0j]O0O|O|0O]|O
GmovP) | D| O | -|]O]J]O|]O|-]O]-]-]-]O0]O]|]O|O|46| O | - | -
N 0] -0} -|-|-]0|-]-]1]0|]0]O0O|0O|O
GMOV I I | | GMov |s|D|N ‘{
GMOVP —{I—I | | IGMOVP|S|D|NH
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Transfer edilecek veri veya verinin kaydedildigi aygit numarasi WORD
D Transfer edilecek verinin kaydedildigi aygit numarasi WORD
N (0 ~ 65536) grubunda transfer edilecek numara WORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Hata Ayarlamak icin, N'in araligi belirtilen bodlgeyi asarsa. Uygulanabilir komut sonucu F110
proses edilmemektedir.

1) GMOV (Grup Atama)
(1) N word verisini S ‘den D ‘ye transfer etmektedir.
(2) MOV Komutu word 1. 1 transfer etmekte, ve GMOV Komutu word N: N transfer etmektedir.

S h0002 D h0002
S+1 h0007 Grup atama  D+1 h0007
hOO7F N . hOO7F N
—~——— = "
S+N-1 hOO5A D'+N- 1 hOO5A
Word degeri

2) Program Ornegi
(1) Giris Sinyali P00020 Aclk ise, DO0000, DO0001, DO0002 word verisi P00004, PO0005, PO0006 ‘da
kaydedilmektedir.

‘ P00020

| || | GMOV D00000 P0004 3 H

S(Kaynak D(Hedef)
GMOV
{DOOOOO h0001 |——— | h0001 |P00004

list
D00001 | h0004 Galstr h0004 | PO0005
D00002 | hOO5F |[——— | hOO5F | P00006

(Once) (Sonra)
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XGK XGB
4.11.5 FMOV, FMOVP O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx ot U|N|D|R (F110)| (F111) | (F112)
S o|ojojo|O0|-|0|-]-1]0]O0|0O0|0O0]|O
FMOV(PP) | D| O -]1]0|0O|O O|-]|]-]1-1]0|]0|0| 0|46 O - -
N 0] -10|-]-]1-]0]-|]-]0]0]O0|0O0|O
FMOV L || | | FMOV | S |D|N —{
FMOVP § | || [ mvove [s]o [N}
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Transfer edilecek veri veya verinin kaydedildigi aygit numarasi WORD
D Transfer edilecek verinin kaydedildigi aygit numarasi WORD
N (0 ~ 65536) grubunda transfer edilecek numara WORD

[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak

Tanim

Ayarlamak i¢in, Z'nin araligi belirtilen bdlgeyi asarsa. Uygulanabilir komut sonucu
proses edilmemektedir.

Aygit Numarasi
F110

Hata

1) FMOV (Dosya Atama)
(1) N Word icin D ‘den dlzenli sirada Word verisi S ‘i transfer etmektedir.
(2) Temel olarak veriye 6zel bolgeyi ilklendirmek igin kullaniimaktadir.
(3) N'nin araligi belirtilen bolgeyi asarsa, Hata Bayragi (F110) ayarlanacak ancak proses edilmeyecektir.

P00020
|| ™ FMOV D00000 M0000 4 }—'
S1(Kaynak)FMoOV galistirma @ (Hedef)
D00000 h0052 h0052 M00000
“— Word —> h0052 MO00001 N=4
degeri h0052 M00002
h0052 MO00003
(Sonra)

2) Program Ornegi

Girisg Sinyali P00020 her Agik oldugunda, DO0002 word verisi P0004, PO005, PO006 ‘da kaydedilmektedir.

‘ P00020

FMOVP DO00002 P0O004 3 H

FMOVP execution

000002[  hooss | —> [ hooos | Pooo4
—Word —f1 |—> [ h0098 | P000S
aue L5 [ hooos | Po0OG
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XGK XGB
4.11.6 BMOV, BMOVP O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F | L|T|C|S|Z|Dx|Rx st. U|N|D|R (F110)| (F111)| (F112)
S o |ojojo|lOo|-|O|-|-]0]O0]|J]O|0O]|O
BMOV(PP) | D | O -/Oj]O|J]O|O|-|-]-]0|]O0O|]O|O|O]|46 O - -
Z - -!-!-]1-/-]10|-]-]-]1]0]0O0|0O0|O0O
swov [ [ I || BMOV | S |D|N —{
svovp __§ | || [ Buove [s[p [~}
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Verinin kaydedildigi Bolge Numarasi WORD
D Hedef Bélge Numarasi WORD
N Calistirilacak bigcim BMOV(P) WORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Ayarlamak i¢in, Z'nin araligi belirtilen bdlgeyi asarsa. Uygulanabilir komut sonucu
Hata . . F110
proses edilmemektedir.

1) BMOV (Bit Atama)

(1) Belirtilen sayida bitler Z'de ayarlanan bigim ile word verisi S ‘den D ‘ye transfer edilecektir.

Z’s format

b15 b8 b0

|o] 10 o| 1] 0] o] 1] 0] 0] o[ o] o] 1] 1] o] —» h4906
\“_“Y’__/\__“Y’_‘/

S’s start bit D’s start bit ~ Transmission number (Hex.: 10 -> hOA)

(2) Z'nin transfer edilen bitleri: hOO ~ h10 ‘a kadar kullanilabilmektedir
(3) Hata Bayrag@i (F110) ayarlanacaktir ancak D+Z ‘nin sonug aralidi asilirsa sonug proses edilmeyecektir.

2) Program Ornegi

Girig Sinyali PO0030 her Agik oldugunda, PO002 bolgesinde 0.bitinden 4-bit PO063 bitinden baslayarak PO006

‘da kaydedilecektir.

| P00030

bis b7 b0
pooo2 [ [ - 1 ]JoJ1[1JoJ1[1]1
bis | b7 b0
pooos [ [ - | O [1]1]1
b3
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XGK XGB
4.11.7 GBMOV, GBMOVP O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S| Z |Dx|Rx st. U|N|D]|R (F110)| (F111) | (F112)
s| o|ojojo|lOo|-|]O0O|-|-]0|]O0|O|0O]|O
D| O -|0jO0O|jO|-]O|-|-]-]1]0|]0|]0]|O
GBMOV(P) ——— T . T T ol -T-Tololololol%7| © - -
N - -!-!/-1-]1-10|]-|-]0|O0OJ]O|O|O
GBMOV I || | | GBMOV | S |D|z|N —{
GBMOVP _f|_|| || IGBMOVP|S|D|Z|NH
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Verinin kaydedildigi Bolge Numarasi WORD
D Hedef Bdlge Numarasi WORD
Z Calistirilacak bicim GBMOV(P) WORD
N Calistirllacak Numara GBMOV(P) (0 ~ 32,767) WORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Ayarlamak i¢in, Z'nin araligi belirtilen boélgeyi asarsa. Uygulanabilir komut sonucu
Hata proses ediimemektedir. F110
Ayarlamak icin, N'nin araligi belirtilen bdlgeyi asarsa.

1) GBMOV (Grup Bit Atama)
(1) S verisinden baslangi¢c D’ye dizenli sirada grup seklinde Z bigciminde N word iletmektedir.

[Z ‘nin bigimi]
b15 b8 b0
0/0/0/1]0]0/1/1]0]0]0/0|01]0[0o] —» h130A
S ‘nin baslangi¢ D ‘nin baslangi¢ ile;/m numarasi (Hex.: 10->h0A)
biti biti

(2) Z h130Aise, No.1 bitinden S’nin 10-bit verisini D’nin No.3 bitine diizenli sirada grup seklinde iletmektedir.
(3) Calistiriirken bolge asilirsa, Hata Bayragi ayarlanmaktadir.

2) Program Ornegi
(1) Kaydedilmis olan D10000=h2408 ve P1200=4 olmasi durumunda, Giris kontagi PO0000 Agik ise, GBMOV
komutu galistirilacaktir.
(2) Bu 6rnek grup bit iletimini géstermektedir. iletilen veri ardisik olarak P1100 ‘(in 8-bit veri bélgesinde
kaydedilmektedir ve P1100 ‘Gn bit 4 ‘U ilk 6nce P1000 ‘in bit 2 (b02) ‘sini almaktadir. P1000 P1003
arahiginda 4 word verisi ayni yontemle P1100 P1103 bdlge araligina atanmaktadir.

‘ PO0O00O
‘ I I I GBMOV ~ P1000 P1100 D10000  P1200 }—‘
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XGK XGB
4.11.8 RMOV, RMOVP, LMOV, LMOVP S S
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F | L|T|C|S|Z|Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110) | (F111) |(F112)
RMOV(P) | S O oO|jojo0o|O|-|0]| - -]10]0O0|]O0O|0O]|O 95 o
LMOV(P) '1D| O |-|O|O|O|-|O|-|-]-|O|lO|O]|O
| |
RMOV, LMOV [ | | —[s][oH
| |
RMOVP, LMOVP _ ] | | —r[s]|oH
RMOV/LMOV anlamina
:Innlmpkmdir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Transfer edilecek veri veya verinin kaydedildigi aygit numarasi REAL/LREAL
D Transfer edilecek verinin kaydedildigi aygit numarasi REAL/LREAL

1) RMOV( Gergek Atama)
(1) S+1,S aygiti Gergek Verisini D+1,D ‘ye transfer etmektedir.
(2) S ‘ye bir sabit girilirse, onlu tabanda giris tipinde girilebilmektedir. Onaltili tabanda giris tipine izin

veriimemektedir.

2) LMOV (Uzun Gergek Atama)
(1) S+3,5+2,5+1,S Uzun Gergek Verisini (D+3,D+2,D+1,D) ‘ye transfer etmektedir.
(2) S ‘ye bir sabit girilirse, onlu tabanda giris tipinde girilebilmektedir. Onaltili tabanda giris tipine izin

verilmemektedir.
3) Program Ornegi
(1) Giris kontak noktasi PO0O000 Acik ise, Uzun Gergek veri 1.234 Uzun Gergek veri ile D1000 ‘de
kaydedilmektedir.

P00000
|| [ RMOV 1.234 D1000 }ﬁ

4-59



Bolim 4 Komut Detaylan

XGK XGB
4119 $MOV, $MOVP O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx ot U|N|D|R (F110)| (F111) | (F112)
S O -J]0/O0j]O|-]O0O|-|-]0|]O]J]OC|0O|O
MOV(P 2~18| O - -
$ (P) D| O -]0Jjo]jo]-]O0]-]-]-]10O0]0O0]O]|O
$Mov Sy . || || $MOV | S | D ‘{
$MovP ) || | | smove |s|p H
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Transfer edilecek String veya stringin kaydedildigi aygitin bag numarasi REAL/LREAL
D Transfer edilen stringin kaydedildigi aygitin bas numarasi REAL/LREAL
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Hata S veya D aygit araligi disinda ise. F110

1) $MOV (Karakter string Atama)
(1) S ile baglayan stringi D ile baglayan aygita transfer etmektedir.

b15 b8 b7 b0 b15 b8 b7 b0
S 2. harf ik harf D 2. harf Ik harf
S+1 4, harf 3. harf —> D+1 4, harf 3. harf
S+2 6. harf 5. harf D+2 6. harf 5. harf

‘ hoo ‘ n. harf ‘ ‘ hoo ‘ nth letter

T— NULL: Metnin sonunu
aorintilemektedir

S+n ‘nin dusuk baytina NULL kaydedilirse, D+n ‘nin yuksek baytinda 0x00 kaydedilecektir.
b15 b b15 b8 b7 b0

8 b7 bo
s h42(B) h41(A) s h42(B) ha1(A)
s+1 | h44(D) h43(C) —> ps1 | h44(D) h43(C)
sep | h46(F) hoo D2 hoo hoo

t 0x00 Yuksek bayt
kaydedi Imektedir.

LYUksek bayt transfer
edilmemektedir.

Stringi transfer etmek igin 31 harfe kadar kullanilabilmektedir.

2) Program Ornegi
(1) Giris kontak noktasi PO0000 Agik ise, ‘string Verisi’ D2000 ‘de kaydedilmektedir.

‘ P0O0000
| | [
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4.12 Donusum Komutu

XGK XGB
4.12.1 BCD, BCDP, DBCD, DBCDP S S
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F | L |T|C|S | Z |Dx|Rx st. U|N|DI|R (F110)| (F111)| (F112)
BCD(P)SOOOOO-O--OOOOOZ~4O__
DBCD(P) ID| o | -[Jo|JoJo]|-Jo|-[-|]-]Jo]JoJo]O
BCD, DBCD _||_I | (C— [s]o}
I |
Bcop,DBcDP  _f | | || (—— [s]o
BCD/DBCD anlamina
] gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Verinin kaydedildigi Aygit Numarasi WORD/DWORD
D Hedef Bélgesi Aygit Numarasi WORD/DWORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Hata BCD(P) icin S degeri 0~9999 (h270F) ‘den farkli oldugunda. F110
DBCD(P) i¢in S+1,S degeri 0~99999999 (h5F5EQFF) ‘den farkli oldugunda.

1) BCD (Binary-Kodlanmis Onlu Taban)

(1) Belirtilen S aygiti BIN verisi (0~h270F) ‘i D ‘de kaydetmek icin BCD ‘ye dontstlirmektedir.

Komut Veri Boyutu BIN bigimi BCD bigimi
BCP(P) 16-bit 0~h270F 0~9999
DBCD(P) 32-bit 0~hO5F5EQFF 0~99999999
21521421321221121029282726 252423222120
s [o[olalolo[al ] o[ofolo[s 1111
ﬂ BCD ‘ye donustur
2822215073 ,2,1,0,3;2,1,0,3,2,1,0
p:ecposss | 1]0/0[1]1]0f0]1]1]0]0]1[1]0]0]1]
Y
X10 ’ X10 ’ X10 ' X10 ’
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2) DBCD (Binary-Kodlu Onlu Taban)
(1) Belirtilen (S+1,S) aygiti BIN Verisi (0~hO5F5EQFF) ‘i sirasiyla D+1 ve D ‘de kaydetmek icin BCD ‘ye
donustlirmektedir.

S+1 (Higher places) S (Lower places)
/\ /\
~ " —~
23:L 56 55 23 22 2:L 2O
ofoJofofofafofafs]afafsfofsfofafsafs]ofofofofofafafa]afa]a]faf1]
S : hO5F5EOFF
D : BCD 99999999 Convert to BCD
23 22 2l 20 23 22 2:L 20 23 22 21 2O 23 22 21 20
1fofof1fs]ofofsf1]ofofs]1fofofafs]ofofs[afoof1]1]ofo1[1]0f0f1]
N v A v A v A v A v A . A . A v J
xlO7 xlO6 x105 xlO4 xlO3 xlO2 xlO1 xlO0
/\
—~— ——
D+1 (Higher 4 places) D (Lower 4 places)

3) Hata
(1) BIN Verisi BCD ‘ye donustirildikten sonra gortntilenen arali§i asarsa, Hata Bayragini (F110)
ayarlamaktadir.

4) Program Ornegi

(1) Girig Sinyali PO0020 Acik ise, DO0001 ‘de kaydedilen ‘h1111’ verisi BCD ‘ye donustiruldikten sonra PO005
‘ve ¢ikisi yapildigi yerde.

| P00020
‘ || | BCD D00001 PO0005 }—1

1 1 1 1
10 10 1 1

I
poooor [o]ofo[1|ofofo[1|ofofo1]o]ofo]1]| n11ma

| x212 x2 8 x2 4 x2 0 |

|$ BIN data is converted to BCD

P0005 |0|1|o|o|o|o|1|1|o|1|1|o|1|0|0|1| h4369
%3 2 %o %3 2 %o %3 2 %o %3 2 %o

xlO3 x102 xlO1 ><10O
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[Ornek 4.12] Sayicinin (Zaman Rélesi) Mevcut Deger [BCD, BMOV] Harici Cikig

(1) Galisma

Ambar stokta 30 Urtn tutarsa, taslyici duracak ve stokta tutulan sayi géruntilenecektir.

out.

(2) Sistem Semasi

Dijital Giris Modulu Dijital Cikis Modulu

(P00031) P00003 P00004
(PO0O30) Fotoelektrik SIW P 0
Fotoelektik SW | ® = W — 0 R
(=] 1 o 1
G
—>: B Cikis 2 i 2
Girig —> = - 3 M 3
|| |
Taslyici Motor (] 4
@ @m—] m = - Fotoelekirik
‘ SIW 5
6
© 7
Dijital
S/W Ayarlayan Sayici Cikis
(P00032) Sayicl Unitesi
1] 8 0 F
|1
(3) Program
F00099
| [
|| | CTUD C0000  POOO30  POOO3T 30  |—
P00032 €0000
|| (R )—
?OO?O PO0O6F
/| { )
F00099
| |
|| | BCD  C0000  MOOOO |—
[
| BMOV  MOOOO PO004 &  |—
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XGK XGB
4.12.2 BCD4, BCD4P, BCD8, BCD8P O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx ot U D|R (F110)| (F111) | (F112)
BCD4P) | S| O | -|]O|-|-]-|-]1]0]0]|0 “l-las5| o | - | -
BCD8P) ID| o | -Jo[-[-]-]-]JoJo]-]- N
BCD4, BCDS | | — [s|[oH
Bcpap, Bcpsp _f L || —r[s[oH
BCD4/BCD8 anlamina
:] gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
s BCI_D ‘ye donulsturilecek veri veya Verinin kaydedildigi Aygit Numarasinin bit NIBBLE/BYTE
pozisyonu
D Dénusturdlen verinin kaydedildigi Aygit Numarasinin bit pozisyonu NIBBLE/BYTE
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
BCD4 igin S degeri 0~9 ‘dan farkli oldugunda.
Hata  1gcpg icin S degeri 0~99 ‘dan farkli oldugunda. F110
1) BCD4

(1) Belirtilen S aygiti 4-bit BIN verisini (0~9) BCD4 ‘e donustirmekte ve belirtilen D aygiti bolgesinde

kaydetmektedir.
(2) Hata Bayragi (F110) S degeri (0~9) haricinde ise ayarlanacaktir.

2) BCD8

(1) Belirtilen S aygiti 8-bit BIN verisini (0~9) BCD8 ‘e donustirmekte ve belirtilen D aygiti bolgesinde

kaydetmektedir.
(2) Hata Bayrag@i (F110) S degeri (0~99) haricinde ise ayarlanacaktir.

3) Program Ornegi

(1) PO000O0 Acik ise, ‘9" un Yarim bayt verisi P0200’Un No. 4 bitinden ‘h9’ ‘a BCD doénusturllecektir.
(2) PO0001 Acik ise, ‘99’ un Bayt verisi P0400’iGn No. 8 bitinden ‘h99’ ‘a BCD donusturulecektir.

P0O0000

BCD4 9 P02004

P0O0001

BCD8 99 P04008
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XGK XGB
O @)
4.12.3 BIN, BINP, DBIN, DBINP
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S | Z |Dx|Rx ot U|IN|D|R (F110)| (F111)| (F112)
BIN(P)SOOOOO-O--OOOOOZ__4O__
DBINP) [D|] O [-|]o]Jo|o]-[o]-|-]-]oJoJo]oO
BIN, DBIN —|_|—I || (C_— [s][o}
I |
BINP, DBINP 4L | | | I ] | S | D H
BIN/DBIN anlamina
] gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S BCD verisinin kaydedildigi Bélge Numarasi veya BCD Verisi WORD/DWORD
D BIN ‘e donusturulen bdlge verisinin kaydedildigi yer WORD/DWORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Hata BIN(P) icin S verisi BCD bigiminden (0~9999) farkli oldugunda. F110
DBIN(P) i¢in S+1,S degeri BCD biciminden (0~99999999) farkli oldugunda.

1) BIN (Binary)
(1) Belirtilen S aygiti BCD verisini (0~9999) BIN verisine dontstirmekte ve D ‘de kaydedilmektedir.

Instruction Veri Boyutu BCD bigimi BIN bigimi
BCP(P) 16-bit 0~9999 0~h270F
DBCD(P) 32-bit 0~99999999 0~hO5F5EQFF

282221505372 ,150,3,2,1,053,2,150

s:BcD 9999 | 1]o0] o[ 1]1]0]0]1]1]0]0|1]1|0]0]1]

x 10 x 10 x 10 x 10

BIN ‘e
dondstirme
215214213212211 2102928 2726 2 52423 222 120

owoaror [ofo[ao[e] 1 a[o[e]o]o[o[2]1]]

2) DBIN (Double Binary)

(1) Belirtilen S+1,S aygiti BCD verisini ( 0~99999999) BIN verisine donistirmekte ve D+1,D ‘de
kaydedilmektedir.
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S : BCD 99999999

S+1 (Higher 4 places) S (Lower 4 places)
A A
/23-22 2P FRFPFEREP P 21?
1fofoJsfafofofaf1fofofaf1]ofofa[s]ofof1[s]ofof1[s]ofof1]1]ofof1]
Q v A v A v A v A v A v A v A v J
xlO7 xlO6 xlO5 x104 i xlO3 xlO2 xlO:L xlOO
Covert to BIN
3 35 4° 2P AP
ofoJofofofsfofafs]sfafafofsfofs]sfafafofofofofofafafa]a]fafafa]1]
— A _/
—~— —~—
D+1 (Higher 16-bit) D (Lower 16-bit)

D : hOSF5EOFF

3) Program Ornegi
Girig Sinyali PO0020 Acik ise, PO0O00 BCD verisi BIN verisine donusturildikten sonra DO0002 ‘de
kaydedildigi yerde.

| Pooo0
| || [ BIN P0000  D0002 H

2P PP P LPP I PP D

Poooo [ofo|1fofofa|1]1]ofofofo[1]0]0]1] h2709
A\ ~ A ~ A ~ I v -
xlO3 x102 xlO1 xlO0

l Convert to BIN

D0002 |o|o|o|o|1|o|1|o|1|o|0|1|0|1|o|1| h0A95
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XGK XGB
4.12.4 BIN4, BINAP, BIN8, BINSP S S
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S | Z |Dx|Rx ot U|IN|D|R (F110)| (F111)| (F112)
BIN4(P)SO-O----OOOO---3~50__
BINP) D] o |-Jo]-[-]T-1-JoJo|-1-1-1-1-
I |
BIN4, BINS | || = e
BIN4P, BINSP 1 I || I [::::]P| S | D P—{
|:| BIN4/BIN8 anlamina
gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Donusturulecek veri veya Verinin kaydedildigi Aygit Numarasinin bit pozisyonu NIBBLE/BYTE
D Dénusturdlen verinin kaydedildigi Aygit Numarasinin bit pozisyonu NIBBLE/BYTE
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Hata BIN4(P) icin S ‘nin aygit dederi BCD biciminden (0~9) farkli oldugunda. F110
BIN8(P) icin S ‘nin aygit dederi BCD bigiminden (0~99) farkli oldugunda.
1) BIN4

(1) Belirtilen S aygiti 4-bit BCD verisini (0~9) BIN4 verisine dontstiirmekte ve D ‘de kaydetmektedir.
(2) Hata Bayragi (F110) S ‘nin degeri BCD bigimi (0~9) haricinde ise ayarlanacaktir.

2) BIN8

(1) Belirtilen S aygiti 8-bit BCD verisini (0~99) BINS verisine dontstirmekte ve D ‘de kaydetmektedir.
(2) Hata Bayragi (F110) S ‘nin degeri BCD bigimi (0~99) haricinde ise ayarlanacaktir.

3) Program Ornegi
(1) Giris sinyali PO0000 Aclik ise, BCD verisi P0200’nin No.4 bitinden donusturilmekte ve kaydedilmektedir.
Girig sinyali PO0001 Acik ise, BCD verisi P0400’nin No.8 bitinden donisturilmekte ve kaydedilmektedir.

P0O0000

|| } BINA h9  P02004

PO0001

|| [ BINS hg9 PO4008
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XGK XGB
4125 GBCD, GBCDP O O
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S|Z|Dx|Rx st. U|N|D]|R (F110)| (F111) | (F112)
s| 0 |]0OjO|jO|O|-|-|-]-]1]0lO0|]O0O|0O0|O
GBCD(P) | D| O -J]olojo|-|-|-|-]1]-]1]0]0|]0O0|0O]| 46 O - -
N| O -|0jO0O|O|-|-|-|-]0|]0|O0O|0O0]|O
GBCD - || || GBcD |s|D|N —{
GBCDP J|—|| | IGBCDP|S|D|NH
[Boélge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S BCD ‘ye donustirilecek veri veya verinin kaydedildigi Aygit numarasi WORD
D Donusturulen BCD verisini kaydeden Aygit numarasi WORD
N BCD ‘ye donustirilecek toplam veri sayisi WORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
N verisi arasinda bir deger 0~9999(h270F) ‘den farkl ise
Hata L o o - . X F110
Ayarlamak icin N ‘nin araligi belirtilen bélgeyi asarsa

1) GBCD (Grup Binary Kodlu Onlu Taban)
(1) Belirtilen N BIN degeri S word verisini BCD ‘ye donustirmekte ve D ‘den baslayarak dizenli sirada sirasiyla
kaydetmektedir.
(2) Belirtilen S aygitindan N BIN verisi ‘0~9999’ ‘u GBCD ‘ye donustirmekte ve D 1:1 ‘de baslayarak
kaydetmektedir.
(3) Hata Bayragi (F110) S’den belirtilien D ‘nin N degeri "0~9999" ‘dan farkli ise ayarlanacaktir.

2) Program Ornegi
(1) Girig sinyali PO0000 Aclik ise, P1000~P1004 ‘den 5 word verisi sirasiyla Grup BCD donustiridlmekte ve
P1100~P1104 bdlgesinde kaydedilmektedir.

| P00000
‘ } } } GBCD P1000 P1100 5 }#

1) ‘Aritmetik hata olustugunda devam et’ Temel Parametresinde, N verisi arasinda 1 deger 0~9999 ‘dan farkli
ise, diger veri ne BCD ‘ye donusturllecek ne de islenecektir.

4-68



Boluim 4 Komut Detaylari

XGK XGB
O O
4.12.6 GBIN, GBINP
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S|Z |Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110)| (F111)| (F112)
S o|ojojo|of|-|-|-]-10J]0|JO0O|0O0]|O
GBIN(P) | D| O -|l0j]oj]Oo|-]-]-]-]-]1]0|O0|0O]|O]46 O - -
N O -J0j]O0|O|-|-|-]-]0|l]O0]O|O|O
GBIN I I | | GBIN s|p|N ‘{
GBINP ) I | | I GBINP | s | D | N H
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S BIN ‘e dénuUstirilecek BCD Verisi veya verinin kaydedildigi Aygit numarasi WORD
D Donusturulen BIN verisini kaydeden Aygit numarasi WORD
N BIN ‘e donulstirilecek toplam veri sayisi WORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
N verisi arasinda bir deger BCD 0~9999 ‘dan farkl ise
Hata L o o o - . F110
Ayarlamak icin N ‘nin araligi belirtilen bdlgeyi asarsa

1) GBCD (Grup Binary)
(1) Belirtilen N BCD degeri S word verisini BIN ‘e dontstirmekte ve D ‘den baslayarak diizenli sirada sirasiyla
kaydetmektedir.
(2) Belirtilen S aygitinin BCD verisi (h0~h9999) ‘u belirtilen N kadar GBIN ‘e donustlirmekte ve D ‘de
kaydetmektedir.
(3) Hata Bayragi (F110) OP1degeri BCD bigimi (h0~h9999) ‘dan farkli ise ayarlanacaktir.

2) Program Ornegi
(1) Giris sinyali PO0000 Acik ise, P1000~P1004 ‘den 5 word BCD verisi sirasiyla Grup BCD donisturilmekte
ve P1100 ‘den P1104 ‘e kadar olan bélgede kaydedilmektedir.

‘ P0O0000

‘ || [ GBIN P1000 P1100 5 }ﬁ

1) Aritmetik hata olustugunda devam et’ Temel Parametresinde, belirtilen S ‘nin N verileri arasinda herhangi bir
deger BCD bigiminden farkli ise, bitiin n verileri islenmeyecektir.
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XGK XGB
O X
4.12.7 WTODW, WTODWP, DWTOW, DWTOWP
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx ot U|N|D|R (F110)| (F111) | (F112)
WTODW(P)| S| O |[O| - | - | - | -1O]| - | -1 - 004__70__
bwtowP)[p | o | - - -1 -1-1-1-T1T-1-1T-1-1Tolo
COMMAND
WTODW DWTOW } } 1 S D
COMMAND
WTODWP DWTOWP f I I [ e S D
WTODW/DWTOW an |amna
gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Dénistirdlecek 16bit(WORD) / 32bit(DWORD) Verisi WORD
D Donusturulen 16bit(WORD) / 32bit(DWORD) verisini kaydeden Aygit numarasi WORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Hata DWTOW(P) ‘den S+1, S ‘de belirtilen veri degeri -32768 ile 32767 arahdinin F110
disinda ise

1) WTODW, WTODWP (WORD to DWORD)
(1) S ‘de belirtilen veriyi isaretli 32Bit (DWORD degeri)ne donustirerek D ‘de depolayan komuttur.

D+1 D

WORD(16bit) Data —> Upper 16bit Lower 16bit
| |

DWORD(32bit) Data

2) DWTOW, DWTOWP (DWORD to WORD)
(1) S ‘de belirtilen veriyi isaretli 16Bit (WORD degeri)ne donustirerek D ‘de depolayan komuttur.

S+1 S

Upper 16bit ‘ ‘ Lower 16bit
| |
DWORD(32bit) Data

—» | WORD(16bit) Data
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4.13 Gergek Donustiirme Komutu

XGK XGB
O O
4.13.1 I2R, I2RP, I12L, I12LP
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F | L|T|C|S | Z |Dx|Rx ot U|IN|D|R (F110) | (F111) | (F112)
2RP) |S| O |O|O|O|O --OOOOOZ__4___
2LP) |[p] o | -]oJo]oO -[-]-]JoJoJo]o
I |
I2R, I12L _|_|_| || I:l|S|D
I2RP, 12LP L I || 'C—r[s]|p P__+
[ZRMZL anTamna
:gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Tam Say! Verisinin kaydedildigi Bélge Numarasi, veya Tam Say! Verisi INT
D Gergek Veri Bigimine dénusturdlen veriyi kaydeden Aygit Pozisyonu REAL/LREAL

1) I2ZR (Tam Sayidan Gergege)

(1) Belirtilen S 16-Bit Tam Say! verisini Tek Gergek (32-Bit) ‘e donustirmekte ve D+1, D ‘de kaydetmektedir.

b15 bo b31 b15 bo
s| ho4D2 »|  h449A h4000
(1234) D+1 D

2) I12L (Tam Sayidan Uzun gercege)

(1) Belirtilen S 16-Bit Tam Say! verisini Uzun Gergek (64-Bit) ‘e donustlirmekte ve D+3,D+2,D+1,D ‘de

kaydetmektedir.

bl5 bo

A\ 4

S| h04D2

(1234)

3) Program Ornegi

b63
h4093
D+3

b48 b32
| hasoo
D+2

b16
h0000
D+1

b0

h0000
D

(1) Girig sinyali PO000 Aclik ise, Tam Sayi ‘1234’ ‘G Gergege donustirmekte ve D1200 ‘den D1201 ‘e 2

word veri bolgesinde kaydetmektedir.

‘ P0O0000
| |

| 12R 1234 D1200 }—{
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XGK XGB
O O
4.13.2 D2R, D2RP, D2L, D2LP
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S|Z|Dx|Rx ot U|N|D]|R (F110)| (F111) |(F112)
D2R(P)SOOOOO----OOOOOZ~4___
D2LP) [ D] o [-[oJoJo|-[-]-]-]-]oJo]Jo]oO
D2R, D2L I I || 1 |slbo _{
D2RP, D2LP _+—|_ I I I 1P s|D _{
D2R/D2L anlamina
gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Double Tam Sayi Verisinin kaydedildigi Bolge Numarasi, veya Double Tam Sayi DINT
D Gergek Veri Bigimine donusturdlen veriyi kaydeden Aygit Pozisyonu REAL/LREAL

1) D2R (Double Tam Sayidan Gergege)
(1) D2R(P) S+1,S belirtilen 32-Bit Double Tam Sayi verisini D+1, D ‘de kaydetmek icin Gergek Sayi(32-Bit) ‘e
doénustirmektedir.
(2) 32-bit Tam Sayi veri degeri Kayan noktali Gergek veri gegerli araligini (24-bit) asarsa, dogruluk azalmakta ve
sonra dogru olmama hata bayragdi (FO057A) ayarlanmaktadir. Ancak PLC ¢alisma durumu degismemektedir.

b31 bl5 bo b31 bl5 b0
S+1,S | hOOBC h614E ‘ > h4B3C h614E
(12345678) D+1 D

2) D2L (Double Tam Sayidan Uzun gercege)
(1) D2L(P) S+1,S belirtilen 32-Bit Double Tam Sayi verisini D+3,D+2,D+1,D ‘de kaydetmek i¢in Uzun Gergek
Sayi(64-Bit) ‘e donlstiurmektedir.

b31 b15 bo D63 b48 b32 b16 b0
S+1,S | hOOBC h614E ‘ > h4167 h8C29 hC000 h0000
(12345678) D+3 D+2 D+1 D

3) Program Ornegi

(1) Double Tam Sayi verisi ‘812121’ ‘in P1000 ‘den P10012 ‘ye 2 Word veri bélgesinde kaydedilmesi
durumunda, Giris sinyali PO000 Agik ise, Double Tam Sayi verisi ‘812121’ P1100 ‘den P1101 ‘e 2 Word
veri bolgesinde Gergek veriye donlsturiimektedir.

‘ P0O0000

‘ || [ DR P1000  P1100 }ﬁ
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XGK XGB
4.13.3 R2l, R2IP, R2D, R2DP O O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK T|C|S | Z |Dx|Rx st. U|IN|D]J|R (F110)| (F111)| (F112)
R2I(P) S O OO----OOOOO2~40 ) )
R2D(P) [ b] o [-]J]oJoJo|-|-[-]-]-]JoJo]Jo]oO
R2lI, R2D I I || 1 |slbo _{
R2IP, R2DP AL I || —1r° s|D ‘{
RZITRZD antamn
|:|ge|mektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Gergek Sayinin kaydedildigi Bélge Numarasi, veya Gercek Sayi REAL
D Gergek Veri Bigimine donusturilen veriyi kaydeden Aygit Pozisyonu INT/DINT
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
R21 Komutu kullanildiginda ve S belirtilen Tek Gercek Sayi -32,768~32,767 araligi
Hata disinda oldugunda. F110
R2D Komutu kullanildiginda ve S belirtilen Tek Gercek Sayi -2,147,483,648
~2,147,483,647 araligi disinda oldugunda.

1) R2I (Gergekten Tam Sayliya)
(1) R2I S+1,S belirtilen Gergek Sayi (32-Bit) i D+1, D ‘de kaydetmek izere 16-Bit Tam Sayi verisine
doénustirmektedir.

b31 b15 b0 b15 b0
SH, S| h4640 | neeBs | ———» D[ h3o3A
(12345.678) (12346)

(2) S+1,S belirtilen Gergek Sayi degeri -32,768~32,767 araligini asarsa, islem hatasi olusmaktadir.
Bu anda, 32,767 giris degeri 32,767 ‘den blyuk ise kaydedilecektir, ve 32,768 giris degeri -32,768 ‘den
kiguk ise kaydedilecektir.

(3) Asagidaki ondalik taban sayilar en yakin tam sayiya yuvarlandiktan sonra ihmal edileceklerdir.

2) R2D (Gergekten Double Tam Sayiya)
(1) R2D S+1,S belirtilen 32-Bit Tam Sayi verisini Uzun Gergek Sayi(32-bit) ‘e donustirmekte ve D+1,D ‘de
kaydetmektedir.

b31 b15 b0
sti, s | harFi | hooes
(123456.78)

b3 1 b15 b0
hooot | he241 |

(123457)

| ———» 0+1. D

(2) S+1,S belirtilen Gergek Sayi degeri -2,147,483,648~2,147,483,647 araligini asarsa, islem hatasi
olusmaktadir.
Bu anda, 2,147,483,647 sonucu Gergek degeri 2,147,483,647 ‘den blyik ise, ve 2,147,483,648 ise Gergek
deger -2,147,483,648 ‘den kuguk ise kaydedilecektir.

(3) Asagidaki ondalik taban sayilar en yakin tam sayiya yuvarlandiktan sonra ihmal edileceklerdir.
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3) Hata
(1) R2l Komutu kullanildiginda ve S belirtilen Tek Gergek Sayi -32,768~32,767 aralidi disinda oldugunda, islem hatasi
olusmaktadir.
(2) R2D Komutu kullanildiginda ve S belirtlen Tek Gergek Sayi --2,147,483,648~2,147,483,647 araligi disinda
oldugunda, islem hatasi olusmaktadir.

4) Program Ornegi

(1) Giris sinyali PO000 Acik ise, Gergek Sayi verisi ‘45688.8123’ Gergege donustirmekte ve P1100 ‘den
P1101 ‘e 2 Wordde ‘45689 Tam Sayi verisine donustirilmektedir.

| PO0000
‘ || | R2D  45688.8123 P1100%
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XGK XGB
O O
4.13.4 L2I, L2IP, L2D, L2DP
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S | Z |Dx|Rx ot U|IN|D|R (F110)| (F111)| (F112)
L2I(P)SOOOOO----OOOOOZ~4O__
L2zbP) [pJ o |-]oJofo[-|-|-]-]-]oJo]Jo]oO
L2I, L2D I || 1 [s]|po
L2IP, L2DP _f_|_l || ——1P|s | D
L2I/L2D anlamina
:lgelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Uzun Gercek Sayinin kaydedildigi Bolge Numarasi, veya Uzun Gergek Veri LREAL
D Tam Say! Veri Bicimine donusturilen veriyi kaydeden Aygit Pozisyonu INT/DINT
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
L2l Komutu kullaniimasi ve S belirtlen Gergcek Sayinin -32,768~32,767 araligi
Hata disinda olmasi durumunda. F110
L2D Komutu kullaniimasi ve S belirtlen Gercek Sayinin -2,147,483,648
~2,147,483,647 araligi disinda olmasi durumunda.

1) L2I (Uzun gergekten Tam Sayiya)
(1) L2I(P) S+3,5+2,S+1,S belirtilen Uzun Gergek Sayiyi D ‘de kaydetmek Gizere Tam Sayi (16-Bit) ‘e
doénustirmektedir.

b63 b48 b32 b16 b0 b15 b0
| H4093 | Ham5 | HB4FD | HOFFE | —= D | HO4D2
D+3 D+2 D+1 D (1234)

(1234.5678901234)

(2) S+3,5+2,5+1,S belirtilen Uzun Gergek Sayi degeri -32,768~32,767 araligini asarsa, islem hatasi
olusmaktadir.
Bu anda, 32,767 giris degeri 32,767 ‘den blyuk ise kaydedilecektir, ve giris dederi -32,768 ‘den
kicik ise -32,768 kaydedilecektir.

(3) Asagidaki ondalik taban sayilar en yakin tam sayiya yuvarlandiktan sonra ihmal edileceklerdir.

2) L2D (Uzun gercekten Double Tam Sayiya)

(1) D2L(P) S+3,5+2,5+1,S belirtilen Uzun Gergek Verisini D+1,D ‘de kaydetmek Gizere Double Tam Sayi verisi
(32-bit) ‘e donustirmektedir.

063 b48 632 b16 b0 b3t b15 b0
| e | 9 | roms | s | O+, D] HOoc | rB4E |

St3 St2 St S (12345678)
(12345678. 901234)

(2) S+3,5S+2,S+1,S belirtilen Gergek Sayi degeri -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647 araligini asarsa, islem hatasi
olusmaktadir.
Bu anda, Gergek degeri 2,147,483,647 ‘den buiylk ise 2,147,483,647 sonucu, ve Gergek
deger -2,147,483,648 ‘den kiigik ise -2,147,483,648 kaydedilecektir.

(3) Asagidaki ondalik taban sayilar en yakin tam sayiya yuvarlandiktan sonra ihmal edileceklerdir.
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3) Program Ornegi
(1) D1000~D1003=13456.6 ‘dan Uzun Gergek verinin kaydedilmesi durumunda, Giris sinyali PO0O00 A¢ik
ise, Tam Sayi verisi 13457 donustirilmekte ve P1100 ‘de kaydedilmektedir.

| PO0000
‘ || (21 D1000 P1100 }ﬁ
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XGK XGB
O X
4.13.5 R2L,R2LP
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S | Z |Dx|Rx ot U|IN|D|R (F110)| (F111)| (F112)
s| o|ojojo|o|-|-|-]-]0|lO|J]O|O]|O
RLP) 5T o [-Jololol-[-[-[-[-lojololol®™*| ~ | |~
RaL S — [s]o
RaLP 4L —r]s [o
R2L anlamina
[ 1 gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Gergek Verinin kaydedildigi Bolge Numarasi, veya Uzun Gergek Veri REAL
D Uzun Gergek Verinin kaydedildigi Bolge Numarasi, veya Uzun Gergek Veri LREAL
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Ayarlamak icin, FPU islemi durumunda hata bayradi FOO57E, FO057C, FO057B,
Hata F110
FO057A ayarlanmaktadir.

1) R2L (Gergekten Uzun Gergege)

(1) R2L S+1,S belirtilen Gergek Sayi (32-bit) ‘i D+3, D+2, D+1, D ‘de kaydetmek igin Uzun gergek (64-bit) ‘e
doénlstlirmektedir.

b3l b15  bO h63 b4g b32 b16 bo
S+1,S | h4B3C h614E | > | ha167 h8C29 hcooo | hoooo |
(12345678) D+3 D+2 D+1 D
2) Hata

Giris verisinin Gergek sayl olmamasi haricinde islem hatasi olusmamaktadir.

R2L  45688.8123  P1100 ﬁ

3) Program Ornegi

‘ P0O0000
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XGK XGB
O X
4.13.6 L2R,L2RP
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S ]| Z|Dx|Rx ot U|N|D|R (F110)| (F111) | (F112)
L2R(P)SOOOOO""OOOOOZ-AO--
bjo|-]ojo|]O|-]|-]-]-]1-]l©0]O0]O]|O
L2R R — [s]o
L2RP . — —P[s [o
L2R anlamina
|:|gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Uzun Gercek Verinin kaydedildigi Bolge Numarasi, veya Uzun Gercgek Veri LREAL
D Gergek Verinin kaydedildigi Bolge Numarasi, veya Uzun Gergek Veri REAL
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Ayarlamak icin, FPU islemi durumunda hata bayradi FOO57E, FO057C, FO057B,
Hata F110
FO057A ayarlanmaktadir.

1) L2R (Uzun gercekten Gergege)
(1) L2R(P) S+3,S+2,S+1,S belirtilen Uzun Gergek Sayiyl D+1, D ‘de kaydetmek igin Gergege donustlirmektedir.

063 b48 b32 b16 b0 b3t b5 00

| oxate7 | o829 | oxoms | oxm0 | O+, D[ oudmc | ox614E |

S+3 52 St S
(12345678, 901234)

(12345678.901234)

(2) S+3,5+2,S+1,S belirtilen Uzun Gergek Sayi dederi Gergek Sayi araligini asarsa, islem hatasi olusmaktadir.
Uzun Gergek Sayi araligi | 2-1022 to 21023 |, Gergek Sayi araligi | 2-126 to 2127 | ‘dir.

2) Program Ornegi

(1) D1000~D1003=13456.6 ‘dan Uzun Gergek verinin kaydedilmesi durumunda, Giris sinyali PO0O00 Acik ise,
Gercek veri 13456.6 donustirtlmekte ve P1100 ‘de kaydedilmektedir.

‘ P00000

‘ || [ L D1000 P1100 ﬁ

4-78



Boluim 4 Komut Detaylari

XGK XGB
X
4.13.7 UZ2R, U2RP, U2L, U2LP O
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F | L |T|C|S | Z |Dx|Rx st. U|N|DI|R (F110)| (F111)| (F112)
U2R(P)SOOOOO----OOOOOZ~4___
vaLPp) [pJ o | -]JoJoJo]-]-]-]-]-]oJo]Jo]oO
COMMAND
U2R, U2L I | I
| | — ] [ H
COMMAND
I |
U2RP, U2LP 4L | | I :|P| |
[ Ju2r/U2L anlamina
gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
s Isaretsiz tam say! verisinin kaydedildigi Bolge numarasi, veya isaretsiz tam sayi UINT
verisi
D Donusturiulmuas gergek verinin kaydedildigi bolge numarasi REAL/LREAL

1) U2R (Isaretsiz Tam sayidan Gercege)
(1) S tarafindan ayarlanan 16 bit isaretsiz tam say! verisini kisa gergek veriye (32 bit) dontstirmekte ve D+1, D

‘de kaydetmektedir.
b15 b0 b31 b15 b0
s| Hoa2 |———»| Ha40A | H4000 |
(1234) D+1 0

2) U2L (isaretsiz Tam sayidan Uzun gergege)
(1) S tarafindan ayarlanan 16 bit isaretsiz tam say! verisini uzun gergek veriye (64 bit) donustirmekte ve D+3,

D+2, D+1, D ‘de kaydetmektedir.

b15 b0 b63 b48 b32 b16 b0
S| Ho4D2 | ———————| H4093 H4800 | HO000 |  HOO0O
(1234) 0+3 0+2 D+1 D

3) Program 6rnegi
Giris sinyali PO0000 Acik ise, isaretsiz 1234 verisi gergek veriye donustiriimekte ve D1200~D1201 ‘de

kaydedilmektedir.

P00000
‘ || [ U2R 1234 D1200 }ﬁ
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XGK XGB
4.13.8 UDZ2R, UD2RP, UD2L, UD2LP O X
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK| F | L | T|C| S| Z|Dx|Rx st. U|N|D]J|R (F110)| (F111)| (F112)
UD2R(P)SOOOOO----OOOOOZ__4___
ub2LiP) [IDJ] o | -JoJoJo ][ -]-[-]-][-]o]Jo]Jo]oO
COMMAND
UD2R, UD2L _|_|_I || 1 [s|o _{
COMMAND
I |
UD2RP, UD2LP J—I_I | | —
UD2R/UD2L anlamina
E:::::]gehneMedw
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
s Double isaretsiz tam say1 verisinin kaydedildigi Bolge numarasi, veya isaretsiz tam UDINT
say! veris
D Degistirilmis gergek verinin kaydedildigi bélge numarasi REAL/LREAL

1) UD2R ( Double isaretsiz Tam sayidan Gergege)
(1) S+1, S tarafindan ayarlanan 32 bit double isaretsiz tam say! verisini kisa gergek veriye (32 bit)
doénlstirmekte ve D+1, D ‘de kaydetmektedir.
(2) 23 bit isaretsiz tam sayi verisinin kisa kayan nokta tipi gercek veri etkin araligini (24 bit) asmasi durumunda,
dogruluk kaldirimakta ve dogru olmama hata bayragi (FO057A) ayarlanmaktadir. Dogru olmama hata
bayra@ ayarlanmasina ragmen, PLC ¢alismasinda higbir degisiklik bulunmamaktadir.

b31 b15 b0 b31 b15 b0
S+1, S| HooBc | Het4E |————»| H4B3C H614E
(12345678) D+1 0

2) UD2L (Double isaretsiz Tam sayidan Uzun gergege)
(1) S+1, S tarafindan ayarlanan 32 bit double isaretsiz tam say! verisini uzun gergek veriye (64 bit)
donustirmekte ve D+3, D+2, D+1, D ‘de kaydetmektedir.

b31 b15 b0 b63 b48 b32 b16 b0

St1, S | HOOBC | HB14E | ——————®| H4167 H8C29 H0000 H0000

(12345678) D+3 0+2 D+1 D

3) Program 6rnegi
‘812121’ in P1000~P1001 ‘de kaydedilmesi durumunda, giris sinyali PO0000 Agik ise, donusturtimis gergek
veri P1100~P1101 ‘de kaydedilmektedir.

| Poo00D
|| [ U2R P1000 P1100 }ﬁ
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XGK XGB
4.13.9 R2U, R2UP, R2UD, R2UDP O X
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S | Z |Dx|Rx ot U|IN|D|R (F110)| (F111)| (F112)
R2U(P)SOOOOO----OOOOOZ~4O__
R2UDP) ID|] o [ -]o]JoJo]-]-]-]-]-]o]Jo]Jo]oO
COMMAND
R2U, R2UD
L —1 [s o
COMMAND
R2UP, R2UDP f I I — N S D A|
R2U/R2UD anlamina
gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Gergek verinin kaydedildigi Bolge numarasi, veya gergek veri REAL
D Degistirilmis isaretsiz tam say! verisinin kaydedildigi bélge numarasi UINT/UDINT
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numaras
R2U durumunda, S tarafindan ayarlanan kisa gercek veri 0~65,535 ‘i astiginda.
Hata R2UD durumunda, S tarafindan ayarlanan kisa gercek veri 0~4,294,967,295 ‘i F110
astiginda.

1) R2U (Gergekten isaretsiz Tam Sayiya)
(1) S+1, S tarafindan ayarlanan kisa gercek veriyi (32bit) isaretsiz tam sayi verisine dontstirmekte ve D ‘de

kaydetmektedir.
b31 b15 b0 b15 b0
st, S| ne40 | neeBs |———» D[ h3osA
(12345.678) (12346)

(2) S+1, S tarafindan ayarlanan kisa gergek verinin 0~65,535 ‘i asmasi durumunda, islem hatasi olusmaktadir.
Bu anda, sonug degerinin 65,535 ‘ten blyik olmasi durumunda, 65,535 kaydedilmekte ve sonug degerinin 0
‘dan kuguk olmasi durumunda, 0 kaydedilmektedir.

(3) Ondalik noktanin altindaki deger ihmal edilmektedir.

2) R2UD (Gergekten Double isaretsiz Tam sayiya)
(1) S+1, S tarafindan ayarlanan kisa gergek veriyi (32bit) double isaretsiz tam say! verisine (32 bit)
donustirmekte ve D+1, D ‘de kaydetmektedir.

b0 b15 b0
ho0ot |  he24t

(123457)

b31 b15 b31
na7F1 | hooes

(123456.78)

st, S | | ————» 0+1, 0|

(2) S+1, S tarafindan ayarlanan kisa gergek verinin 0~4,294,967,295 ‘i agsmasi durumunda, islem hatasi

olusmaktadir.
Bu anda, sonu¢ degerinin 65,535 ‘ten blyuk olmasi durumunda, 65,535 kaydedilmekte ve sonug degerinin 0

‘dan kiguk olmasi durumunda, 0 kaydedilmektedir.
(3) Ondalik noktanin altindaki deger ihmal edilmektedir.
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3) Hata
) 1) R2U Komutu kullaniimasi durumunda, S tarafindan ayarlanan kisa gergek veri -0~65,535 ‘i agtiginda, igslem hatasi
(F110) olugsmaktadir.
(2) R2UD kullaniimasi durumunda, S tarafindan ayarlanan kisa gergek veri 0~4,294,967,295 ‘i astiginda, islem
hatasi (F110) olusmaktadir.

4) Program ornegi

Girig sinyali PO000 Acik ise, gergek veri ‘45688.8123’ ‘il tam sayi verisine donlUstirmekte ve P1100~P1101
‘de ‘45689’ kaydetmektedir.

| P00
‘ || [ 'R2UD 45688.8123 P1100 }ﬁ
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XGK XGB
O X
4.13.10 L2U, L2UP, L2UD, L2UDP
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F|L|T|C|S | Z |Dx|Rx ot U|IN|D|R (F110) | (F111) | (F112)
L2upP) |s| O OO----OOOOOZ~4O__
LUDPP) [D] o | -JoJoJo]|-]-]-]-]-]JoJoJo]oO
COMMAMND
L2U, L2UD I | — | s lo
COMMAMD
L2UP, L2UDP 4L ] — ] s [0 M
L ImeansL2U/L2UD
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S Uzun gergek verinin kaydedildigi Bélge numarasi, veya uzun gergek veri LREAL
D Donusturilmus isaretsiz verinin kaydedildigi bdlge numarasi UINT/UDINT
[Bayrak Ayari]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
L2U durumunda, S tarafindan ayarlanan uzun gergek veri 0~65,535 ‘i astiginda.
Hata L2UD durumunda, S tarafindan ayarlanan uzun gergek veri 0~4,294,967,295 ‘i F110
astiginda.

1) L2U (Uzun gercekten isaretsiz Tam sayiya)
(1) S+3, S+2, S+1, S tarafindan ayarlanan uzun gergek veriyi isaretsiz tam sayiya (16 bit) dontstirmekte ve D

‘de kaydetmektedir.
b63 b48 b32 b16 b0 b15 b0
| H4093 | Ham5 | HB4FD | HOFF6 | — D | HO4D2
D+3 D+2 D+ D (1234)

(1234.5678901234)
(2) S+3, S+2, S+1, S tarafindan ayarlanan kisa gergek verinin 0~65,535 ‘i asmasi durumunda, islem hatasi
olusmaktadir.
Bu anda, sonug degerinin 65,535 ‘ten blyik olmasi durumunda, 65,535 kaydedilmekte ve sonug degerinin 0
‘dan kuguk olmasi durumunda, 0 kaydedilmektedir.
(3) Ondalik noktanin altindaki deger ihmal edilmektedir.

2) L2UD (Uzun gergekten Double isaretsiz Tam sayiya)
(1) S+3, S+2, S+1, S tarafindan ayarlanan uzun gergek veriyi double isaretsiz tam sayiya (32 bit)
donustirmekte ve D+1, D ‘de kaydetmektedir.

b63 b48 b32 b16 b0 b31 b15 b0
| n4167 | Hece9 | Hocoe | HEBBO | ——w= D+1, 0| HooBC | HB14E |

S+3 S+2 S+ S (12345678)
(12345678.901234)
(2) S+3, S+2, S+1, S tarafindan ayarlanan kisa gergek verinin 0~4,294,967,295 ‘i agsmasi durumunda, islem
hatasi olusmaktadir.
Bu anda, sonu¢ degerinin 65,535 ‘ten blyuk olmasi durumunda, 65,535 kaydedilmekte ve sonug¢ degerinin O
‘dan kiguk olmasi durumunda, 0 kaydedilmektedir.
(3) Ondalik noktanin altindaki deger ihmal edilmektedir.
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3) Program o6rnegi
D1000~D1003=13456.6 uzun gercgek tip veri kaydedilmesi durumunda, giris sinyali POO000 Acik ise, 13457
tam sayi verisi P1100 ‘de kaydedilmektedir.

| P00000
‘ } } [ 12U D1000 P1100 ﬁ
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4.14 Cikis Terminali Karsilastirma Komutu (isaretsiz)

XGK XGB
4.14.1 CMP, CMPP, DCMP, DCMPP S S
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F | L|T|C|S]| Z|Dx|Rx st. UIN|DI|R (F110) | (F111) |(F112)
CMP(P) |S1| O |[O|O|lO|]O|-|O|]O|lO|O|O|lO|O|O o4 ) ) )
DCMP(P) |[s2] o |[oJo|o]Jo|-]oJo]Jo|Jo]JoJo]oO]O
CMP, DCMP . I |} 1 |st|s2 —{
I | I
cvep,ocmee _F L | 11 | |:|P| S | S2
CMP/DCMP anlamina
[ lgelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S1 S2 ile kargilastirilacak Veri veya Veri adresi WORD/DWORD
S2 S1 ile kargilagtirilacak Veri veya Veri adresi WORD/DWORD

1) CMP (Karsilastirma)
(1) Sonucu olarak 6 6zel réle uygulanabilir bayragini ayarlamak igin S1 ‘i S2 ile boyutsal olarak

karsilastirmaktadir. (Isaretsiz islem)

Bayrak F120 | F121 | F122 | F123 | F124 | F125

SET temeli < < = > > #
S1> S2 0 0 0 1 1 1
S1< S2 1 1 0 0 0 1
S1=S2 0 1 1 0 1 0

P00020
| } } [ CMP P0005 P0006 L—tl
Compare to P0005 and P0006
| Word >

st[1fof1]1]oJa]a]o]JoJa]a]o]a]o]1]1]

sz[1]ofa]1]of1]a]oo]s]a]o]1]o]a]1]

(2) S1 ve S2 karsilagtirilirsa, islem sonucu (S1=S2) 6zel bayraga ayarlanmaktadir.
(3) Programda 6 6zel réle daha 6nce kullanilan Karsilastirma Komutunun sonucunu goérintilemektedir.
(4) 6 6zel rdle sinirsiz bir sekilde kullanilabilmektedir.

2) Program Ornegi

(1) P1000=100 ve P1100=10 durumunda, Girig sinyali PO0O000 Agik ise, F123 ayarlanmaktadir ¢ink
P1000 P1100 ‘den daha buyuktir (P1000>P1100).

POO000
‘ || Q®  P1000 P1100 }—1
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XGK XGB
4.14.2 CMP4, CMP4P, CMP8, CMP8P = >
Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK| F|L|T|C|S| Z|Dx|Rx ot U|N|D]|R (F110)| (F111)| (F112)
CMP4(P) |S1| O -10|-|-|-|-]1]0|O]O|O|-]0]|O o4 ) ) )
CMP8(P) |[s2] o [ -[O|-|-]-]-][]oJo]JoJo|-]Oo]O
I ||
CMP4, CMPS8 L || 1 |st]s2
I [ [
cmpap, cmpge _F L | || C—p|si1 | s
CMP4/CMP8 anlamina
[ Togelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S1 Kargilastirlacak Veri veya karsilastirilacak aygit baslangi¢ biti NIBBLE/BYTE
S2 Karsilastirlacak Veri veya karsilastirilacak aygit baglangi¢ biti NIBBLE/BYTE

1) CMP4 (Nibble Karsilastirma)
(1) Uygulanabilir bayragi ayarlamak icin OP1 belirtilen 4-biti OP2 belirtilen 4-bit verisi ile karsilastirmaktadir.
(2) Sonucu olarak 6 6zel role uygulanabilir bayragini ayarlamak icin OP1 ‘i OP2 ile boyutsal olarak
karsilastirmaktadir. (Isaretsiz islem)
(3) 6 6zel role daha 6nce kullanilan Karsilastirma Komutunun sonucunu gorinttlemektedir.
(4) 6 6zel role (F120~F125) sinirsiz bir sekilde kullanilabilmektedir.

2) CMP8 (Byte Kargilastirma)
(1) Uygulanabilir bayragi ayarlamak igin OP21’nin belirtilen 8-bitini OP2'nin belirtilen 8-bit verisi ile
karsilastirmaktadir.
(2) Sonucu olarak 6 6zel role uygulanabilir bayragini ayarlamak icin OP1 ‘i OP2 ile boyutsal olarak
karsilastirmaktadir. (Isaretsiz islem)
(3) 6 6zel role daha 6nce kullanilan Karsilastirma Komutunun sonucunu gorintiilemektedir.
(4) 6 6zel role (F120~F125) sinirsiz bir sekilde kullanilabilmektedir.

3) Program Ornegi
(1) P0O1004=10 ve P02008=15 durumunda, Girig sinyali PO0000 Acik ise, Bayragin F120 ‘si
ayarlanmaktadir ¢linkii P01004 P02008 ‘den daha kuguktur.
(2) Karsilastirmak icin mimkin olan aralik Yarim bayt birimidi, dolayisiyla Ayarlama 0 ‘dan 15 ‘e kadar

mumkundur.
(3) Yalnizca P0100 ‘lGn No.4 bitinden P0200 ‘Gin No.8 ‘inden kaydedilen degere kadar karsilastirmaktadir.
‘ PO0000
‘ || [ OMP4  P01004  P02008 }—ﬂ
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4.14.3 TCMP, TCMPP, DTCMP, DTCMPP O S
Kullanilabilir Bolge Bayrak
Komut Con Adim | Hata | Sifir | Elde
PMK|F |L|T|C|S| Z|Dx|Rx ot U|N|D]|R (F110) | (F111) | (F112)
si1f o |0j]0O|JO|]O]-|O]O|O|]O|]O|O|O|O
TCMP(P) ~
DTCMP(P) s2/ O |]O|]O|O|O|-|]O|]O|O|-]0|0O0|0O0]|0O|46 O - -
D| O oOj]0j0|-]0|J]O0O|]O0O]|]-|]O0O]O0O]|]0O]|O
TCMP, DTCMP I i | [_1]|si|s2|D ————4
TCMPP, DTCMPP 4L 1 | I[:::::]P| s1| 82| D P————4
TCMP/DTCMP
[—"anlamina gelmektedir
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S1 S2 ile kargilagtirilacak Veri veya Veri adresi WORD/DWORD
S2 S1 ile kargilastirilacak Veri adresi WORD/DWORD
D Kargilastirilan S1 ile S2 ‘nin sonucunu kaydetmek icin Bélge (1 Word) WORD/DWORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Hata ‘S2 bolgesi + 15 (WORD/DWORD)’ degeri uygulanabilir aygit asilmis araligidir. F110

1) TCMP (Tablo Kargilastirma)
(1) Belirtilen Karsilastirma Verisi S1 ile S2 ‘den baslayan 16-word verisini belirtilen D boélgesi 16 bite ¢ikisini
saglamak Uzere karsilastirmaktadir (esit ise ‘1°, farkli ise ‘0’).
(2) S1 word verisi veya veri adresini ayarlamakta, ve S2 tablo bas bolge adresini ayarlamaktadir.

2) Program Omegi
(1) Giris sinyali PO0000 Acik ise, DO00O0 ‘de kaydedilmis olan Veri ‘h0057’ ‘yi D0002 ‘den 16-word verisi ile
karsilastirmaktadir. Ve karsilastirilan sonug ‘5’ PO006 ‘da kaydedilmektedir.

| P00020
| || t TCMP D0000 D0002 PO006 }—{

Comparison
Data <

(S1) (s2) (0)
[ hoos7 ]poooo h0057 D0002 P0006
h1234
h0057 D0004
h3456
h7893
h1252 D0007

—

h3452 D0014
h4523
h0024
h3451 D0017
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4.14.4 GX(P), GDX(P) O <
(GEQ, GEQP, GGT, GGTP, GLT, GLTP, GGE, GGEP, GLE, GLEP, GNE, GNEP, GDEQ,
GDEQP, GDGT, GDGTP, GDLT, GDLTP, GDGE, GDGEP, GDLE, GDLEP, GDNE, GDNEP)

Kullanilabilir Bélge Bayrak
Komut Con Adim| Hata | Sifir | Elde
PMK | F L T|C|S Z |D.x|R.Xx st. U|D]|R (F110)| (F111)| (F112)
S1| O O|O0O|0O0|O o | - - -1 0|0 O
GX(P) S2| O O|O0]J]O]|O o | - -1 OO0 |0 |, 44 o ) )
GDX(P) ID|] o |[oJO[O]|O ol -]-][-]oJo]o
N| O -1 0]J]0O0]|O o | - -]1]0]0O0O]O]|O
— JL | | (— [si][s2]o [N }—]
e AL | | (C—r[si[s2[o][n ]
] means GEQ/GGT/GLT/GGE/GLE/GNE
[Bolge Ayari]
islenen Tanim Veri Tipi
S1 S2 ile kargilastirilacak Veri veya Veri adresi WORD
S2 S1 ile kargilastirilacak Veri adresi WORD
D Sonucu kaydetmek icin Aygit bélgesi (1 Word) WORD
N Karsilastirma Komutu ¢alistirma sayisi (0 ~ 16) WORD
[Ayarlanan Bayrak]
Bayrak Tanim Aygit Numarasi
Hata N degeri uygulanabilir aygit bolgesini asarsa F110

1) Word Veri Grubu Karsilastirma Komutu
(1) Belirtilen Karsilastirma Verisi S1 ‘i N.Bite kadar belirtilen D sayisi disuk bitinde kaydetmek icin S2 ‘den
baslayan N word verisi ile 1:1 karsilastirmaktadir.
(2) Karsilastirma Sarti karsilanirsa, D ‘de 1 kaydedilecektir.
(3) Karsilastirma Sarti kargilanmazsa, D ‘de 0 kaydedilecektir.
(4) S1 ‘de 0 ‘dan 65,535 ‘e sabit deger girebilmektedir. Komut ¢calismasi asagdidaki gibidir.

islem Sonucu
s2 32000 = s 32000 D h0005
S1+1 4321
S1+2
32000 N
/\/
S1+(N-2) 1234 l
S1+(N-1) 5678
2) Program Ornegi
islem Sonucu
D1000 1234 D1100 1234 D1200 hOOF
D1001 5678 D1101 5678 F
D1002 5000 D1102 5000
I 8 = I g —>»
’-’\/ /_\/
D1006 7777 D1106 7777
D1007 4321 D1107 4321

Giris sinyali PO000 Aglik ise, 8-word veriyi karsilastirmaktadir ve