SUMPO L380 HATA KODLARI VE ACIKLAMALARI

ASIRI AKIM HATASI

o(C1 *MOTOR DEGERLERINi KONTROL EDIiNiz.
oC2 *DiSLiLi/DiSLiSiZ"SE(EiIVIENiZi KONTROI: EpiNiz.
*ENKODER YONUNU KONTROL EDINiz.
oC3 *ENKODER PULSE'SiNi KONTROL EDiNiz.
*AGIRLIK DENGESiINi KONTROL EDINiZz.
olL1 ASIRI YUK HATASI
*MOTOR AKIMI VE SURUCU AKIMINI KONTROL EDINiz.
ol2 *AGIRLIK DENGESINi KONTROL EDINiz.
olL3 *HIZLANMA/YAVASLAMA SURESINi KONTROL EDIiNiz.
oUl YUKSEK VOLTAJ HATASI
oU2 *FREI\!LEME.Di.RENCiNiN DURUMUNU K(?NTROL EDINiz. N
*FRENLEME DIRENCINiN WATT/OHM UYGUNLUGUNU KONTROL EDINiz.
oU3 *YAVASLAMA SURESINi KONTROL EDIiNiz.
Uu DUSUK VOLTAJ HATASI
*GiRiS VOLTAJINI KONTROL EDINiz.
Uul *B1-16 UPS iLE KURTARMA PARAMETRESINI KONTROL EDINiZ.(1 OLMALI)
ASIRI HIZ-HIZA ULASAMADI HATASI
o051 *ASANSOR AGIRLIGINI KONTROL EDINiz.
*ENKODER YONUNU KONTROL EDINiz.
052 *HIZLANMA ZAMANININI UZATINIZ.
L4-02 VE L4-03 PARAMETRELERINi ARTIRINIZ.
PGF ENKODER HATASI
*ENKODER BAGLANTISINI KONTROL EDINiz.
PGo *ENKODERIN SAGLAMLIGINDAN EMIN OLUNUZ.
GIRIS FAZI EKSIK
PF1 *GIRIi$ FAZLARINI VE SEBEKE KONTAKTORUN KONTAKLARINI KONTROL EDINiz.
CIKIS FAZI EKSIK
PF2 *CIKIS(U-V-W) FAZLARINI VE MOTOR KONT{\KTGRLERiNiN KONTAKLARINI
KONTROL EDINiz.
*MOTOR KABLOSUNU KONTROL EDINiZ.
oPE1 PARAMETRE LiMiT ASILDI HATALARI
oPE2 *CIHAZINIZI DiSLILI(REDUKTORLU) OLARAK KULLANIYORSANIZ Op4
oPE3 PARAMETRESINI 1 CIHAZINIZ DiSLiSiZ(SENKRON) iSE 2 OLARAK SECMENIiz

oPE4

GEREKMEKTEDIR.CIHAZ FABRIKA AYARLARINA DONECEKTIR.




